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VLT 8000 AQUA Series 
 

操作說明書 
Operating Instructions 

 
軟體版本：1.3x 

 

 
 

本操作說明書適用所有軟體版本 
1.3x 的 VLT 8000 AQUA 系列變頻器， 

軟體版本號碼可在參數 624（軟體版本號碼）中查到。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 注意！  

表示使用者應注意的事項。                                                       表示高壓電警告。 

 

 

   

表示一般警告。 
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變頻器只要與主電源相連，就有潛在危險。馬達

或變頻器安裝不當將造成設備損壞或重大傷

亡。因此，應嚴格遵守本手册的說明以及國家和

當地的法規與安全規範。 

 

 

■ 安全守則 

1. 進行維修工作時必須將變頻器與主電源隔離，於取出

馬達和電源插頭之前，應確認主電源已斷開並經過了

一定的時間。 

2. 變頻器操作控制器上的 [STOP/RESET] 鍵（停止／復

歸）不能將設備與主電源斷開，因此不能作為安全開

關使用。 

3. 必須正確地實施保護性接地，確保用戶不受電源電壓

的危害，並按照國家和當地適用規範對馬達進行過載

保護。 

4. 接地漏電流大於 3.5 mA。 

5. 出廠設定值中沒有包含馬達過載保護，若需要此功

能，可將參數 117（馬達熱保護）設定為 ETR（電子

熱動電驛）跳脫或 ETR 警報。 

6. 變頻器與主電源相連時，不要拔掉馬達與主電源的纜

線插頭。假設必須如此做之前，請務必確認主電源已

經斷開而且經過了一定的時間。 

7. 請注意無論是否使用了直流母線端子，變頻器除了

L1、L2 和 L3 外，可能有其他電壓輸入。在修理工作

開始以前，要確認所有的電壓輸入都已斷開，並且經

過了一段必要的時間。 

8. 基於符合 UL/cUL 規範安裝要求，建議用戶在變頻器

輸入側加裝瞬斷型保險絲，當異常狀況發生時，這樣

可確保產品及周遭設備損壞降至最低。 

 

■ 防止意外啟動 

1. 變頻器與主電源相連時，馬達要實現停止功能可以借

助數位指令、總線指令、設定信號或操作器停止信號

達成。但基於人身安全的考量且確保不發生不經意的

啟動馬達，只靠這些停止功能是不夠的。 

2. 在改變參數時馬達有可能啟動，因此停止鍵

[STOP/RESET] 必須確保已按下，然後才能夠對參數

進行修改。 

3. 如果變頻器的電子元件發生故障，或在臨時過載、主

電源故障、馬達連接中斷等情況下，已經停止的馬達

可能重新啟動。 

 
 

 

 

 

 

 

 

   警告 
 
儘管設備的電源已切斷，接觸電氣元件仍有致命之虞 
使用 VLT 8006 - 8072 型號變頻器：等候至少 15 分鐘 
使用 VLT 8102 - 8352 型號變頻器：等候至少 20 分鐘 
使用 VLT 8450 - 8600 型號變頻器：等候至少 15 分鐘 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

■ VLT 8000 AQUA 概述

■ 控制原理

變頻器先把電源的交流電壓整流為直流電壓，然後再把直

流電壓轉換成電壓和頻率均可變的交流電壓。 

 

因此，輸入馬達的電壓和頻率均可變，從而使三相交流馬

達實現無段變速功能。 

 

 

1. 電源電壓 

     3 x 200-240VAC, 50/60Hz 

     3 x 380-480VAC, 50/60Hz 

     3 x 525-600VAC, 50/60Hz 

 

2. 整流器 

三相橋式整流器將交流電流轉變為直流電流。 

 

3. 中間電路 

直流電壓 = √ 2 x 電源電壓 [V]。 

 

4. 中間電路直流電抗器 

使中間電路電壓保持穩定，降低反饋到主電源的諧波電

流。 

5. 中間電路電容 

使中間電路電壓保持穩定。 

 

6. 逆變器 

將直流電壓轉換成頻率電壓可變的交流電壓。 

 

7. 馬達電壓 

可變交流電壓，電源電壓的 0-100%。 

 

8. 控制卡 

能控制脈衝發生模式，並根據此將直流電壓轉換成頻率可

變交流電壓的逆變器控制。

 
 

■ 自動能量優化（AEO）

一般地，電壓/頻率比（U/f）特性必須根據不同頻率時預

期的負載進行設定。但是，要想知道設備在某一頻率時的

負載是比較困難的。這個問題可通過採用 VLT 8000 AQUA

及其內建的自動能量優化功能（AEO）加以解決。所有 VLT 

8000 AQUA 均具有這項功能，不必調節變頻器的 U/f 比就

能達到最佳的能耗。對其他的變頻器，則必須對給定的負

載和 U/f 比進行計算。 

採用 AEO 功能後，就不必計算設備的系統特性，因為 VLT 

8000 AQUA 可確保最佳的、隨負載而變的馬達能耗水平。 

右圖表示能量優化起作用時，AEO 功能的工作範圍。 

在參數 101“轉矩特性”中選定 AEO 功能後，如果與最佳

U/f 比有所偏差，VLT 變頻器可迅速進行自動調節。 

AEO 功能的優點 

˙ 能量優化 

˙ 如果馬達功率過大，可提供補償 

˙ AEO 功能可適應每天或季節性負載波動 

˙ 能使定風量空氣系統節能 

˙ 在過同步工作範圍內可提供補償 

˙ 降低馬達噪音 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

■ 應用範例 

 

供水系統中的壓力調節 

 

供水系統的需求在一天的 24 小時當中往往變化很大，在

夜間用水量幾乎為零，而在早晨或晚間，用水量則達到高

峰。為了維特在各時間下的供水管路壓力，一般在供泵浦

上安裝轉速控制設備。採用變頻器可使泵浦的能耗保持在

最低的水平，同時又能最大限度地滿足使用者的水量需求。 

 

 

內建 PlD 控制器的 VLT 8000 AQUA 安裝簡單迅速。例如，

lP 54 裝置可緊靠泵浦安裝在牆壁上，而現有的電源電纜可

作為變頻器的電源。可在水廠出水接頭幾米處安裝一套

0-10 bar 丹佛斯 MBS 33，以實現閉迴路調壓功能。丹佛

斯 MBS 33 是可直接由 VLT 8000 AQUA 提供電源的雙線

制變送器（4-20mA）。 

 

要求的設定點（例如 5 bar）可在現場設定，並在參數 418

“設定點 1”中設定。 

 

 
設定以下參數 : 

參數 100 控制方式 閉迴路控制 (CLOSED LOOP) [1] 

參數 205 最大設定值 5 Hz 

參數 302 數位輸人 18 啟動 (START)  [1] 

參數 314 端子 60 類比輸入電流 回授信號 (FEEDBACK)  [2] 

參數 315 端子 60 最小標度 4 mA 

參數 316 端子 60 最大標度 20 mA 

參數 403 睡眠模式計時器 10 sec 

參數 404 睡眠頻率 15 Hz 

參數 405 喚醒頻率 20 Hz 

參數 406 提升設定點 125% 

參數 414 最大回授值 10 

參數 415 設定值/回授信號單位 bar  [16] 

參數 416 回授轉換 線性 (LINEAR)  [0] 

參數 418 設定點 1 5

VLT8000 
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■ 快速設定 

此快速設定章節用於讓初次使用者在數個步驟內可快速對

變頻器進行安裝及初步設定。 

控制模式為基本變頻器啟動／停止控制（見右圖）。 

另本操作說明書中則提供所有功能的詳細說明。 

 

注意！ 

變頻器安裝及試車請由受過正規訓練之專業人士

執行。安裝設備前請詳細閱讀安全守則。 

 

 
 

■ 機械安裝 

所有 VLT 變頻器均允許並排安裝，變頻器上下方必須預留

空間以供散熱。詳細見第 22 頁“外型尺寸”章節。 
 

      

 

依照章節所示距離位置鑽孔。請注意馬力及電壓機種之尺

寸均有所差異。確實鎖緊四邊的固定螺絲。 

 
 

■ 電力電纜安裝 

將主電源連接至變頻器輸入電源端子 L1, L2, L3（91, 92, 

93）及接地接至端子 95 或 （如下圖）。書本型之電纜

支架安裝在牆上。 

將遮罩電纜／鎧裝電纜從馬達連接到變頻器的 U, V, W, 

PE（96, 97, 98, 99 或 ）馬達端子上。遮罩層的末端接

入遮罩夾。 

 

 
對不同型號之配線，請參見第 27-31 頁。 

 

■ 控制電纜安裝 

打開控制操作器下方的前蓋板，將端子12及端子27短接。 

將外部啟動／停止的遮罩電纜安裝連接到12及18控制端

子。 

 

 
 

■ 編輯設定（QUICK MENU 快速表單） 

使用 VLT 變頻器的快速表單，可在最迅速情況下設定所需

基本參數。 

 

1. 顯示操作數據 

在正常操作時，使用 , 鍵可選擇及檢查顯示屏幕中

第二行的操作數據。 

 

2. 進入快速表單 

按 [QUICK MENU]  鍵進入快速表單。 

在這表單內，可使用 ,  鍵選擇參數。 

改變參數的數值，先按 [CHANGE DATA]  鍵。並使

用 ,  鍵修改所要的設定值。按  ,  移動游標。 

修改完成後再按 [OK]  以確定該參數設定完成並儲

存。若取消修改按 [CANCEL]  鍵。 
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3. 設定馬達基本參數 

按以上步驟，根據馬達銘牌上的值設定以下基本參數： 

  參數 102 馬達功率 [kW] 

  參數 103 馬達電壓 [V] 

  參數 104 馬達頻率 [Hz] 

  參數 105 馬達電流 [A] 

  參數 106 馬達額定轉速 [rpm] 

 

4. 設定頻率範圍及加／減速時間 

  參數 201 輸出頻率下限 fMIN 

  參數 202 輸出頻率上限 fMAX 

  參數 206 加速時間 [s] 

  參數 207 減速時間 [s] 

 

 

 
 

■ 馬達啟動 

按 [HAND START]  啟動馬達。 

按  增加馬達轉速，按  降低馬達轉速。 

 

 

 

檢查馬達轉向是否正確。如果反向旋轉請將馬達任意兩相

對調即可。 

按 [OFF/STOP]  停止馬達。 

按 [DISPLAY MODE]  回到顯示狀態。 

 

若對變頻器進一步設定，可進入表單模式，並可設定變頻

器所有的參數。詳細見第 43 頁章節“參數說明”。 

按 [EXTENDED MENU]  鍵，即進入表單模式。 

 
 

■ 馬達自動調諧（AMA）功能 

為達到變頻器與馬達最佳匹配，建議在第一次使用變頻器

時執行 AMA 功能： 

     參數 107   馬達自動調諧 

 

按下列步驟進行： 

1. 確定馬達爲靜止狀態。 

2. 在參數 107 中選擇“優化開始” [1]（RUN AMA）。 

3. 按下 [START]  就激活了 AMA 功能。AMA 開始，馬

達發出一種比較尖銳的聲音，屬於正常。AMA 過程最

長可能需要十幾分鐘，視乎馬達功率，例如 15 HP 過

程需要 2 分鐘左右。  

4. AMA 過程結束後，顯示幕顯示“AMA STOP”，宣告

過程成功，再按 [RESET]  鍵，全過程結束，馬達參

數自動寫入。如顯示“ALARM 22”，宣告過程失敗，

按 [RESET]  鍵，中止 AMA 過程。詳請見第 50 頁。 
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■ 參數一覽表

參 數          出廠值      設定值 
 

001-017 操作與顯示 

001 語言 英語 
 (LANGUAGE) (ENGLISH)  ______________ 

002 有效設定表單 設定表單 1 
 (ACTIVE SETUP) (SETUP1)  ______________ 

003 設定表單拷背 不拷背 
 (SETUP COPY) (NO COPY)  ______________ 

004 LCP 拷背 不拷背 
 (LCP COPY) (NO COPY)  ______________ 

005 使用者定義讀取最大值 100.00 
 (CUSTOM READOUT)   ______________ 

006 使用者定義讀取單位 無單位 
 (CUST.READ.UNIT)   ______________ 

007 大顯示行 2 頻率[Hz] 
 (LARGE READOUT) (FREQUENCY[Hz])  ______________ 

008 顯示行 1.1 設定值[單位] 
 (SMALL READOUT 1) (REFERENCE[UNIT])  ______________ 

009 顯示行 1.2 馬達電流[A] 
 (SMALL READOUT 2) (MOTOR CURRENT[A])  ______________ 

010 顯示行 1.3 功率[kW] 
 (SMALL READOUT 3) (POWER[kW])  ______________ 

011 操作器設定值單位 HZ 
 (UNIT OF LOC REF) (HZ)  ______________ 

012 操作器手動啟動鍵 有效 
 (HAND START BTTN) (ENABLE)  ______________ 

013 操作器停機鍵 有效 
 (STOP BUTTON) (ENABLE)  ______________ 

014 操作器自動啟動鍵 有效 
 (AUTO START BTTN) (ENABLE)  ______________ 

015 操作器復歸鍵 有效 
 (RESET BUTTON) (ENABLE)  ______________ 

016 參數鎖定 不鎖定 
 (DATA CHANGE LOCK) (NOT LOCKED)  ______________ 

017 復電後的動作模式 (操作器控制) 自動再啟動 
 (POWER UP ACTION) (AUTO RESTART)  ______________ 

 

100-124 負載與馬達 

100 控制方式 開迴路控制 
 (CONFIG.MODE) (OPEN LOOP)  ______________ 

101 轉矩特性 自動能量優化 
 (VT CHARACT) (AEO FUNCTION)  ______________ 

102 馬達功率 PM,N 取決於所選型號 
 (MOTOR POWER)   ______________ 

103 馬達電壓 UM,N  取決於所選型號 
 (MOTOR VOLTAGE)   ______________ 

104 馬達頻率 fM,N 50 Hz 
 (MOTOR FREQUENCY) (50Hz)  ______________ 

105 馬達電流 IM,N 取決於所選型號 
 (MOTOR CURRENT)   ______________ 

106 馬達額定轉速 nM,N 取決於參數 102 
 (MOTOR NOM.SPEED)   ______________ 

 

107 馬達自動調諧 AMA 優化關閉 
 (AUTO MOTOR ADAPT) (NO AMA)  ______________  

108 變轉矩的啟動電壓 取決於參數 103 
 (VT START VOLT)   ______________  

109 共振衰減 100% 
 (RESONANCE DAMP.)   ______________  

110 高啟動轉矩 0.0 
 (HIGH START TORQ.)   ______________  

111 啟動延遲 0.0 sec. 
 (START DELAY)   ______________  

112 馬達預熱 無效 
 (MOTOR PREHEAT) (DISABLE)  ______________  

113 馬達預熱直流電流 50% 
 (PREHEAR DC-CURR.)   ______________  

114 直流煞車電流 50% 
 (DC BRAKE CURRENT)   ______________  

115 直流煞車時間 0.0 
 (DC BRAKE TIME)   ______________  

116 直流煞車切入頻率 0.0 
 (DC BRAKE CUT-IN)   ______________  

117 馬達熱保護 ETR 跳脫 1 
 (MOT.THERM PROTEC) (ETR TRIP1)  ______________  

118 馬達功率因素 0.75 
 (MOTOR PWR FACT)   ______________  

119 低速區負載補償 100% 
 (LOAD COMP LO SPD)   ______________  

120 高速區負載補償 100% 
 (LOAD COMP HI SPD)   ______________  

121 轉差補償 100% 
 (SLIP COMPENSAT.)   ______________  

122 轉差補償時間常數 0.50 sec 
 (SLIP TIME CONST.)   ______________  

123 定子電阻值 Rs 取決於選擇的馬達 
 (STATOR RESIST)   ______________  

124 定子電抗值 Xs 取決於選擇的馬達 
 (STATOR REACT.)   ______________  

 

201-231 設定值與限幅值 

201 輸出頻率下限 fMIN 0.0 Hz 
 (MIN.FREQUENCY)   ______________  

202 輸出頻率上限 fMAX 50 Hz 
 (MAX.FREQUENCY)   ______________  

203 設定值控制 手動/自動控制 
 (REFERENCE SITE) (LINK TO HAND/AUTO)  ______________  

204 最小設定值 RefMIN 0.0 Hz 
 (MIN.REFERENCE)   ______________  

205 最大設定值 RefMAX 50 Hz 
 (MAX.REFERENCE)   ______________  

206 加速時間 取決於所選型號 
 (RAMP UP TIME)   ______________  
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207 減速時間 取決於所選型號 
 (RAMP DOWN TIME)   ______________  

208 自動減速 有效 
 (AUTO RAMPING) (ENABLE)  ______________  

209 寸動頻率 10.0 Hz 
 (JOG FREQUENCY)   ______________  

210 設定值功能 和 
 (REF. FUNCTION) (SUM)  ______________  

211 預置設定值 1 0.00% 
 (PRESET REF.1)   ______________  

212 預置設定值 2 0.00% 
 (PRESET REF.2)   ______________  

213 預置設定值 3 0.00% 
 (PRESET REF.3)   ______________  

214 預置設定值 4 0.00% 
 (PRESET REF.4)   ______________  

215 電流極限值 ILIM 1.0 x IVLT,N 
 (CURRENT LIMIT)   ______________  

216 回避頻率，頻帶寬 0 
 (FREQ BYPASS B.W.)   ______________  

217 回避頻率 1 120.0 Hz 
 (BYPASS.FREQ 1)   ______________  

218 回避頻率 2 120.0 Hz 
 (BYPASS.FREQ 2)   ______________  

219 回避頻率 3 120.0 Hz 
 (BYPASS.FREQ 3)   ______________  

220 回避頻率 4 120.0 Hz 
 (BYPASS.FREQ 4)   ______________  

221 低電流警告 ILOW 0.0 A 
 (WARN.LOW CURR)   ______________  

222 過電流警告 IHIGH IVLT,MAX 
 (WARN.HIGH CURR)   ______________  

223 低頻率警告 fLOW 0.0 Hz 
 (WARN.LOW FREQ)   ______________  

224 高頻率警告 fHIGH 120.0 Hz 
 (WARN.HIGH FREQ)   ______________  

225 低設定值警告 REFLOW -999,999.999 
 (WARN.LOW REF)   ______________  

226 高設定值警告 REFHIGH 999,999.999 
 (WARN.HIGH REF)   ______________  

227 回授值過低警告 FBLOW -999,999.999 
 (WARN.LOW FDBK)   ______________  

228 回授值過高警告 FBHIGH 999,999.999 
 (WARN.HIGH FDBK)   ______________  

229 預加速時間 OFF 
 (INITIAL RAMP)   ______________  

230 填充速率 OFF 
 (FILL RATE)   ______________  

231 填充設定點 參數 413 
 (FILLED SETPOINT)   ______________  

 

 

 

 

 

300-365 輸入與輸出 

300 數位輸入 16 復歸 
 (DIGITAL INPUT 16) (RESET)  ______________  

301 數位輸入 17 凍結設定值 
 (DIGITAL INPUT 17) (FREEZE REFERENCE)  ______________  

302 數位輸入 18 啟動 
 (DIGITAL INPUT 18) (START)  ______________  

303 數位輸入 19 反轉 
 (DIGITAL INPUT 19) (REVERSE)  ______________  

304 數位輸入 27 自由旋轉停機 
 (DIGITAL INPUT 27) (COAST INVERSE)  ______________  

305 數位輸入 29 寸動 
 (DIGITAL INPUT 29) (JOG)  ______________  

306 數位輸入 32 無作用 
 (DIGITAL INPUT 32) (NO OPERATION)  ______________  

307 數位輸入 33 無作用 
 (DIGITAL INPUT 33) (NO OPERATION)  ______________  

308 端子 53 類比輸入電壓 設定值 
 (AI [V] 53 FUNCT.) (REFERENCE)  ______________  

309 端子 53 最小標度 0.0 V 
 (AI 53 SCALE LOW)   ______________  

310 端子 53 最大標度 10.0 V 
 (AI 53 SCALE HIGH)   ______________  

311 端子 54 類比輸入電壓 無作用 
 (AI [V] 54 FUNCT.) (NO OPERATION)  ______________  

312 端子 54 最小標度 0.0 V 
 (AI 54 SCALE LOW)   ______________  

313 端子 54 最大標度 10.0 V 
 (AI 54 SCALE HIGH)   ______________  

314 端子 60 類比輸入電流 設定值 
 (AI [mA] 60 FUNCT.) (REFERENCE)  ______________  

315 端子 60 最小標度 4.0 mA 
 (AI 60 SCALE LOW)   ______________  

316 端子 60 最大標度 20.0 mA 
 (AI 60 SCALE HIGH)   ______________  

317 類比輸入中斷時間 10 sec 
 (LIVE ZERO TIME)   ______________  

318 類比輸入中斷功能 關閉 
 (LIVE ZERO FUNCT.) (OFF)  ______________  

319 類比輸出端子 42 輸出電流 
 (AO 42 FUNCT.) 0-IMAX ⇒ 0-20 mA 
  (MOTOR CUR. 0-20mA)  ______________  

320 輸出端子 42 脈衝標度 5000 Hz 
 (AO 42 PLUS SCALE)   ______________  

321 類比輸出端子 45 輸出頻率 
 (AO 45 FUNCT.) 0-fMAX ⇒ 0-20 mA 
  (OUT.FREQ. 0-20mA)  ______________  

322 輸出端子 45 脈衝標度 5000 Hz 
 (AO 45 PLUS SCALE)   ______________  

323 繼電器輸出 1 無警報 
 (RELAY 1 FUNCTION) (NO ALARM)  ______________  

324 繼電器輸出 1“開”延遲 0.00 sec 
 (RELAY 1 ON DELAY)   ______________  

325 繼電器輸出 1“關”延遲 0.00 sec 
 (RELAY 1 OFF DELAY)   ______________  
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326 繼電器輸出 2 運行 
 (RELAY 2 FUNCTION) (RUNNING)  ______________ 

327 脈衝設定信號的最大頻率 5000 Hz 
 (PULSE REF MAX)   ______________ 

328 脈衝回授信號的最大頻率 25000 Hz 
 (PULSE FDBK MAX)   ______________ 

364 輸出端子 42 總線控制 0 % 
 (CONTROL OUTPUT 42)   ______________ 

365 輸出端子 45 總線控制 0 % 
 (CONTROL OUTPUT 45)   ______________ 

 

400-483 應用功能 

400 復歸功能 手動復歸 
 (RESET FUNCTION) (MANUAL RESET)  ______________ 

401 自動重新啟動時間 10 sec 
 (AUTO RESTART TIME)   ______________ 

402 追蹤啟動 無效 
 (FLYING START) (DISABLE)  ______________ 

403 睡眠模式計時器 OFF 
 (SLEEP MODE TIMER)   ______________ 

404 睡眠頻率 0.0 Hz 
 (SLEEP FREQUENCY)   ______________ 

405 喚醒頻率 50 Hz 
 (WAKEUP FREQUENCY)   ______________ 

406 提升設定點 100% 
 (BOOST SETPOINT)   ______________ 

407 載波頻率 取決於所選型號 
 (SWITCHING FREQ.)   ______________ 

408 載波方式 載波頻率依負載變化 
 (NOISE REDUCTION) (ASFM)  ______________ 

409 無載時功能 警告 
 (FUNCT. LOW CURR.) (WARNING)  ______________ 

410 主電源故障 跳脫 
 (MAINS FAILURE) (TRIP)  ______________ 

411 溫度過高時功能 跳脫 
 (FUNCT. OVER TEMP) (TRIP)  ______________ 

412 過電流跳脫延遲 ILIM 61 sec 
 (OVERLOAD DELAY)   ______________ 

413 最小回授值 FBMIN 0.000 
 (MIN. FEEDBACK)   ______________ 

414 最大回授值 FBMAX 100.000 
 (MAX. FEEDBACK)   ______________ 

415 設定值/回授信號單位 % 
 (REF/FDBK. UNIT)   ______________ 

416 回授轉換 線性 
 (FEEDBACK CONV.) (LINEAR)  ______________ 

417 回授功能 最大 
 (2 FEEDBACK, CALC.) (MAXIMUM)  ______________ 

418 設定點 1 0.000 
 (SETPOINT 1)   ______________ 

419 設定點 2 0.000 
 (SETPOINT 2)   ______________ 

420 PID 正常/逆向控制 正常 
 (PID NOR/INV.CTRL) (NORMAL)  ______________ 

421 PID 積分抗飽和 有效 
 (PID ANTI WINDUP) (ENABLE)  ______________ 

422 PID 啟動頻率 0 Hz 
 (PID START VALUE)   ______________  

423 PID 比例增益 0.01 
 (PID PROP. GAIN)   ______________  

424 PID 積分時間 OFF 
 (PID INTEGR. TIME)   ______________  

425 PID 微分時間 OFF 
 (PID DIFF.TIME)   ______________  

426 PID 微分增益極限 5.0 
 (PID DIFF. GAIN)   ______________  

427 PID 低通濾波器時間 0.01 
 (PID FILTER TIME)   ______________  

433 馬達交替時間 OFF 
 (MOTOR ALT. TIME)   ______________  

434 馬達交替功能 減速停機 
 (MOTOR ALT. FUNCTION) (RAMP)   _____________  

483 動態直流電路補償 ON 
 (DC LINK COMP.)   ______________  

 

500-566 串列通訊 

請參閱 DESIGN GUIDE 說明書 

 

600-631 服務數據 

請參閱 DESIGN GUIDE 說明書 

 

700-711 繼電器選項參數 

請參閱 DESIGN GUIDE 說明書 
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■ 技術規格 

 

■ 共同規格 

主電源（L1、L2、L3）： 

  電源電壓 200-240V  ..........................................................................................................................  3×200/208/220/230/240V±10%

  電源電壓 380-480V  ...................................................................................................................  3×380/400/415/440/460/480V±10%

  電源電壓 525-600V .................................................................................................................................... 3×525/550/575/600V±10%

  電源頻率 ...........................................................................................................................................................................  48-62 Hz±1%

  VLT8006-8011, 380-480V 和 VLT8002-8011, 525-600V ...........................................................................................  額定電源電壓±2%

  VLT8016-8072, 380-480V, 525-600V 和 VLT8006-8032, 200-240V ......................................................................  額定電源電壓±1.5%

  VLT8102-8600, 380-480V 和 VLT8042-8062, 200-240V ...........................................................................................  額定電源電壓±3%

  VLT8100-8300, 525-600V .........................................................................................................................................  額定電源電壓±3%

  實質功率因素（λ） ............................................................................................................................................................................. 0.90

  遲相功率因素（cos ϕ） ................................................................................................................................................................... > 0.98

  輸入電源切換次數 ..............................................................................................................................................................  約 2 min 一次

  最大短路定額 ................................................................................................................................................................................ 100 kA

 

VLT 輸出數據（U、V、W）： 

  輸出電壓 ........................................................................................................................................................................ 0-100%電源電壓

  輸出頻率 .....................................................................................................................................................................................  0-120Hz

  馬達額定電壓, 200-240V ..................................................................................................................................... 200/208/220/230/240V

  馬達額定電壓, 380-480V .............................................................................................................................. 380/400/415/440/460/480V

  馬達額定電壓, 525-600V ...................................................................................................................................................  525/550/575V

  馬達額定頻率 ............................................................................................................................................................................  50/60 Hz

  輸出切換 ...........................................................................................................................................................................................  不限

  加減速時間 ............................................................................................................................................................................  1-3600 sec.

 

轉矩特性： 

  啟動轉矩 ......................................................................................................................................... 110%（60 sec.）/ 130%（0.5 sec）

  加速轉矩 .......................................................................................................................................................................................... 100%

  過載轉矩 .......................................................................................................................................................................................... 110%

 

數位輸入： 

  可規劃數位輸入數目 ............................................................................................................................................................................... 8

  端子號 ........................................................................................................................................................ 16, 17, 18, 19, 27, 29, 32, 33

  電壓電平 .........................................................................................................................................................  0-24V DC（PNP 正邏輯）

  電壓電平，邏輯“0” .................................................................................................................................................................  < 5 V DC

  電壓電平，邏輯“1” ...............................................................................................................................................................  > 10 V DC

  最大輸入電壓值 ........................................................................................................................................................................... 28 V DC

  輸入電阻值，Ri ...............................................................................................................................................................................  2 kΩ

  輸入掃描時間 ...............................................................................................................................................................................  3 msec

 

類比輸入： 

  可規劃類比電壓輸入數目 ....................................................................................................................................................................... 2

  端子號 ............................................................................................................................................................................................ 53, 54

  電壓電平 ...............................................................................................................................................................  0 ~±10V DC（可調）

  輸入電阻值，Ri ......................................................................................................................................................................... 約 10 kΩ

  可規劃類比電流輸入數目 ....................................................................................................................................................................... 1

  端子號 .................................................................................................................................................................................................. 60

  電流範圍 ...............................................................................................................................................................  0/4 ~±20mA（可調）

  輸入電阻值，Ri .......................................................................................................................................................................... 約 200Ω
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  解析度 .................................................................................................................................................................................  10 bit + 信號

  輸入精確度 ........................................................................................................................................................ 最大誤差為全範圍的 1%

  輸入掃描時間 ................................................................................................................................................................................  3 msec

  接地端子號 ..........................................................................................................................................................................................  55

 

編碼器／脈衝輸入： 

 可規劃編碼器／脈衝輸入數目 .................................................................................................................................................................. 3

 端子號 ......................................................................................................................................................................................  17, 29, 33

 端子 17 上的最大頻率 .....................................................................................................................................................................  5 kHz

  端子 29, 33 上的最大頻率 ............................................................................................................................  20 kHz（PNP 開路集電極）

  端子 29, 33 上的最大頻率 ...........................................................................................................................................  65 kHz（推挽式）

  電壓電平 ........................................................................................................................................................ 0-24 V DC（PNP 正邏輯）

  電壓電平，邏輯“0”..................................................................................................................................................................  < 5 V DC

  電壓電平，邏輯“1”................................................................................................................................................................  > 10 V DC

  最大輸入電壓值 ..........................................................................................................................................................................  28 V DC

  輸入電阻值，Ri ................................................................................................................................................................................  2 kΩ

  輸入掃描時間 ................................................................................................................................................................................  3 msec

  解析度 .................................................................................................................................................................................  10 bit + 信號

  端子 17, 29, 33 的精確度（100 Hz - 1 kHz） ................................................................................................... 最大誤差為全範圍的 0.5%

  端子 17 的精確度（1 - 5 kHz） ........................................................................................................................ 最大誤差為全範圍的 0.1%

  端子 29, 33 的精確度（1 - 65 kHz） ................................................................................................................ 最大誤差為全範圍的 0.1%

 

數位／脈衝和類比輸出： 

  可規劃數位和類比輸出數目 ...................................................................................................................................................................  2

  端子號 ............................................................................................................................................................................................  42, 45

  數位／脈衝輸出的電壓電平 .....................................................................................................................................................  0-24 V DC

  數位／脈衝輸出的接地最低負載（端子 39） .................................................................................................................................  600 Ω

  頻率範圍（數字輸出用作脈衝輸出）...........................................................................................................................................  0-32 kHz

  類比輸出電流範圍 ..................................................................................................................................................................... 0/4-20mA

  類比輸出的接地最高負載（端子 39） ............................................................................................................................................  500 Ω

  類比輸出的精確度 ........................................................................................................................................... 最大誤差為全範圍的 1.5%

  類比輸出的解析度 .............................................................................................................................................................................. 8 bit

 

24 V DC 電源： 

端子號 ...............................................................................................................................................................................................  12, 13

最大負載（短路保護）......................................................................................................................................................................  200 mA

接地端子號 ........................................................................................................................................................................................  20, 39

 

RS 485 串列通信： 

  端子號 .................................................................................................................................................. 68（TX+, RX+）, 69（TX-, RX-）

 

繼電器輸出： 

  可規劃繼電器輸出數目 ..........................................................................................................................................................................  2

 端子號（控制卡） .............................................................................................................................................................. 04-05（常開）

  端子 04-05 的最高負載（AC）.................................................................................................................................... 50 VAC, 1 A, 60 VA

  端子 04-05 的最高負載（DC）.................................................................................................................................... 75 V DC, 1 A, 30 W

  端子號（電源卡） .................................................................................................................................... 01-03（常閉）, 01-02（常開）

  端子 01-03, 01-02 的最高負載（AC） ..................................................................................................................... 240 V AC, 2 A, 60 VA

  端子 01-03, 01-02 的最高負載（DC） ..................................................................................................................................  50 V DC, 2 A

  端子 01-03, 01-02 的最小負載（DC） ................................................................................................ 24 V DC, 10 mA, 24 V AC, 100 mA
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外接 24 V DC 電源（僅 VLT 8152-8600, 380-480V）： 

 端子號 ............................................................................................................................................................................................ 35, 36

 電壓範圍 ...............................................................................................................................  24V DC±15%（最大值 37 V DC, 10 sec）

 最大電壓波動 ................................................................................................................................................................................ 2 V DC

 功耗 .................................................................................................................................................  15-50 W（啟動時 50 W, 20 msec）

 最小保險絲 .........................................................................................................................................................................................  6 A

 

電纜長度與截面值： 

 馬達電纜最大長度, 遮罩／鎧裝電纜 .............................................................................................................................................. 150 m

 馬達電纜最大長度, 非遮罩／非鎧裝電纜 ....................................................................................................................................... 300 m

  負載共償電纜最大長度, 遮罩／鎧裝電纜 ....................................................................................................  從變頻器到 DC 總線為 25 m

  馬達及負載共償最大電纜截面, 見下章節 

  控制電纜最大截面 ........................................................................................................................................................  1.5 mm2/16 AWG

  串列通信電纜最大截面 .................................................................................................................................................  1.5 mm2/16 AWG

 

顯示讀數的精確度（參數 009-012）： 

 馬達電流 [5], 0-140%負載 ................................................................................................................... 最大誤差為額定輸出電流的±2%

  輸出功率 kW [6], 輸出功率 HP [7], 0-90% 負載 ................................................................................... 最大誤差為額定輸出功率的±5%

 

控制特性： 

  頻率範圍 ..................................................................................................................................................................................  0 - 120 Hz

  輸出頻率解析度 ....................................................................................................................................................................  ± 0.003 Hz

  系統響應時間 ...............................................................................................................................................................................  3 msec

  轉速控制範圍（開迴路） ......................................................................................................................................................  1:100 同步速

  轉速精度（開迴路）（異步馬達穩速精度） .........................................................................................  < 1500 rpm, 最大誤差 ± 7.5 rpm
                                       .............................................................................  > 1500 rpm, 最大誤差為實際轉速的 0.5%

  製程精度（閉迴路） .............................................................................................................................  < 1500 rpm, 最大誤差 ± 1.5 rpm
                   .................................................................................................................  > 1500 rpm, 最大誤差為實際轉速的 0.1%

＊所有控制特性均以４級異步馬達為基準  

環境條件： 

  防護等級 .................................................................................................................................  IP 00, IP 20/IP 21/NEMA1, IP 54/NEMA12

 振動 .............................................................................................  0.7 g RMS 18-1000 Hz 隨機，3 方向，2 小時（IEC 68-2-34/35/36）

 最大相對濕度 ......................................................................................................................  95%（非結露）（IEC 721-3-3; class 3K3）

  環境溫度 ..................................................................................................................................................................................  Max 40 oC

  滿載運轉的最低環境溫度 ..................................................................................................................................................................  0 oC

  降額運轉的最低環境溫度 ...............................................................................................................................................................  -10 oC

  存儲／運轉的溫度 ..........................................................................................................................................................  -25 ~ +65/70 oC

  最大海拔高度 ............................................................................................................................................................................... 1000 m

  符合電磁相容性標準，放射標準 .......................................................... EN61000-6-3/4, EN50081-1/2, EN61800-3, EN55011, EN55014

                      抗擾標準 .......................  EN50082-2, EN50081-1/2, EN61000-4-2, IEC1000-4-3, EN61000-4-3, EN61000-4-4, 

                               ...............................................................  EN61000-4-5, ENV50204, EN61000-4-6, VDE0160/1990.12

保護功能： 

 電子式馬達過載熱保護 

 IP00 和 IP20 的散熱器溫度監控確保在溫度到達 90 oC 時斷開變頻器。IP54 的斷路溫度為 80 oC。 
只有當散熱器的溫度降到 60 oC 以下時才能復歸 o 

 VLT 變頻器輸出短路保護 

 VLT 變頻器輸出接地故障保護 

 中間電路電壓監控確保在中間電路電壓過高或低時斷開變頻器 

 如果馬達出現缺相, VLT 變頻器將會保護 

 如果主電源出現故障, VLT 變頻器按有控斜坡執行 

 如果主電源出現缺相, VLT 變頻器將在馬達受負載時斷開 
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■ 機種規格 

■ VLT 8006-8011, 200-240 VAC 

根據國際標準 VLT 型號 8006 8008 8011     

IVLT,N [A]
 
16.7 

 
24.2 

 
30.8 

     
輸出電流 
 IVLT,MAX (60 s) [A] 18.4 26.6 33.9     
輸出容量 (240V) SVLT,N [kVA] 6.9 10.1 12.8     

PVLT,N [kW] 4.0 5.5 7.5     輸出功率 
PVLT,N [HP] 5 7.5 10     

連接馬達與 DC 母線的 
電纜最大截面 

[mm2/AWG] 10/8 16/6 16/6     

 

        
額定輸入電流 (200V) (RMS) IL,N [A] 16.0 23.0 30.0     

電源線最大截面值 [mm2/AWG] 4/10 16/6 16/6     

最大保險絲 [A] 35 50 60     

輸入接觸器 [Danfoss type] CI 6 CI 9 CI 16     

效率 0.95 0.95 0.95     

重量 lP20 [kg] 23 23 23     

重量 lP54 [kg] 35 35 38     

最大負載時功率損耗  [W] 194 426 545     

 

防護等級  緊湊型 IP20 (NEMA1) / IP54 (NEMA12) 

 

■ VLT 8016-8062, 200-240 VAC 

根據國際標準 VLT 型號 8016 8022 8027 8032 8042 8052 8062 

IVLT,N [A]
  

46.2 
 
59.4 

 
74.8 

 
88.0 

 
115 

 
143 

 
170 

 
輸出電流 

IVLT,MAX (60 s) [A]  50.6 65.3 82.3 96.8 127 158 187 
輸出容量 SVLT,N [kVA] (240V) 19.1 24.7 31.1 36.6 41.0 52.0 61.0 

PVLT,N [kW] 11 15 18.5 22 30 37 45 輸出功率 
PVLT,N [HP] 15 20 25 30 40 50 60 

連接馬達與 DC 母線的 
銅電纜最大截面 

[mm2]/[AWG]  16/6 35/2 35/2 50/0 70/1/0 95/3/0 120/4/0 

連接馬達與 DC 母線的 
鋁電纜最大截面 

[mm2]/[AWG]  16/6 35/2 35/2 50/0 95/3/0 90/250mcm 120/300mcm 

 

連接馬達與 DC 母線的 
電纜最小截面 

[mm2/AWG] 10/8 10/8 10/8 16/6 10/8 10/8 10/8 

額定輸入電流 (200V) (RMS) IL,N [A]  46.0 59.2 74.8 88.0 101.3 126.6 149.9 

電源銅電纜最大截面值 [mm2]/[AWG]  16/6 35/2 35/2 50/0 70/1/0 95/3/0 120/4/0 

電源鋁電纜最大截面值 [mm2]/[AWG]  16/6 35/2 35/2 50/0 95/3/0 90/250mcm 120/300mcm 

最大保險絲 [A]  60 80 125 125 150 200 250 

輸入接觸器 
 

[Danfoss type]
 [AC value]

 CI 32 
AC-1 

CI 32 
AC-1 

CI 37 
AC-1 

CI 61 
AC-1 

CI 85 
 

CI 85 
 

CI 141 
 

效率  0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 

重量 lP00 [kg]  - - - - 90 90 90 

重量 lP20 [kg]  23 30 30 48 101 101 101 

重量 lP54 [kg]  38 49 50 55 104 104 104 

最大負載時功率損耗 [W] 545 783 1042 1243 1089 1361 1613 

 

防護等級   緊湊型 IP 00 (VLT8042-8062) / IP20 (Nema1) / IP54 
 

1. 如果要符合 UL/cUL 要求，必須使用保險絲 Bussmann KTN-R 型或 Ferraz Shawmut ATMR 型。保險絲必須規劃能保護最大值為 100,000 Amps ms (對稱), 500V 的電路 
2. AWG = 美國線規 
 
注意！ 以上技術數據均以４級感應馬達為基準，若使用其它馬達請與 Danfoss 公司聯絡 
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■ VLT 8006-8011, 380-480 VAC 

根據國際標準 VLT 型號  8006 8008 8011     

IVLT,N[A]  10.0 13.0 16.0     
 
輸出電流 

IVLT,MAX (60 s) [A]  11.0 14.3 17.6     
SVLT,N [kVA] (400V) 7.2 9.3 11.5     輸出容量  
SVLT,N [kVA] (480V) 6.5 8.8 11.2     

PVLT,N [kW] 4.0 5.5 7.5     輸出功率 
PVLT,N [HP] 5 7.5 10     

 

連接馬達電纜最大截面 [mm2/AWG] 4/10 4/10 4/10     

IL,N [A] (380V) 9.1 12.2 15.0     額定輸入電流 (RMS) 
IL,N [A] (480V) 8.3 10.6 14.0     

電源線最大截面值 [mm2/AWG] 4/10 4/10 4/10     

最大保險絲 [A]  25 25 35     

輸入接觸器 [Danfoss type] CI 6 CI 6 CI 6     

效率  0.96 0.96 0.96     
重量 lP20 [kg] 10.5 10.5 10.5     

重量 lP54 [kg] 14 14 14     

最大負載時功率損耗 [W] 198 250 295     

 

防護等級   書本型 IP20 / 緊湊型 IP20 (Nema1) / IP54 

 

■ VLT 8016-8062, 380-480 VAC 

根據國際標準 VLT 型號 8016 8022 8027 8032 8042 8052 8062 

IVLT,N [A]  24.0 32.0 37.5 44.0 61.0 73.0 90.0 
 
輸出電流 

IVLT,MAX (60 s )[A]  26.4 35.2 41.3 48.4 67.1 80.3 99.0 
SVLT,N [kVA] (400V) 17.3 23.0 27.0 31.6 43.8 52.5 64.7 輸出容量 
SVLT,N [kVA] (480V) 16.7 21.5 27.1 31.9 41.4 51.8 61.3 

PVLT,N [kW] 11 15 18.5 22 30 37 45 輸出功率 
PVLT,N [HP] 15 20 25 30 40 50 60 

連接馬達與 DC 母線的

電纜最大截面 
[mm2/AWG] (IP20)

(IP54)
 

16/6 16/6 16/6 
35/2 
16/6 35/2 35/2 50/0 

 

連接馬達與 DC 母線的

電纜最小截面 [mm2/AWG] 10/8 10/8 10/8 10/8 10/8 10/8 16/6 

IL,N [A] (380V) 24.0 32.0 37.5 44.0 60.0 72.0 89.0 額定輸入電流 (RMS) 
IL,N [A] (480V) 21.0 27.6 34.0 41.0 53.0 64.0 77.0 

電源線最大截面值 [mm2/AWG] (IP20)
(IP54)

 
16/6 16/6 16/6 

35/2 
16/6 35/2 35/2 50/0 

最大保險絲 [A]  63 63 63 63 80 100 125 

輸入接觸器 [Danfoss type] CI 9 CI 16 CI 16 CI 32 CI 32 CI 37 CI 61 

效率  0.96 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96 0.96 

重量 IP20 [kg] 21 21 22 27 28 41 42 

重量 lP54 [kg] 41 41 42 42 54 56 56 

最大負載時功率損耗 [W] 419 559 655 768 1065 1275 1571 

 

防護等級   緊湊型 IP 20 (Nema1) / IP 54 
 

1. 如果要符合 UL/cUL 要求，必須使用保險絲 Bussmann KTN-R 型或 Ferraz Shawmut ATMR 型。保險絲必須規劃能保護最大值為 100,000 Amps ms (對稱), 500V 的電路 
2. AWG = 美國線規 
 
注意！ 以上技術數據均以４級感應馬達為基準，若使用其它馬達請與 Danfoss 公司聯絡 
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■ VLT 8072-8122, 380-480 VAC 

根據國際標準 VLT 型號  8072 8102 8122 

IVLT,N [A]  
 
106 

 
147 

 
177 

 
輸出電流 

IVLT,MAX (60s)[A]  117 162 195 
SVLT,N [kVA] (400V) 73.4 102 123 輸出容量 
SVLT,N [kVA] (480V) 84.5 104 127 

PVLT,N [kW] (380-440V)  55 75 90 
PVLT,N [kW] (441-460V)  55 90 110 
PVLT,N [HP] (380-440V)  75 100 125 
PVLT,N [HP] (441-460V)  75 125 150 

輸出功率 

PVLT,N [HP] (480V)  100 125 150 
連接馬達與 DC 母線 
的電纜最大截面 

[mm2/AWG] (IP20)
(IP54)

 50/0 
50/0 

120/250mcm 
150/300mcm 

120/250mcm 
150/300mcm 

 

連接馬達與 DC 母線的 
電纜最小截面 

[mm2/AWG] 16/6 25/4 25/4 

IL,N [A] (380V)  104 145 174 額定輸入電流 (RMS) 
IL,N [A] (480V)  104 128 158 

電源線最大截面值 [mm2/AWG] (IP20)
(IP54)

 50/0 
50/0 

120/250mcm 
150/300mcm 

120/250mcm 
150/300mcm 

最大保險絲 [A]  150 225 250 

輸入接觸器 [Danfoss type]  CI 85 CI 85 CI 141 

效率  0.96 0.98 0.98 

重量 IP20 [kg]  43 54 54 

重量 lP54 [kg]  60 77 77 

最大負載時功率損耗 [W] 1851 <1400 <1600 

 

防護等級   緊湊型 IP 20 (Nema1) / IP 54 

 

■ VLT 8152-8350, 380-480 VAC 

根據國際標準 VLT 型號 8152 8202 8252 8302 8352 

IVLT,N [A]  212 260 315 395 480 
 
輸出電流 

IVLT,MAX (60 s) [A]  233 286 347 435 528 
SVLT,N [kVA] (400V) 147 180 218 274 333 輸出容量 
SVLT,N [kVA] (460V) 151 191 241 288 353 

PVLT,N [kW] (380-440V) 110 132 160 200 250 
PVLT,N [kW] (441-460V) 125 160 200 225 300 
PVLT,N [HP] (380-440V) 150 175 200 250 300 
PVLT,N [HP] (441-460V) 175 200 250 300 350 

輸出功率  

PVLT,N [HP] (480V) 200 250 300 350 450 
[mm2] 2X185 2X185 2X185 2X185 2X185 連接馬達與 DC 母線 

的電纜最大截面  [AWG] 2X350mcm 2X350mcm 2X350mcm 2X350mcm 2X350mcm

 

連接馬達與 DC 母線的 
電纜最小截面 

[mm2/AWG] 35/2 35/2 35/2 35/2 35/2 

IL,N[A] (380V) 208 256 317 385 467 最大輸入電流 (RMS) 
IL,N[A] (480V) 185 236 304 356 431 

[mm2] 2X185 2X185 2X185 2X185 2X185 連接電源的電纜 
最大截面 [AWG] 2X350mcm 2X350mcm 2X350mcm 2X350mcm 2X350mcm

最大保險絲 [A]  300 350 450 500 630 

輸入接觸器 [Danfoss type] CI 141 CI 250EL CI 250EL CI 300EL CI 300EL 

重量 IP 00 [kg] 89 89 134 134 154 

重量 IP 21 / IP 54 [kg] 96 96 143 143 163 

效率  0.98 0.98 0.98 0.98 0.98 

最大負載時功率損耗 [W] 2619 3309 4163 4977 6107 

 

防護等級   緊湊型 IP00 / IP 21 (Nema1) / IP 54 
 

1. 如果要符合 UL/cUL 要求，必須使用保險絲 Bussmann KTN-R 型或 Ferraz Shawmut ATMR 型。保險絲必須規劃能保護最大值為 100,000 Amps ms (對稱), 500V 的電路 
2. AWG = 美國線規 
3. 電纜最小截面為允許使用於端子的最小電纜截面。務必遵守國家及地區相關最小電纜截面規定 

 
注意！ 以上技術數據均以４級感應馬達為基準，若使用其它馬達請與 Danfoss 公司聯絡 
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■ VLT 8450-8600, 380-480 VAC 

根據國際標準 VLT 型號 8450 8500 8600 

IVLT,N [A]  600 658 745 
 
輸出電流 

IVLT,MAX (60 s) [A]  660 724 820 
SVLT,N [kVA] (400V) 416 456 516 輸出容量 
SVLT,N [kVA] (460V) 430 470 540 

PVLT,N [kW] (380-440V) 315 355 400 
PVLT,N [kW] (441-460V) 355 400 450 
PVLT,N [HP] (380-440V) 400 450 550 
PVLT,N [HP] (441-460V) 450 500 600 

輸出功率 

PVLT,N [HP] (480V) 550 600 700 
[mm2]  2X400 

3X150 
2X400 
3X150 

2X400 
3X150 

連接馬達與 DC 母線 
的電纜最大截面 
 [AWG] 2X750mcm 

3X350mcm 
2X750mcm 
3X350mcm 

2X750mcm 
3X350mcm 

[AWG] (380-440V) 2X500mcm 
3X250mcm 

2X600mcm 
3X300mcm 

2X700mcm 
3X350mcm 

 

連接馬達與 DC 母線 
的電纜最大截面 

[AWG] (441-480V) 2X400mcm 
3X4/0 

2X500mcm 
3X250mcm 

2X600mcm 
3X300mcm 

IL,MAX[A] (380V)  584 648 734 最大輸入電流 (RMS) 
IL,MAX[A] (480V)  526 581 668 

[mm2]  2X400 
3X150 

2X400 
3X150 

2X400 
3X150 

連接電源的電纜 
最大截面 

[AWG] 2X750 
3X350 

2X750 
3X350 

2X750 
3X350 

[mm2]  70 70 70 連接電源的電纜 
最小截面 [AWG] 3/0 3/0 3/0 

最大保險絲 (mains) [A]  700 800 800 

效率  0.97 0.97 0.97 
輸入接觸器 [Danfoss type]  CI 300EL - - 

重量 lP00 [kg]  515 560 585 

重量 lP20 [kg]  630 675 700 

重量 lP54 [kg]  640 685 710 

最大負載時功率損耗 [W] 9450 10650 12000 

 

防護等級   緊湊型 IP 00 / IP 20 (Nema1) / IP 54 
 

1. 如果要符合 UL/cUL 要求，必須使用保險絲 Bussmann KTN-R 型或 Ferraz Shawmut ATMR 型。保險絲必須規劃能保護最大值為 100,000 Amps ms (對稱), 500V 的電路 
2. AWG = 美國線規 
3. 電纜最小截面為允許使用於端子的最小電纜截面。務必遵守國家及地區相關最小電纜截面規定 
 
注意！ 以上技術數據均以４級感應馬達為基準，若使用其它馬達請與 Danfoss 公司聯絡 
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■ 半導體保險絲規格 

UL 規範 

依循 UL/cUL 規範要求，請搭配下表之半導體型保險絲： 

 

200-240 V 
VLT Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut 
8006 KTN-R30 5017906-032 KLN-R30 ATM-R30 or A2K-30R 
8008 KTN-R50 5012406-050 KLN-R50 A2K-50R 
8011, 8016 KTN-R60 5014006-063 KLN-R60 A2K-60R 
8022 KTN-R80 5014006-080 KLN-R80 A2K-80R 
8027, 8032 KTN-R125 2028220-125 KLN-R125 A2K-125R 
8042 FWX-150 2028220-150 L25S-150 A25X-150 
8052 FWX-200 2028220-200 L25S-200 A25X-200 
8062 FWX-250 2028220-250 L25S-250 A25X-250 

 

380-480 V 
VLT Bussmann SIBA Littel fuse Ferraz-Shawmut 
8006 KTS-R20 5017906-020 KLS-R20 ATM-R20 or A6K-20R 
8008 KTS-R25 5017906-025 KLS-R25 ATM-R25 or A6K-25R 
8011 KTS-R30 5012406-032 KLS-R30 ATM-R30 or A6K-30R 
8016, 8022 KTS-R40 5014006-040 KLS-R40 A6K-40R 
8027 KTS-R50 5014006-050 KLS-R50 A6K-50R 
8032 KTS-R60 5014006-063 KLS-R60 A6K-60R 
8042 KTS-R80 2028220-100 KLS-R80 A6K-80R 
8052 KTS-R100 2028220-125 KLS-R100 A6K-100R 
8062 KTS-R125 2028220-125 KLS-R125 A6K-125R 
8072 KTS-R150 2028220-160 KLS-R150 A6K-150R 
8102 FWH-220 2028220-200 L50S-225 A50-P225 
8122 FWH-250 2028220-250 L50S-250 A50-P250 
8152 FWH-300 2028220-315 L50S-300 A50-P300 
8202 FWH-350 2028220-315 L50S-350 A50-P350 
8252 FWH-400 206xx32-400 L50S-400 A50-P400 
8302 FWH-500 206xx32-500 L50S-500 A50-P500 
8352 FWH-600 206xx32-600 L50S-600 A50-P600 
8450 FWH-700 206xx32-700 L50S-700 A50-P700 
8500 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800 
8600 FWH-800 206xx32-800 L50S-800 A50-P800 

 

非 UL 規範 

假如非依循 UL 規範標準施工，Danfoss 依然建議您可使用上表半導體型保險絲或下表之一般用保險絲種類： 
VLT 8006-8032 200-240 V type gG 
VLT 8042-8062 200-240 V type gR 
VLT 8006-8072 380-480 V type gG 
VLT 8102-8600 380-480 V type gR 

在系統使用異常的狀態下，無正確的使用保險絲將對設備造成嚴重損壞，保險絲的選擇必須可承受 100,000 安培短路容量及

耐壓 500/600V 等級。 
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■ 主電路結構圖 

   VLT 8006-8032, 200-240V / VLT 8006-8122, 380-480V 

 

 

    VLT 8042-8062, 200-240V 
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   VLT 8152-8352, 380-480V 

 

 

 

 
   VLT 8450-8600, 380-480V 
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■ 機械安裝 

變頻器必須垂直安裝。 

變頻器採用空氣流動作冷卻。為使變頻器散熱空氣流通，其上、下方必須保留最小間距。 

為防變頻器過熱，必須確保周圍環境的溫度不超過為變頻器規定的最高溫度和 24 小時平均溫度。如果環境溫度在 45-55 oC

之間，須按照“設計指南”降低變頻器的輸出額定值。

 
 

■ VLT 8002-8352 的安裝 

 
    冷卻 
 

 

所有機種均需在機身的上、下方留有通風空間。各型號之

上下空間見第 22 頁。 

 
    並列安裝 
 

 

由於 VLT 變頻器不需側面冷卻，因此能採取並列安裝，左

右無需間距。 
 
 

■ VLT 8450-8600 的安裝  

 
    冷卻 
 

 

此系列均需在機檯上方至少留有 400 mm 通風空間，並必

須安裝在平整的地面上。此需求適用於 IP20（Nema1）

和 IP54 型。另變頻器前方須留有最少 605 mm 的空間作

為機門開啟之用。 

IP00 型號必需安裝於配電盤體內。相關尺寸請向 Danfoss

查詢。 

 
    並列安裝 
 

 

此系列可並列安裝，無需任何間距。
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■ 外型尺寸 

 

  （所有尺寸單位為 mm） 

 A B C D a b aa/bb Type 

緊湊型 IP 00         

8042-8062 200-240 V 800 370 335 － 780 270 225 B 

8152-8202 380-480 V 1046 409 372 － 1001 304 225 J 

8252-8352 380-480 V 1327 409 372 － 1282 304 225 J 

8450-8600 380-480 V 1896 1099 490 － 1847 1065 400 (aa) I 

         

緊湊型 IP 20 (Nema1)         

8006-8011 380-480 V 395 220 200 － 384 200 100 C 

8006-8011 200-240 V 
8016-8027 380-480 V 

560 242 260 － 540 200 200 D 

8016-8022 200-240 V 
8032-8042 380-480 V 

700 242 260 － 680 200 200 D 

8027-8032 200-240 V 
8052-8072 380-480 V 

800 308 296 － 780 270 200 D 

8042-8062 200-240 V 954 370 335 － 780 270 225 E 

8102-8122 380-480 V 800 370 335 － 780 330 225 D 

8450-8600 380-480 V 2010 1200 600 － － － 400 (aa) H 

         

緊湊型 IP 21 (Nema1)         

8152-8202 380-480 V 1201 420 373 － 1154 304 225 J 

8252-8352 380-480 V 1584 420 373 － 1535 304 225 J 

         

緊湊型 IP 54         

8006-8011 380-480 V 530 282 195 85 330 258 100 F 

8006-8011 200-240 V 
8016-8032 380-480 V 

810 350 280 70 560 326 200 F 

8016-8032 200-240 V 
8042-8072 380-480 V 

940 400 280 70 690 375 200 F 

8042-8062 200-240 V 937 495 421 － 830 374 225 G 

8102-8122 380-480 V 940 400 360 70 690 374 225 F 

8152-8202 380-480 V 1201 420 373 － 1154 304 225 J 

8252-8352 380-480 V 1584 420 373 － 1535 304 225 J 

8450-8600 380-480 V 2010 1200 600 － － － 400 (aa) H 

    aa : 設備上方最小空間 ／ bb : 設備下方最小空間
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■ 電氣安裝 

 

變頻器接上電源後會產生致命的電壓。馬達或

變頻器的安裝方式如果不正確，將會導致設備

毀損、人體傷害甚至死亡。 

因此，應嚴格遵守本說明書的說明以及國家和當地的法規

與安全規範。 

即使主電源已經切斷，接觸設備電路仍然具有危險。 

請於主電源確定切斷後至少等待 15 分鐘（VLT 8006-8072 

/ 8450-8600）/ 20 分鐘（VLT 8102-8352）再行作業。 

 

注意！ 

用戶或合格電工的責任是確保變頻器的接地和

保護設施符合國家及地方有關的規則和標準。 

 

 

■ 電磁相容性電氣安裝 

為使安裝有良好的電磁相容性，應遵守以下幾點注意事項： 

 

－ 只採用有遮罩／防護的馬達電纜和控制線纜； 

－ 將遮罩兩端接地； 

－ 避免在遮罩埠纏拈連接（豬尾形），這會破壞高頻時

的遮罩效果。正確的方法是採用線夾； 

－ 重要的是應確保良好的電氣接觸，包括從安裝板、安

裝螺絲到變頻器的金屬外殼； 

－ 採用齒狀墊圈和導電的安裝板； 

－ 安裝在配電盤裡不要使用非遮罩／非防護型的馬達電纜 

 

下面的示意圖表示了有良好電磁相容性的電氣安裝範

例，其中變頻器裝安裝在配電盤裡，並與一台 PLC 連接。 
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■ 接地 

在安裝變頻器時需要考慮以下基本問題，以符合相關的電

磁相容性標準（EMC）。 

 

安全接地 : 請注意，變頻器漏泄電流一般較大，為保證安

全必須採取良好的接地措施。請採用有關安全法規。 

高頻接地 : 接地線長度應盡可能短。 

 

應保證不同的接地系統導體阻抗盡可能低。為使導體阻抗

盡可能低，則應使導體長度盡可能短，橫截面積盡可能大。

例如，在導體 CVESS相同的情況下，扁平導體的高頻阻抗

就比圓形導體小。 

如果要在配電盤中安裝多個設備，則應將金屬材料質的機

箱後板作為公用地線參考板。不同設備的金屬機箱均安裝

在機箱後板上，並使用盡可能最低的高頻阻抗。這樣可避

免每台設備的高頻電壓不同，還可避免用來連接這些設備

的連接電纜中產生雜訊干擾電流的危險。同時也可降低雜

訊干擾。 

為獲得較低的高頻阻抗，可將設備的固定螺栓作為與後板

連接的高頻連接端子。這時就必須除去固定點的絕緣漆或

類似的絕緣材料。 

 
 

■ 電纜線 

控制電纜和濾波電源電纜應與馬達電纜分開安裝，以避免

干擾藕合。一般地，它們之間的距離應保持在 20 cm 以上，

而我們建議，當電纜平行安裝在固體表面且延伸距離較長

時，應使電纜間距盡可能大。 

 

對於電話電纜和數據電纜等敏感信號電纜，我們建議電纜

間距應至少保特在每 5m 電纜（電源和馬達電纜）長度為

1 m。必須指出，最小間距由設備的敏感性及信號電纜決

定，因此我們無法規定精確的數值。 

 

如果使用電纜夾片，則敏感信號電纜不得與馬達電纜安裝

在同一個電纜夾片中。 

 

如果信號電纜必須穿越電源電纜，則二者之間應保持 90o。 

 

請記住，所有進出配電盤的干擾或信號輸出電纜均必須採

用遮罩／鎧裝電纜或濾波電纜。 

 
 

■ RFI 開關 

主電源與接地隔離： 

如果變頻器由一非接地電源系統供電（IT 電源），則 RFI

開關必須打開（OFF）。在 OFF 情況下，機器框架和中間

電路間的內部 RFI 電容（過濾電容）將被切斷，以避免損

害中間電路並（根據 IEC 61800-3 規定）減少對地漏電電

流。RFI 開關請見下圖。 

 

注意！ 

當 RFI 開關處於 OFF 下，載波頻率不能高於出廠

設定（詳參數 407）。 

 

注意！ 

當主電源接通後，不得操作 RFI 開關。 

使用 RFI 開關之前，須確認主電源已經切斷。 

 

注意！ 

切斷 RFI 開關將切斷電容器電氣導通特性。一旦高

於 1,000V 的瞬間電壓將可能有間隙放電產生。 

 

如果 RFI 開關處於 OFF 位置，將無法保持可靠

的電氣隔離。換而言之，所有控制輸入與輸出

只可視為具有基本電氣隔離的低壓端子。此

外，變頻器的電磁相容性能將會因 RFI 開關處於 OFF 的位

置而降低。 

 

主電源接地連接： 

當主電源接地電源系統時，RFI 開關必須處於“閉合”

（ON）的位置。 

 

 

緊湊型 IP20 / NEMA1 

VLT8008-8011 380-480 V 
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緊湊型 IP20 / NEMA1 

VLT8016-8027 380-480 V 

VLT8006-8011 200-240 V 

 

 

 

緊湊型 IP20 / NEMA1 

VLT8032-8042 380-480 V 

VLT8016-8022 200-240 V 

 

 

 

緊湊型 IP20 / NEMA1 

VLT8052-8122 380-480 V 

VLT8027-8032 200-240 V 

 

 

 

緊湊型 IP54 

VLT8006-8011 380-480 V 

 

緊湊型 IP54 

VLT8016-8032 380-480 V 

VLT8006-8011 200-240 V 

 

 

 

緊湊型 IP54 

VLT8042-8072 380-480 V 

VLT8016-8032 200-240 V 

 

 

 

緊湊型 IP54 

VLT8102-8122 380-480 V 
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■ 電力電纜線安裝圖 

 

VLT8006-8011, 380-480V 

（IP20 緊湊型）                      （IP54 緊湊型） 

            

 

VLT8006-8032, 200-240V / VLT8016-8072, 380-480V 

（IP20 緊湊型）                                      （IP54 緊湊型） 
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VLT8042-8062, 200-240V 

（IP00 緊湊型）                                         （IP20 緊湊型） 

          

            

 

（IP54 緊湊型） 
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VLT8102-8122, 380-480V 

（IP20 緊湊型）                                           

 

                             

 

 

（IP54 緊湊型） 
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VLT8152-8352, 380-480V 

（IP00 緊湊型）                                          （IP00 緊湊型 - 含主電源開關和保險絲） 

 

    

 

 

 

（IP21/Nema1, IP54 緊湊型）                               （IP21/Nema1, IP54 緊湊型 - 含主電源開關和保險絲） 
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VLT8450-8600, 380-480V 

（IP00/IP20/Nema1/IP54 緊湊型） 

 

 

 

                                                                     （含主電源開關和保險絲） 
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■ 固定轉矩及螺絲尺寸 

下表說明在將端子接上變頻器時所需的轉矩。 

VLT 8006-8032 200V、VLT 8006-8122 380V 等變頻器的

電纜線必須用螺釘緊固。VLT 8042-8062 200V 型、VLT 

8152-8600 380V 的電纜必須用於螺栓緊固。 

 
主電源端子 Nos  91, 92, 93

 L1, L2, L3

馬達端子   Nos  96, 97, 98

 U, V, W

接地端子 Nos  94, 95, 99

負載共償端子 Nos      88, 89
 
VLT 型號 
3×200-240V 固定轉矩 螺釘/螺栓尺寸 
VLT 8006-8011, IP20 1.8 Nm M4 
VLT 8006-8016, IP54 1.8 Nm M4 
VLT 8016-8027, IP20 3.0 Nm M5 
VLT 8022-8027, IP54 3.0 Nm M5 
VLT 8032 6.0 Nm M6 
VLT 8042-8062 11.3 Nm M8 
   
VLT 型號 
3×380-480V 固定轉矩 螺釘/螺栓尺寸 
VLT 8006-8011 0.5-0.6 Nm M3 
VLT 8016-8027, IP20 1.8 Nm M4 
VLT 8016-8032, IP54 1.8 Nm M4 
VLT 8032-8052, IP20 3.0 Nm M5 
VLT 8042-8052, IP54 3.0 Nm M5 
VLT 8062-8072 6.0 Nm M6 
VLT 8102-8122, IP20 15 Nm M8 
VLT 8102-8122, IP54 24 Nm M8 
VLT 8152-8352 19 Nm M10 
VLT 8450-8600 42 Nm M12 

 

 

■ 主電源的連接 

將三相電源連接上端子 L1, L2, L3。 

 

 

 

 

■ 高壓測試 

高壓測試的方法是使 U, V, W, L1, L2, L3 短路，然後在這

個短路和底盤之間施以最大限度為 2.15 kV DC 電流，為

時 1 min。 

注意！ 

在進行高壓測試時，RFI 開關必須閉合（ON）。 

如果洩漏電流過高，在對整個設施進行高壓測試   

時，主電源和馬達的連接必須斷開。 

■ 安全接地 

注意！ 

變頻器的洩漏電流較高，為安全起見，變頻器必

須接地。請使用能加強接地的接地端子 

（參見第 27-31 頁）。應遵守國家安全條例。 

 
 

■ 馬達熱保護 

在參數 117（馬達熱保護）已設定為“ETR 跳脫”，參數

105（馬達電流 IM,N）已設定為馬達額定電流（見馬達銘牌）

的情況下，變頻器中的電子熱動電驛已獲得了針對單台馬

達保護的 UL 認可。 

 
 

■ 額外保護（RCD） 

為符合當地的安全法規，ELCB 漏電斷路器或多用途保護

接地可用於額外的保護作用。 

出現接地故障，其故障電流中可能含有 DC 直流成份。 

切記勿使用 A 型 ELCB 漏電斷路器，因為此類型斷路器不

適用直流故障電流。如果必須使用 ELCB 斷路器，請按照

當地法規的要求進行安裝。 

如使用 ELCB 漏電斷路器，則必須符合： 

˙ 適用檢測故障電流（3 相橋式整流器）中直流成份足

以保護設備。 

˙ 耐受送電過程中短暫對地充電電流。 

˙ 適用高漏電電流。 

 
 

■ 馬達電纜線的安裝 

注意！ 

如使用非遮罩的電纜線，就不能符合某些電磁相

容性的要求。 

除非使用 RFI 濾波器，否則如果要符合有關放射電磁相容

性的規格，必須對馬達電纜進行遮罩。有必要盡可能使用

短的馬達電纜線，以最大限度地減少雜訊和漏電電流。 

馬達電纜線的遮罩層必須與變頻器的金屬外殼和馬達的

金屬外殼連接。遮罩層的連接接觸面應盡可能大（必須使

用電纜夾）。應避免使用絞接遮罩末端（豬尾狀）式的安

裝方法，因為這樣做會影響高頻下的遮罩效果。當一定要

切開遮罩，如安裝馬達隔離開關或馬達接觸器，則遮罩必

須在盡可能低的 HF 阻抗下重新連接。 

變頻器已按特定電纜長度以及截面進行了測試。如截面加

大，電纜電容和漏電電流都會因此而增加，故須相應地縮

減電纜長度。 
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■ 馬達連接 

所有類型的標準三相感應馬達均可使用 VLT 變頻器。 

 

 

 

一般而言，小型馬達為星形連接（200/400 V, △/Y）， 

大型馬達則為三角形連接（400/690 V, △/Y）。 

 
 

■ 馬達旋轉方向 

 

     

 

變頻器在出廠的設定為順時針旋轉，其輸出的連接如下。 

 

    端子 96 連接 U 相 

    端子 97 連接 V 相 

    端子 98 連接 W 相 

 

交換馬達電纜的兩相即可改變馬達旋轉方向。 

 
 

■ 馬達併聯連接 

變頻器可以同時控制數台併聯的馬達。若要求馬達有不同

的轉速，就應採用不同額定轉速值的馬達。馬達的轉速是

同步改變的，也就是說，額定轉速的比值在整個轉速變化

範圍內都保持基本不變。馬達消耗的總電流不應超過變頻

器允許的最大額定輸出電流 IVLT,N。此外，所有馬達電纜線

長度的總和不得超過單台馬達電纜長度。 

 

如果馬達規格相差過大，則在啟動和低速時可能會產生問

題，原因是小馬達的定子電阻相對較大，因此在啟動和低

速時要求較高的電壓補償值。 

在多台馬達併聯的系統中，變頻器的電子熱動電驛（ETR）

不能用作馬達的保護裝置，因此必須採用額外的馬達保護

措施，例如利用每台馬達中的熱敏器件（或單獨設定熱動

電驛）。 

 

注意！ 

馬達併聯時，不允許使用參數 107 馬達自動調諧

功能。 

 
 

■ 繼電器端子安裝 

轉矩：0.5-0.6 Nm 

螺釘尺寸：M3 

端子號 功能 

 1 - 3   繼電器輸出，01-03（常閉）、01-02（常開）。

 參見參數 323。 

 4, 5   繼電器輸出，04-05（常開）。參見參數 326。 

 
 

■ 負載共償安裝 

端子號    功能 

 88, 89   負載共償 

連接電纜必須遮罩和變頻器與 DC 主線之間的最大長度為

25 m。負載共償可用作連接數台變頻器的 DC 中間電路。 

注意！ 

端子上電壓可能高達 850 VDC。 
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■ 串列通信總線連接 

根據 RS485（2 個導體）標準制定的串列通信總線與變頻

器端子 68/69（信號 P 和 N）連接。信號 P 為正電勢（TX+, 

RX+），信號 N 為負電勢（TX-, RX-）。 

 

 

 

如果要將一台以上變頻器與一台主機連接，則應採用併聯

方式。為了避免遮罩層中潛在的均衡電流，電纜線遮罩可

通過端子 61 接地；後者經 RC 連接點與機架連接。 

 

總線的終端 

總線的兩端必須由電阻網作為終端。為此應將控制卡上的

開關 2 和 3 設定為“ON”。 

 
 

■ DIP 開關 1-4 

這組開關位於控制卡上。使用於串列通信和外部 DC 供電

電源應用。下圖開關位置為出廠設定位置。 

 

 

注意！ 

開關 1 沒有功能。 

開關 2 和 3 使用於 RS485 串列通信終端電阻應

用。在串列通信應用時，第一個和最後一個變頻器的開關

2 和 3 必須設在“ON”位置。而其他變頻器的開關 2 和 3

則必須設在“OFF”位置。如果欲使用外接 24 VDC 控制

電源，則應利用開關 4。開關 4 可將外部控制電源與內部

24 VDC 直流電源完全隔離。 

 

注意！ 

當開關 4 處於“OFF”的位置時，外部 24 VDC 電

源與變頻器處於電氣絕緣狀態。 

 
 

■ 控制電纜安裝 

控制電纜必須是遮罩／防護型的，遮罩層還必須透過線夾

與變頻器機殼相連，通常亦與控制單元的配電盤體連接（使

用針對該單元的說明書）。在採用很長的控制電纜和類比

信號時，極少見個別例子中，由於從電源電纜傳送過來的

雜訊，有可能產生 50/60Hz 接地回路。在這種情況下，可

能需斷開遮罩層並在遮罩與機殼之間接入一個100 nf的電

容來改善。 

 

 

 
  端子編號   功能 

 04, 05   繼電路 1 可用作指示狀態和警告 

 12, 13   數位輸入 24 V DC 電源。 

 

 

欲使 24 V DC 用於數位輸入，控制卡上

的開關 4 必須處於“ON”的位置 

  16- 33   數位輸入／脈衝輸入 

 20      數位輸入公地端 

 39      類比／數位輸出公地端 

 42, 45   

 

用於顯示頻率、設定值、電流和轉矩的

類比／數位輸出 

  50     電位器和熱敏電阻 10V DC 電源 

  53, 54  類比電壓輸入 0 - 10 V DC 

  55     類比電壓輸入公地端 

  60     類比電流輸入 0/4 - 20 mA 

  61     串列通信遮罩層端子 

 此端子一般甚少使用 

  68, 69  RS485 串列通信端子 
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■ 連接範例 

下圖為 VLT 8000 AQUA 控制端配線圖。 

主電源連接至端子 91(L1), 92(L2), 93(L3)。 

馬達連接至端子 96(U), 97(V), 98(W)。 

端子 88 和 89 可連接外部直流電源。 

3 組類比輸入，可連接至端子 53(V), 54(V) 和 60(mA)。 

 

 

 

 

8 組數位／脈衝輸入，可連接至端子 16/17/18/19/27/29 

/32/33。 

2 組類比電流輸出 42 和 45，可顯示目前狀態或相關製程

值，如 0-fMAX。 

2 組繼電器輸出 1-2，可顯示目前狀態或警告訊息。 

端子 68 和 69，為 RS 485 串列通信介面對變頻器進行監

控。 

 

 

 
 

啟動／停機 

通過端子 18, 27 實現啟／停機 

 

參數 功能 設定 
302 數位輸入 18 啟動（START） 
304 數位輸入 27 自由旋轉停機（COAST INVERSE） 
 

數位式加減速 

通過端子 32 和 33 實現數位式加減速控制 

 

參數 功能 設定 
301 數位輸入 17 凍結設定值（FREEZE REFERENCE） 
306 數位輸入 32 加速（SPEED UP） 
307 數位輸入 33 減速（SPEED DOWN） 
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電位器輸入 

電壓設定值可採用電位器 

 

參數 功能 設定 
308 端子 53 類比輸入電壓 設定值（REFERENCE） 
309 端子 53 最小標度 0 V 
310 端子 53 最大標度 10 V 
 
 

設定表單選擇 

通過端子 32 和 33 選擇工作表單 

 

參數 功能 設定 
004 有效設定表單 多重設定表單（MULTI SETUP） 
306 數位輸入 32 設定表單選擇 lsb（SETUP SELECT LSB） 
307 數位輸入 33 設定表單選擇 msb（SETUP SELECT MSB） 
 

 端子 32 端子 33 
表單選擇 1 0 0 
表單選擇 2 0 1 

表單選擇 3 1 0 

表單選擇 4 1 1 

 
 

雙線式變送器的連接 

雙線式變送器回授信號連接至端子 60 

 

 
參數 功能 設定 
314 端子 60 類比輸入電流 設定值（REFERENCE） 
315 端子 60 最小標度 4.0 mA 
316 端子 60 最大標度 20.0 mA 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4 - 20 mA 類比信號連接 

4-20 mA 設定值連接至端子 60，轉速回授信號連接至端子 53 
 

 

 
參數 功能 設定 
100 控制方式 閉迴路轉速控制（SPEED CLOSED LOOP） 
308 端子 53 類比輸入電壓 回授（FEEDBACK） 
309 端子 53 最小標度 0 V 
310 端子 53 最大標度 10 V 
314 端子 60 類比輸入電流 設定值（REFERENCE） 
315 端子 60 最小標度 4.0 mA 
316 端子 60 最大標度 20.0 mA 
 

允許運轉 

 

 
參數 功能 設定 
300 數位輸入 16 允許運轉 (RUN PERMISSIVE) 
302 數位輸入 18 啟動（START） 
304 數位輸入 27 自由旋轉停機（COAST INVERSE） 
323 繼電路輸出 1 啟動指令致動 
  （START SIGNAL APPLIED） 
 

雙區調整控制 

 

 
參數 功能 設定 
308 端子 53 類比輸入電壓 回授（FEEDBACK） 
311 端子 54 類比輸入電壓 回授（FEEDBACK） 
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■ 操作控制器說明 

■ LCP 操作控制器 

VLT 變頻器帶有一個操作器（LCP 操作器控制面板）。籍

此操作器可對 VLT 進行操作和參數規劃。 

該操作器可拆卸，還可借助選用固定套件安裝在距離 VLT

變頻器 3 m 遠的地方（例如可安裝在控制配電盤前板上）。

操作器分別有以下 5 項功能： 

1. 顯示屏幕 

2. 改變顯示模式按鍵 

3. 規劃參數按鍵 

4. 指示燈 

5. 操作器操作按鍵 

所有數據資料均以 4 行字母和數字格式顯示，在正常操作

條件下，可連續顯示 4 個操作數據數值和 3 個操作條件

值。在參數規劃過程中，可有效地顯示相關設定變頻器參

數所需要的所有信息。為了對相關顯示作補充，有 3 個指

示燈可分別顯示電壓正常（ON）、警告（WARNING）和

警報（ALARM）。 

操作器可隨時更改變頻器的所有參數設定，除非參數 018

設定為鎖定狀態。 

 

 

 

 

■ 控制按鍵 

控制鍵依功能區分。即位於顯示屏幕和指示燈之間的按鍵

可用於參數設定，包括選擇正常操作過程中的顯示模式。 

 

 

 

[DISPLAY MODE] 可選擇顯示模式或從快速表

單或表單模式返回顯示模式。 

 

[QUICK MENU] 可進入快速表單參數。也可在

快速表單及表單模式之間進行切換。 

 

[EXTEND MENU] 可進入所有參數。也可在表

單及快速表單之間進行切換。 

 

[CHANGE DATA] 可更改表單或快速表單模式

下所選擇的設定。 

 

[CANCEL] 取消更改選定的參數設定。 

 

 

[OK] 確認選定參數的更改設定。 

 

 

[+/-] 可選擇參數或更改選定的參數。還可用於

操作器設定值的更改。此外，在顯示模式下該鍵

可切換不同的工作讀取數值。 

 

[< >] 可選擇參數群組或於更改數字數值時移動

游標。 
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■ 指示燈 

在操作器的底部有一個紅色警報指示燈、一個黃色警告指

示燈和一個綠色電壓正常指示燈。 

 

 

 

如果超過了一定的門檻限制數值，則警報和／或警告指示

燈就會被致動，顯示屏幕會顯示狀態或警報文字。 

當變頻器接入電源電壓時，電壓正常指示燈就會被致動。 

 

■ 操作器控制 

在指示燈的底下是操作器控制鍵。 

 

 

 

如果要透過操作器控制 VLT 變頻器，則可使用

此鍵。VLT 變頻器將啟動馬達，因為 [HAND 

START] 送出了啟動命令。 

在控制端子上，當 [HAND START] 被致動後，

以下控制信號仍保持致能狀態： 

  手動啟動─停車─自動啟動 

  安全互鎖 

  復歸 

  慣性停車 

  反轉 

  設定表單選擇 lsb 和 msb 

  寸動 

  允許運轉 

  參數鎖定 

  串列通信停止命令 

 

注意！ 

如果參數 201 fMIN設定大於 0 Hz 時，則當手動

啟動被致動後馬達將啟動並緩慢提速到這個頻 

率。 

 

[OFF/STOP] 可使連接的馬達停車。可透過參數

013 選定為“有效”[1] 或“無效”[0]。如果停

車功能被致動，則第二行將閃爍。 

 

 

 

 

如果要透過控制端子和／或串列通信控制變頻

器，則可使用 [AUTO START]。當控制端子和／

或總線上有致動的啟動信號時，變頻器將啟動。 

 

注意！ 

數位輸入的 HAND-OFF-AUTO 致動信號比控制

按鍵 [HAND START] - [AUTO START] 具有更

高的優先權。 

 

[RESET] 可在警報（跳脫）後使變頻器復歸。 

可透過參數 015 對此鍵設為“有效”[1] 或“無

效”[0]。 

 

 

■ 顯示模式 

在正常操作條件下，可連續顯示 4 個不同的操作變數：1.1

和 1.2 和 1.3 和 2。目前操作狀態或產生的警報和警告將

以數字形式顯示在第 2 行。如果發生警報，則該警報將被

顯示在第 3 行和第 4 行，並敘述。警告顯示在第 2 行，並

不斷閃爍，在第 1 行也有敘述。此外，顯示屏幕也顯示目

前使用的表單。 

箭頭表示旋轉方向：在下圖，VLT 變頻器出現一個反轉信

號。當發出停車指令或當輸出頻率低於 0.01 Hz 時，箭頭

就會消失。最底下一行顯示 VLT 變頻器狀態。 

 

 

 

下表中的上／下翻動清單可在顯示模式下，透過 [+/-] 鍵

改變顯示屏幕中第 2 行的操作數據顯示。 

 
清 單： 單 位： 
設定值 [％] 
設定值 [單位] 
頻率 [Hz] 
最大輸出頻率的% [％] 
馬達電流 [A] 
功率 [kW] 
功率 [HP] 
輸出能量 [kWh] 
運行時數 [小時] 
使用者定義讀取 [單位] 
設定點 1 [單位] 
設定點 2 [單位] 

○ ALARM ○ WARNING ○ ON 

紅 黃 綠 
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回授 1 [單位] 
回授 2 [單位] 
回授 [單位] 
馬達電壓 [V] 
中間電路直流電壓 [V] 
馬達熱負載 [％] 
變頻器熱負載 [％] 
數位輸入 [二進制] 
類比端子 53 [V] 
類比端子 54 [V] 
類比端子 60 [mA] 
繼電器狀態 [二進制] 
脈衝設定值 [Hz] 
外部設定值 [％] 
散熱器溫度 [°C] 
使用者定義文字 [－] 
通信選項卡警告 [HEX] 

 

第一個顯示行可顯示 3 個操作數據數值，第二個顯示行可

顯示一個。透過參數 007、008、009 和 010 顯示讀數可

進行規劃。 

 

狀態行： 

 

 

 

狀態行左側部分表示變頻器的控制功能被致動。AUTO 表

示透過控制端子進行控制，HAND 表示透過操作器的控制

按鍵進行控制。OFF 表示變頻器忽略所有控制指令，並使

馬達停機。 

狀態行的中間部分表示設定值位置被致動。REMOTE 表示

來自控制端子的設定值，LOCAL 表示透過操作器的 [+/-] 

按鍵的設定值。 

狀態行的最後一部分表示目前是“運轉”、“停車”或

“警報”等狀態。 

 

 

 

 

 

讀出狀態Ⅰ： 

依據 VLT 變頻器選定的模式，VLT 6000 提供有多種不同

的顯示模式。 

在下面的顯示模式中，VLT 變頻器處於自動模式，外部設

定輸出頻率 40 Hz。 

在此顯示模式中，透過控制端子提供設定值和控制。 

第 1 行的文字說明第 2 行顯示的操作變數意義。 

 

 

 

第 2 行說明目前輸出頻率和致動的表單。 

第 4 行表示 VLT 變頻器處於自動模式，為外部設定，且馬

達正在運轉。 

 

讀出狀態 II： 

這個顯示模式可同時在第 1 行顯示 3 個操作數據數位。 

在參數 007-010 中可決定顯示操作數據變數。 

 

 

 

讀出狀態 III： 

按住 [DISPLAY MODE] 按鍵即可進入此顯示模式。第 1

行顯示操作數據數值名稱和操作數據單位。第 2 行的操作

數據數值保持不變。鬆開該按鍵後將返回顯示變動的數據

數值。 
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讀出狀態 IV： 

此顯示模式只能與操作器控制一起使用。在此顯示模式

中，通過 [+/-] 按鍵輸入，並透過指示燈底下的按鍵進行

控制（Hard Start）。 

第 1 行顯示要求的設定值。第 3 行表示目前輸出頻率在任

意時間與最大頻率的相對值。顯示格式為條形圖。 

 

 

 

 

■ 顯示模式的切換 

 

 

讀出狀態Ⅰ 

讀出狀態 II 

讀出狀態 III

讀出狀態 IV 
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■ 更改數據 

無論參數是在快速表單或是表單模式下，改變數據的方式

都是一樣的。 

用 [CHANGE DATA] 鍵來執行需要改變的參數，然後第四

行的底線會閃動。改變數據的程序會因所選參數是數字或

是文字表示有所不同。 

如果選擇的參數是數字值，則可用 [+/-] 鍵來改變。假設

第二位數值需要改變，先用 [<>] 鍵移動游標，再用 [+/-] 

鍵來改變數值。 

 

 

 

被選到的數字會閃動。在顯示屏幕最下面一行的數值，在

按 [OK] 鍵後便被輸入（儲存）。使用 [CANCEL] 鍵可取

消改變值。 

如果選擇的參數是功能值，可透過 [+/-] 鍵的設定來選擇

所需的功能。 

 

 

 

 

如所選參數是數字值，則可用 [+/-] 鍵無段改變。數字值

位數的選擇可透過 [<>] 鍵來達成。 

 

 

 

某些參數可以逐階改變或者無段改變，如馬達功率（參數

102）、馬達電壓（參數 103）和馬達頻率（參數 104）。 

這意味著參數可以整組數據數值改變，也可以針對該組數

據數值個別地無段地改變。 

 

 
■ 人工初始化 

切斷主電源後一段時間，同時按住 [DISPLAY/ STATUS] + 

[CHANGE DATA] + [OK] 鍵並重新接通主電源。然後，放

開所有按鍵：VLT 變頻器可恢復為出廠定值。 

以下參數將不會因初始化工作而歸零： 

參數  500，通信協定 

      600，運行時數 

   601，運轉時數 

      602，kWh 時計 

      603，電源開關切入次數 

      604，溫度過高次數 

      605，過電壓次數 

也可用參數 620 進行初始化。 
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■ 快速表單 

使用 [QUICK MENU] 按鍵可進入VLT變頻器12個最重要

的參數。在完成規劃後，VLT 變頻器在多數情況下就足以

使用了。 

[+/-] 鍵可在快速表單中上下翻頁；按下 [CHANGE DATA] 

+ [OK] 鍵即可更改數據數值。 

 

 
 快速表單 參數號碼 說明 
 編號 

 1 參數 001 語言 選擇顯示文字的語言 

 2 參數 102 馬達功率 設定馬達需求的額定功率 PM,N， 
  可向下選擇 4 個較小的功率值或向上選擇一個較大的功率值 

 3 參數 103 馬達電壓 設定馬達需求的額定電壓 UM,N 

 4 參數 104 馬達頻率 設定馬達需求的額定頻率 fM,N 

 5 參數 105 馬達電流 設定馬達需求的額定電流 IM.N 

 6 參數 106 馬達額定轉速 設定馬達額定時滿載轉速 nM,N 

 7 參數 201 輸出頻率下限 設定馬達最低運轉時的最小頻率 

 8 參數 202 輸出頻率上限 設定馬達最高運轉時的最大頻率 

 9 參數 206 加速時間 從 0Hz 到馬達額定頻率 fM,N的上升加速時間設定 

 10 參數 207 減速時間 從馬達額定頻率 fM,N到 0Hz 的下降減速時間設定 

 11 參數 323 繼電器輸出 1 用繼電器輸出 1 可顯示狀態和警告， 
  當相關數據值的條件滿足後，繼電器就被致能 

 12 參數 326 繼電器輸出 2 用繼電器輸出 2 可顯示狀態和警告， 
  當相關數據值的條件滿足後，繼電器就被致能 
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+24V
 

 
 
 
參數 302 啟動

參數 304 

 
參數 306 
參數 307

■ 參數說明 

用 [EXTEND MENU] 鍵可進入 VLT 變頻器內

的所有參數。 

 

■ 操作與顯示 001-017 

本參數組可設定操作器功能，如選擇語言、顯示讀數以及

使功能鍵有效或無效。 

 

001 語言（LANGUAGE） 

取值： 

★ 英語（ENGLISH） [0]

 德語（DEUTSCH） [1]

 法語（FRANCAIS） [2]

 丹麥語（DANSK） [3]

 西班牙語（ESPANOL） [4]

 意大利語（ITALIANO） [5]

 瑞典語（SVENSKA） [6]

 荷蘭語（NEDERLANDS） [7]

 葡萄牙語（PORTUGUESA） [8]

 芬蘭語（SUOMI） [9]

 

功能： 

使用本參數選擇顯示屏幕上所使用的語言。 

 

 

■ 表單設定 

VLT 變頻器擁有 4 組可分別獨立進行規劃的設定表單（參

數設定）。在參數 002 中可選擇哪個設定表單被致能。被

致能的設定表單編號將被顯示在顯示屏幕中“Setup”字

體下方。 

也可以將變頻器設定為“多重設定表單”模式，透過數位

輸入或串列通信等方式進行表單切換。表單切換功能可應

用於某些系統，例如在白天使用一種設定，而在夜間使用

另一種設定。 

參數 003“設定表單拷貝”可將一組設定拷貝到另一組設

定表單上。 

另借助參數 004“LCP 拷貝”功能，可透過操作器將一台

變頻器的所有參數設定全部轉移到另一台變頻器上。首

先，將參數值拷貝到操作器上。然後再把操作器安裝到另

一台變頻器上。如此，所有參數值便可全部從操作器拷貝

到另一台變頻器。 

 

002 有效設定表單（ACTIVE SETUP） 

取值： 

 出廠設定（FACTORY SETUP） [0]

★ 設定表單 1（SETUP1） [1]

 設定表單 2（SETUP2） [2]

 設定表單 3（SETUP3） [3]

 設定表單 4（SETUP4） [4]

 多重設定表單（MULTI SETUP） [5]

 

功能： 

本參數可選擇控制變頻器功能的設定表單組號。 

所有參數都可在四組獨立參數表單（設定表單 1 - 4）中進

行規劃。此外，還有一組預設的表單（出廠設定），這設定

為不能作改變。 

 

選擇說明： 

“出廠設定”[0] 包含出廠設定的數據。假如其它設定表單

需回復到已知狀態，可使用此作為數據來源。 

“設定表單 1-4”[1]-[4] 為四組獨立的表單，可根據需求作

出選擇。 

如需要在設定表單之間進行外部切

換時，選擇“多重設定表單”[5]。

可通過端子 16/17/29/32/33 或串

列通信進行設定表單切換。 

 

接線範例： 

透過端子 32 和 33 選擇表單 

參數 002 =“多重設定表單”[5] 

參數 306 =“設定表單選擇 lsb”[4] 

參數 307 =“設定表單選擇 msb”[4] 

 

 

003 設定表單拷貝（SETUP COPY） 

取值： 

★ 不拷貝（NO COPY） [0]

 將＃拷貝到設定表單 1（COPY TO SETUP 1） [1]

 將＃拷貝到設定表單 2（COPY TO SETUP 2） [2]

 將＃拷貝到設定表單 3（COPY TO SETUP 3） [3]

 將＃拷貝到設定表單 4（COPY TO SETUP 4） [4]

 將＃拷貝到所有設定表單（COPY TO ALL） [5]

＃：在參數 002 中所選的有效設定表單 
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功能： 

用作將在參數 002 中所選的有效設定表單拷貝到另一個設

定表單上或同時拷貝到所有設定表單上。 

 

注意！ 

拷貝只能在馬達停止狀態下進行。 

 

選擇說明： 

當輸入拷貝功能選項並按下 [OK] 鍵確認後，拷貝工作便開

始。顯示屏幕將顯示拷貝過程。 

 
 

004 LCP 拷貝（LCP COPY） 

取值： 

★ 不拷貝（NO COPY） [0]

 上載所有參數（UPLOAD ALL PARAM） [1]

 下載所有參數（DOWNLOAD ALL PARAM） [2]

 下載馬達額定值以外參數（DOWNLOAD SIZE INDEP.） [3]
 

功能： 

如需使用 LCP 操作器的內建拷貝功能，則選擇此參數。 

可將一組表單參數值從一台變頻器複製到另一台上。 
 

選擇說明： 

如欲將所有參數值拷貝到操作器上，選擇 [1]。如欲拷貝所

有參數值到變頻器，選擇 [2]。如只拷貝與馬達額定值無關

的參數值到變頻器上，選擇 [3]。即欲將參數值拷貝到一台

不同馬達額定值的變頻器上時可使用這一項功能。請注意，

當拷貝完成後必須對與馬達相關的參數 102-106 進行規劃。

注意！ 

上載／下載功能只能在馬達停止狀態下進行。 

 
 

■ 使用者定義的讀取設定 

使用者可利用參數 005“使用者定義讀取最大值”和參數

006“使用者定義讀取單位”規劃所需要的讀取數值顯示

值和單位。 

單位的選擇取決於輸出頻率與讀取值之間是呈線性關係、

平方關係、還是立方關係。 

 

005 使用者定義讀取最大值（CUSTOM READOUT） 

取值： 

0.01 ~ 999,999.99 ★ 100.00

功能： 

本參數可選擇使用者定義讀取參數的最大值。此值是根據馬

達當前頻率和在參數 006 中選定的單位計算而得出的。當達

到參數 202“輸出頻率上限”的設定值時，此設定值應為最

大值。該單位還決定輸出頻率與讀取值之間是呈線性、平方

或立方關係。 

 

選擇說明： 

設定最大輸出頻率時的需求值。 

 
 

006 使用者定義讀取單位（CUST.READ.UNIT） 

取值： 

★ 無單位 1) [0] GPM 1) [21]

 % 1) [1] gal/s 1) [22]
 rpm 1) [2] gal/min 1) [23]
 ppm 1) [3] gal/h 1) [24]
 pulse/s 1) [4] lb/s 1) [25]
 I/s 1) [5] lb/min 1) [26]
 I/min 1) [6] lb/h 1) [27]
 I/h 1) [7] CFM 1) [28]
 kg/s 1) [8] ft3/s 1) [29]
 kg/min 1) [9] ft3/min 1) [30]
 kg/h 1) [10] ft3/h 1) [31]
 m3/s 1) [11] ft3/min 1) [32]
 m3/min 1) [12] ft/s 1) [33]
 m3/h 1) [13] in wg 2) [34]
 m/s 1) [14] ft wg 2) [35]
 mbar  2) [15] PSI 2) [36]
 bar  2) [16] lb/in  2) [37]
 Pa  2) [17] HP  3) [38]
 kPa  2) [18]  
 MWG  2) [19]  
 kW  3) [20]  

 

1) 為流量和速度單位 
2) 為壓力單位 
3) 為功率單位 
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功能： 

在顯示屏中選擇與參數 005“使用者定義讀取最大值”相

關的單位。如果選擇為流量或速度等單位，則讀數與輸出頻

率之間為線性關係。如果選擇為壓力單位（bar、Pa、MWG、

PSI 等），則為平方關係。如果選擇為功率單位（kW、HP），

則為立方關係。 

當在參數 007-010 中任一選定為“使用者定義讀取”[10] 

功能時，則將在顯示模式下顯示該數值和單位。 

 

選擇說明： 

選定所需要的單位。 

 

 

007 大顯示行 2（LARGE READUOT） 

取值： 

 設定值 [％]（REFERENCE [％]） [1]

 設定值 [單位]（REFERENCE [UNIT]） [2]

★ 頻率 [Hz]（FREQUENCY [Hz]） [3]

 最大輸出頻率的% [％]（FREQUENCY [％]） [4]

 馬達電流 [A]（MOTOR CURRENT [A]） [5]

 功率 [kW]（POWER [KW]） [6]

 功率 [HP]（POWER [HP]） [7]

 輸出能量 [kWh]（ENERGY [kWh]） [8]

 運行時數 [小時]（HOURS RUN [h]） [9]

 使用者定義讀取 [-]（CUSTOM READ. [UNITS]） [10]

 設定點 1 [單位]（SETPOINT1 [UNITS]） [11]

 設定點 2 [單位]（SETPOINT2 [UNITS]） [12]

 回授 1 [單位]（FEEDBACK1 [UNITS]） [13]

 回授 2 [單位]（FEEDBACK2 [UNITS]） [14]

 回授 [單位]（FEEDBACK [UNITS]） [15]

 馬達電壓 [V]（MOTOR VOLTAGE [V]） [16]

 中間電路直流電壓 [V]（DC VOLTAGE [V]） [17]

 馬達熱負載 [％]（THERM.MOTOR LOAD [％]） [18]

 變頻器熱負載 [％]（THERM.DRIVE LOAD [％]） [19]

 數位輸入 [二進制]（DIGITAL INPUT [BIN]） [20]

 類比輸入 53 [V]（ANALOG INPUT 53 [V]） [21]

 類比輸入 54 [V]（ANALOG INPUT 54 [V]） [22]

 類比輸入 60 [mA]（ANALOG INPUT 60 [mA]） [23]

 繼電器狀態 [binary code]（RELAY STATUS） [24]

 脈衝設定值 [Hz]（PULSE REFERENCE [Hz]） [25]

 外部設定值 [％]（EXT.REFERENCE [％]） [26]

 散熱器溫度 [°C]（HEATSINK TEMP [°C]） [27]

 通信選項卡警告（COMM OPT WARN [HEX]） [28]

 使用者定義文字（FREE PROG. ARRAY） [29]

 狀態文字（STATUS WORD [HEX]） [30]

 控制文字（CONTROL WORD [HEX]） [31]

 告警文字（ALARM WORD [HEX]） [32]

 PID 輸出 [Hz]（PID OUTPUT [HZ]） [33]

 PID 輸出 [%]（PID OUTPUT [%]） [34]

 

功能： 

本參數選擇變頻器送電後在顯示屏幕第 2 行上所顯示的數

值。詳見第 38 頁的說明。 

 

選擇說明： 

無讀數  只能在參數 008-010 中選定。 

設定值 [％]  顯示最小設定值 RefMIN與最大設定值 RefMAX

之間的百分比。 

設定值 [單位]  開迴路控制時顯示設定值單位為 Hz。閉迴

路控制時顯示在參數 415 中選定的製程單位。 

頻率 [Hz]  給出變頻器的輸出頻率。 

最大輸出頻率的% [％]  顯示當前輸出頻率為參數 202“輸

出頻率上限 fMAX”的百分比。 

馬達電流 [A]  顯示馬達相電流的有效值。 

功率 [kW]  輸出馬達實際功率 kW。 

功率 [HP]  輸出馬達實際功率 HP。 

輸出能量 [kWh]  在參數 618 中進行復歸後，馬達所消耗的

總能量。 

運行時數 [小時]  在參數 619 中進行復歸後，馬達總運轉小

時數。 

使用者定義讀取 [-]  為根據當前輸出頻率及單位，和參數

005“使用者定義讀取最大值”計算得出的使用者定義值。

可在參數 006“使用者定義讀取單位”中選擇單位。 

設定點 1 [單位]  為參數 418 中的設定值。可在參數 415 中

選定其製程單位。 

設定點 2 [單位]  為參數 419 中的設定值。可在參數 415 中

選定其製程單位。 

回授 1 [單位]  顯示回授 1（端子 53）的信號值。可在參數

415 中選定其製程單位。 

回授 2 [單位]  顯示回授 2（端子 54）的信號值。可在參數

415 中選定其製程單位。 
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回授 [單位]  在參數 413“最小回授值”、參數 414“最大

回授值”和參數 415 中選定的單位／比例得出的信號值。 

馬達電壓 [V]  給出提供給馬達的電壓值。 

中間電路直流電壓 [V]  變頻器上的中間電路電壓值。 

馬達熱負載 [％]  計算／估計馬達的熱負載。100％為切斷

極限。詳見參數 117“馬達熱保護”。 

變頻器熱負載 [％]  計算／估計變頻器的熱負載。100％為

切斷極限。 

數位輸入 [二進位]  顯示來自 8 個數位端子（16、17、18、

19、27、29、32、33）的信號狀態。端子 16 的輸入狀態顯

示在最左邊。“0”＝ 沒有信號，“1”＝ 導通信號。 

類比輸入 53 [V]  端子 53 上的信號值。 

類比輸入 54 [V]  端子 54 上的信號值。 

類比輸入 60 [mA]  端子 60 上的信號值。 

繼電器狀態 [二進位]  顯示各繼電器之狀態。最左之位為繼

電器 1。“0”＝ 沒有信號，“1”＝ 導通信號。繼電器 6-9

則由泵浦控制卡或四路繼電卡所提供。 

脈衝設定值 [Hz]  以 Hz 顯示在端子 17 或 29 上的脈衝頻率

輸入值。 

外部設定值 [％]  以百分比顯示外部設定值在 RefMIN與

RefMAX範圍內的和（類比／脈衝／總線之和）。 

散熱器溫度 [oC]  變頻器當前的散熱器溫度。切斷極限為

90±5 °C；60±5 °C 時再接通。 

通信選項卡警告 [Hex]  於通信總線故障時顯示警告詞。只

在安裝通信選項才生效。 

使用者定義文字  可透過操作控制器變或頻器的串列通信

埠顯示在參數 533“顯示文字 1”和參數 534“顯示文字

2”中規劃的文字。 

LCP 操作控制器編輯自訂文字程序： 

參數 007 選擇顯示文字功能，在參數 533 或 534 顯示文字

編輯下按 [CHANGE DATA] 鍵，直接在 LCP 操作器使用

上、下、左及右鍵的編輯自訂的文字內容，上/下鍵可循環

選擇字元，左/右鍵可移動編輯文字之游標，[OK] 鍵確認編

輯文字完成顯示於操作控制器上，而[CANCEL]則取消原編

輯內容。 

可選擇之字元如下： 

A B C D E F G H I J K L M N O P Q R S T U V W X Y Z 
Æ Ø Å Ä Ö Ü É Ì Ù è . / - ( ) 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 'space' 

在參數 533 及 534 中，如需清除以編輯之文字必須使用空

白功能“space”。 

狀態文字  顯示變頻器動作之狀態文字（請參閱參數 608）。

控制文字  顯示變頻器動作之控制文字（請參閱參數 607）。

告警文字  顯示變頻器動作之告警文字。 

PID 輸出  顯示 PID 計算後輸出值,可選擇輸出頻率 [33] 或

是最高輸出頻率之百分比 [34]。 

 

008 顯示行 1.1（SMALL READOUT 1） 

009 顯示行 1.2（SMALL READOUT 2） 

010 顯示行 1.3（SMALL READOUT 3） 

取值： 

★ 設定值 [單位] - 參數 008 [2]

★ 馬達電流 [A] - 參數 009 [5]

★ 功率 [kW] - 參數 010 [6]

  詳見參數 007

功能： 

本參數可選擇在顯示屏幕上第 1 行、第 1/2/3 個位置所欲顯

示的數據信息。如需顯示讀數，按 [DISPLAY/STATUS] 鍵。

這個功能非常有用，因為在設定 PID 調節器時可用來查看製

程如何對設定值改變作出反應。 

本參數不能選擇“使用者定義文字”[29] 功能。 

 

選擇說明： 

有 33 種不同數據信息供選擇，詳見參數 007 說明。 

 

 

011 操作器設定值單位（UNIT OF LOC REF）            

取值： 

★ HZ（HZ） [0]

 輸出頻率範圍的％（％ OF FMAX） [1]

 

功能： 

此參數決定操作器上的設定值單位。 

 

選擇說明： 

選擇操作器設定值需要的單位。 
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012 操作器手動啟動鍵（HAND START BTTN）          

取值： 

 無效（DISABLE） [0]

★ 有效（ENABLE） [1]

 

功能： 

此參數可設定操作器上的 [HAND START] 鍵功能為有效或

無效。 

 

選擇說明： 

如選擇為“無效”[0]，則 [HAND START] 鍵將不起作用。

 
 

013 操作器停機鍵（STOP BUTTON）                  

取值： 

 無效（DISABLE） [0]

★ 有效（ENABLE） [1]

 

功能： 

此參數可設定操作器上的 [OFF/STOP] 鍵功能為有效或無

效。 

 

選擇說明： 

如選擇為“無效”[0]，則 [OFF/STOP] 鍵將不起作用。 

 

注意！ 

如選擇為“無效”，[OFF/STOP] 鍵將無法使馬達

停止。 

 

 

014 操作器自動啟動鍵（AUTO START BTTN）  

取值： 

 無效（DISABLE） [0]

★ 有效（ENABLE） [1]

 

功能： 

此參數可設定操作器上的 [AUTO START] 鍵功能為有效或

無效。 

 

 

 

選擇說明： 

如選擇為“無效”[0]，則 [AUTO START] 鍵將不起作用。

 

 

015 操作器復歸鍵（RESET BUTTON） 

取值： 

 無效（DISABLE） [0]

★ 有效（ENABLE） [1]

 

功能： 

此參數可設定操作器的 [RESET] 鍵功能為有效或無效。 

 

選擇說明： 

如選擇為“無效”[0]，則 [RESET] 鍵將不起作用。 

 

注意！ 

如通過數位輸入方式作為外部復歸信號，只能選擇

為“無效”[0]。 

 

 

016 參數鎖定（DATA CHANGE LOCK） 

取值： 

★ 不鎖定（NOT LOCKED） [0]

 鎖定（LOCKED） [1]

 

功能： 

此參數可設定“鎖定”功能，即不能用 LCP 操作器來改變

參數的數值（但仍可透過串列通信埠進行數值調整）。 

 

選擇說明： 

如選擇為“鎖定”[1]，則不能對參數的數值進行更改，但仍

可透過總線修改。此外操作器仍可對參數 007-010 顯示行讀

數功能進行規劃。 

另外，可透過數位輸入信號對參數數值更改進行鎖定，詳見

參數 300-307“數位輸入”。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

017 復電後的動作模式（操作器控制） 

    （POWER UP ACTION） 

取值： 

★ 自動再啟動（AUTO RESTART） [0]

 停機（OFF/STOP） [1]

 

功能： 

主電源重新接通時設定所需動作模式。 

 

選擇說明： 

如果變頻器需按照停機時相同的啟動／停機條件再次立即

啟動時，則選擇“自動再啟動”[0]。 

如果變頻器復電後在送出啟動指令前需保持停機狀態，則選

擇“停機”[1]。可使用操作器上的 [HAND START] 或 

[AUTO START] 鍵重新啟動。 

 

注意！ 

如果操作器上的 [HAND START] 或 [AUTO 

START] 功能鍵設定為無效時（見參數 012/014），

則選擇“停機”[1] 後無法使馬達重新啟動。 

如果“手動啟動”或“自動啟動”是規劃為數位輸入信號

已致動，則當選擇“停機”[1] 時，也無法使馬達重新啟動。

 

 

 

■ 負載與馬達 100-124 

此參數組可對控制相關參數進行規劃，並

可選擇 VLT 變頻器要搭配的轉矩特性。 

必須設定馬達銘牌數據，並進行馬達自動

調諧。此外，還可設定直流煞車參數，並

啟用馬達熱保護。 

 
■ 控制方式 

控制方式和轉矩特性的選擇將影響可顯示的參數。如果選

擇“開迴路控制”[0]，則與 PID 調節器相關的所有參數都

將被隱藏。同時，使用者僅能看到該相關應用而具重要意

義的參數。 
 

100 控制方式（CONFIG. MODE） 

取值： 

★ 開迴路控制（OPEN LOOP） [0]

 閉迴路控制（CLOSED LOOP） [1]

 

功能： 

選擇變頻器的控制方式。 

 

選擇說明： 

如選擇“開迴路控制”[0] 將獲得正常速度控制（無信號回

授），即當設定信號改變時，馬達速度也相對地改變。 

如選擇“閉迴路控制”[1]，則內部製程調節器將被啟用，並

針對給定的製程信號進行準確的調節。 

可按照參數 415 中的設定將設定點和製程信號（回授）設定

為某個製程單位。 

 
 

101 轉矩特性（VT CHARACT） 

取值： 

★ 自動能量優化（AEO FUNCTION） [0]

 定轉矩（CONSTANT TORQUE）  [1]

 低變轉矩（VT LOW） [2]

 中變轉矩（VT MED）  [3]

 高變轉矩（VT HIGH）  [4]

 

功能： 

此參數可調整 VLT 變頻器的 U/f 特性並符合不同負載的轉矩

特性。選擇適當的轉矩特性能夠達到可靠、低能量損耗和低

噪音的運轉狀態。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

選擇說明： 

對於像離心風機和泵浦這類變轉矩負載，VLT 可以提供兩種

操作模式：自動能量優化和變轉矩輸出模式。 

自動能量優化輸出模式下，VLT 變頻器動態地調整輸出端的

U/f 比，以保証馬達在負載或轉速發生變化時，具有最低的

溫升、噪音和最高的運行效率。 

VLT 變頻器中的三個低、中、高電壓的變轉矩運行特性（按

馬達額定電壓的百分比設定）。可用於負載馬達併聯運行的

情況下。選擇適當的轉矩特性能夠達到可靠、低能量損耗和

低噪音的運轉狀態。啟動電壓的大小可以在參數 108 中設

定。 

 

 
 

對於定轉矩負載，如輸送帶、壓力機、混合器、螺杆機械等

應選擇定轉矩輸出特性。在定轉矩特性的整個運行範圍內，

U/f 比將保持不變。 

 

 

注意！ 

不論是採用星型 Y 連接或是△型連接，參數

102-106 中設定的數值都必須與馬達銘牌數據相

同，這一點非常重要。 

 

102 馬達功率 PM,N（MOTOR POWER） 

取值： 

 0.25kW（0.25kW） [25]

 0.37kW（0.37kW） [37]

 0.55kW（0.55kW） [55]

 0.75kW（0.75kW） [75]

 1.1kW（1.10kW） [110]

 1.5kW（1.50kW） [150]

 2.2kW（2.20kW） [220]

 3kW（3.00kW） [300]

 4kW（4.00kW） [400]

 5.5kW（5.50kW） [550]

 7.5kW（7.50kW） [750]

 11kW（11.00kW） [1100]

 15kW（15.00kW） [1500]

 18.5kW（18.50kW） [1850]

 22kW（22.00kW） [2200]

 30kW（30.00kW） [3000]

 37kW（37.00kW） [3700]

 45kW（45.00kW） [4500]

 55kW（55.00kW） [5500]

 75kW（75.00kW） [7500]

 90kW（90.00kW） [9000]

 110kW（110.00kW） [11000]

 132kW（132.00kW） [13200]

 160kW（160.00kW） [16000]

 200kW（200.00kW） [20000]

 250kW（250.00kW） [25000]

 300kW（300.00kW） [30000]

 315kW（315.00kW） [31500]

 355kW（355.00kW） [35500]

 400kW（400.00kW） [40000]

★ 取決於所選 VLT 型號 

 

功能： 

選擇與馬達額定功率 PM,N對應的 kW 值。 

 

選擇說明： 

選擇一個與馬達銘牌數據相同的值。 

共有四個小於及一個大於出廠設定值的選項供選擇。此外，

亦可將馬達功率數值無段設定，見第 41 頁上的步驟說明。

 
 

103 馬達電壓 UM,N（MOTOR VOLTAGE） 

取值： 

 200V [200]

 208V [208]

 220V [220]

 230V [230]

 240V [240]

 380V [380]

 400V [400]

 415V [415]

 440V [440]

 460V [460]

 480V [480]

 500V [500]

 550V [550]
 575V [575]

★ 取決於所選 VLT 型號 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

功能： 

在這裡可設定星型 Y 連接或△型連接的馬達額定電壓 UM,N。

 

選擇說明： 

無論變頻器主電源的電壓是多少，均應選擇與馬達銘牌數據

相同的值。此外，亦可將馬達電壓數值無段設定，見第 41

頁上的步驟說明。 

 

注意！ 

改變參數 102，103 或 104 將自動復歸參數 105 和

106 至出廠數值。使用者需重新更改參數 105 和 106

之數值。 

 
 

104 馬達頻率 fM,N（MOTOR FREQUENCY） 

取值： 

★ 50 Hz（50 HZ） [50]

 60 Hz（60 HZ） [60]

 

功能： 

選擇馬達額定頻率 fM,N。 

 

選擇說明： 

選擇一個與馬達銘牌數據相同的值。 

 
 

105 馬達電流 IM,N（MOTOR CURRENT） 

取值： 

0.01 ~ IVLT,MAX  A ★ 取決於選擇的馬達

 

功能： 

馬達額定電流 IM,N為變頻器計算轉矩和馬達熱保護重要數據

之一。在設定馬達電流時應考慮馬達是採用星型連接還是採

用三角型連接。 

 

選擇說明： 

選擇一個與馬達銘牌數據相同的值。 

 

注意！ 

輸入正確的數值十分重要，因為它是構成 VVCPLUS

控制特性的一部分。 
 

106 馬達額定轉速 nM,N（MOTOR NOM.SPEED） 

取值： 

 100 ~ fM,N × 60 （最高為 60,000 rpm）

★ 取決於參數 102“馬達功率”設定 

 

功能： 

選擇與馬達額定轉速 nM,N相對應的值。 

該值可在馬達銘牌數據上取得。 

 

選擇說明： 

選擇與馬達銘牌上對應的數值。 

 

注意！ 

輸入正確數值十分重要，因為它是構成 VVCPLUS控

制特性的一部分。最大值＝fM,N×60（在參數 104

中設定 fM,N）。 

 

 

107 馬達自動調諧 AMA（AUTO MOTOR ADAPT） 

取值： 

★ 優化關閉（NO AMA） [0]

 優化開始（RUN AMA） [1]

 部份優化（RUN LIMITED AMA） [2]

 

功能： 

馬達自動調諧 AMA 可在馬達靜止狀態下測量馬達的電氣參

數的一種測試演算方法。AMA 本身並不提供任何轉矩到馬

達。AMA 在系統試車時非常有用，一般使用者都希望變頻

器與馬達之間能調整到最佳狀態。當出廠值不能保證馬達在

特定用途中處於最佳狀態時，此功能非常有用。為實現變頻

器的最佳控制效能，建議最好在冷態馬達下進行 AMA。 

必須注意的是，反復執行 AMA 會導致馬達發熱，因而使定

子電阻 RS增大。然而，此現象一般並不產生任何重大問題。

透過此參數可選擇進行完整的馬達自動調諧 [1]，還是進行

部份優化 [2] 功能，通常只有在變頻器與馬達之間接有 LC

濾波器才能進行此測試。如果要求完整測試，則應拆掉 LC

濾波器，於完成 AMA 後再重新安裝 LC 濾波器。在“部份

優化”[2] 中，無法測試馬達的對稱性，以及繞組是否缺相

連接。 
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在使用 AMA 功能時應注意以下幾點： 

－ 要使 AMA 準確地優化馬達電氣參數，參數 102-106 中

必須正確輸入馬達銘牌數據。 

－ 測試時間根據所使用馬達的額定容量，馬達自動調諧過

程可能持續幾分鐘至 10 分鐘左右（例如 10 Hp 馬達的

測試時間大約 4 分鐘）。 

－ 如果在馬達調諧過程中發生故障，則顯示屏幕將顯示警

報和警告。 

－ 只有當馬達額定電流大於變頻器額定輸出電流的 35％ 

時才能進行 AMA。 

－ 按下 [OFF/STOP] 鍵可停止馬達自動調諧程序。 

 

注意！ 

一些馬達（如 6 極以上的馬達）可能不能運行完整

的馬達自動調諧。此時使用部份優化或者使用參數

123和124可能更能有效的測量馬達的定子參數和馬達電纜

的影響。多台馬達併聯運行時，不能使用 AMA 功能。 

 

選擇說明： 

如需變頻器進行完整馬達自動調諧，選擇“優化開始”[1]。

如在變頻器與馬達之間連接有 LC 濾波器或使用 6 級或以上

的馬達，則選擇“部份優化”[2]。 

 

馬達自動調諧步驟： 

1. 在參數 102-106 中設定馬達參數。 

2. 將直流 24 V 電源（可從端子 12 取得）連接到控制卡的

端子 27。 

3. 在參數107中選擇“優化開始”[1] 或“部份優化”[2]。

4. 啟動變頻器或將端子 18（啟動）連接到直流 24V 電源

（可從端子 12 取得）。 

5. 經過一段測試程序，顯示屏幕將顯示“AMA STOP”。

按下復歸 [ RESET] 鍵，變頻器便可準備操控馬達。 

 

要停止馬達自動調諧功能： 

1. 按下 [OFF/STOP] 鍵。 

 

如果發生故障，則顯示屏幕將顯示：ALARM 22 

1. 按下 [RESET] 鍵。 

2. 按照警報信息檢查故障發生可能原因。見第 96 頁。 

 

如果發出警告，則顯示屏幕將顯示：WARNING 39-42 

1. 按照警告信號檢查故障發生可能原因。見第 97 頁。 

2. 如果要不顧警告而繼續進行 AMA，則應按下 [CHANGE 

DATA] 鍵並選擇“Continue”，否則應按下 

[OFF/STOP] 鍵使馬達自動調諧程序停止。 

 
 

108 變轉矩的啟動電壓（VT START VOLT） 

取值： 

0.0 ~ 參數 103“馬達電壓 UM,N” 

 

功能： 

於變轉矩負載特性時設定馬達在 0 Hz 時的啟動電壓，此可

應用於併聯馬達。 

啟動電壓為對馬達提供的額外補償輸入電壓。提高啟動電壓

後，馬達啟動轉矩相對增大。此功能對併聯小容量馬達（< 5.0 

Hp）特別有用，因為此類馬達的定子電阻比 7.5 Hp 以上的

馬達為大。只有在參數 101“轉矩特性”中選定為“變轉

矩”後此功能才有效。 

 

選擇說明： 

設定 0 Hz時的啟動電壓。最大電壓值由參數 103, UM,N決定。

 
 

109 共振衰減（RESONANCE DAMP.） 

取值： 

0 ~ 500％ ★ 100％

 

功能： 

調整此參數可消除變頻器與馬達之間高頻電氣共振問題。 

 

選擇說明： 

調整此百分比，直到馬達共振消失為止。 

 
 

110 高啟動轉矩（HIGH START TORQ.） 

取值： 

0.0（OFF）~ 0.5 sec. ★ 0.0

 

功能： 

本參數提供高啟動轉矩特性。最大轉矩持續時間為 0.5 sec。

但最大電流受變頻器保護極限所限制。0.0 sec 為高啟動轉

矩功能無效。 

 

選擇說明： 

設定高啟動轉矩所需的時間。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

NM,

MAXVLT,

l
l

111 啟動延遲（START DELAY） 

取值： 

0.0 ~ 120.0 sec ★ 0.0 sec

 

功能： 

此參數在啟動條件滿足下可延遲啟動時間，在此延遲時間

後，輸出頻率將加速至設定值。 

選擇說明： 

設定開始加速前所需的延遲時間。 

 
 

112 馬達預熱（MOTOR PREHEAT） 

取值： 

★ 無效（DISABLE） [0]

 有效（ENABLE） [1]

 

功能： 

馬達預熱可確保馬達在停車期間不會因低溫產生凝結水。用

此功能可使馬達中的凝結水蒸發。馬達預熱只在馬達停車後

才會啟動。 

選擇說明： 

如果不需要此功能，可選擇“無效”[0]。如需要啟用馬達預

熱，可選擇“有效”[1]。在參數 113“馬達預熱直流電流”

中可設定直流電流。 

 
 

113 馬達預熱直流電流（PREHEAT DC-CURR.） 

取值： 

0 ~ 100％ ★ 50％

最大值由參數 105 馬達額定電流決定。 

 

功能： 

馬達在停車期間可借助直流電流進行預熱，以防止濕氣進入

馬達。 

選擇說明： 

藉由直流電流對馬達進行預熱。當此參數設定為 0％ 時功

能無效。當此參數的數值大於 0％ 時，將對停車後（0 Hz）

的馬達提供直流電流。如果對馬達提供過大電流，並持續的

時間過長，則馬達可能因此而損壞。 

 
 

■ 直流煞車 

在直流煞車過程中，馬達將接收到使轉軸停止轉動的直流

電流。參數 114“直流煞車電流”可設定煞車電流為馬達

額定電流 IM,N的百分比。 

在參數 115“直流煞車時間”中可選擇直流煞車時間，而

在參數 116“直流煞車切入頻率”中選擇啟動直流煞車的

起始頻率。 

如端子 19 或 27（參數 303/304“數位輸入”）被設定為

“直流煞車”，並且從邏輯“1”變為邏輯“0”，則直流

煞車功能將被啟動。 

當端子 18 的啟動信號從邏輯“1”變為邏輯“0”時，則

如果輸出頻率低於煞車切入頻率，則直流煞車功能也將被

啟動。 

 

注意！ 

如果負載的軸慣性比馬達本身慣性大 20 倍以

上，則不能使用直流煞車。 

 

114 直流煞車電流（DC BRAKE CURRENT） 

取值： 

 

0 ~  x 100 [％] ★ 50％

 

最大值取決於馬達額定電流。 

當直流煞車電流生效時，變頻器的載波頻率將被固定為 4 

kHz。 
 

功能： 

此參數用於設定直流煞車電流，當停止動作達到參數 116 中

設定的直流煞車切入頻率時、或直流煞車是透過數位端子

27 或串列通信埠被致動。該煞車電流則在參數 115 中設定

的時間內起作用。 

 

選擇說明： 

設定為參數 105 中的馬達額定電流 IM,N的百分值。100％ 直

流煞車電流與 IM,N相對應。 

 

不得長時間提供過高的煞車電流，否則馬達將因

機械過載或馬達過熱而損壞。 
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115 直流煞車時間（DC BRAKE TIME） 

取值： 

0.0（OFF）~ 60.0 sec. ★ 0.0

 

功能： 

本參數用於設定直流煞車電流（參數 114）作用生效的煞車

時間。 

選擇說明： 

設定所需的時間。 

 
 

116 直流煞車切入頻率（DC BRAKE CUT-IN） 

取值： 

0.0（OFF）~ 參數 202“輸出頻率上限，fMAX” ★ 0.0

 

功能： 

此參數用於設定當停止發出並直流煞車生效時的煞車切入

頻率。 

 

選擇說明： 

設定所需的頻率。 

 
 

117 馬達熱保護（MOT.THERM PROTEC） 

取值： 

 無保護（NO PROTECTION） [0]

 熱敏電阻警告（THERMISTOR WARNING） [1]

 熱敏電阻跳脫（THERMISTOR TRIP） [2]

 ETR 警告 1（ETR WARNING1） [3]

★ ETR 跳脫 1（ETR TRIP1） [4]

 ETR 警告 2（ETR WARNING2） [5]

 ETR 跳脫 2（ETR TRIP2） [6]

 ETR 警告 3（ETR WARNING3） [7]

 ETR 跳脫 3（ETR TRIP3） [8]

 ETR 警告 4（ETR WARNING4） [9]

 ETR 跳脫 4（ETR TRIP4） [10]

 

功能： 

變頻器能夠以下列兩種方式監測馬達溫度： 

 透過連接其中一個類比輸入端子：端子 53、54（參數

308 和 311）的熱敏電阻感測器。 

 按負載電流和時間計算熱負載（電子熱動電驛），然後與

額定馬達電流 lM,N和額定馬達頻率 fM,N相比較。其計算

結果須考慮在低速下馬達風扇冷卻降低的影響。 

只有選擇 ETR 功能 1 - 4 變頻器才計算負載。此功能配

合設定表單選擇可適合用於兩個或以上的馬達間切換。

 

 

選擇說明： 

如馬達過載時而不需警告或跳脫，則選擇“無保護”[0] 功

能。 

如馬達連接了熱敏電阻並需在過熱後警告，則選擇“熱敏電

阻警告”[1] 功能。 

如馬達連接了熱敏電阻並需在過熱後跳脫，則選擇“熱敏電

阻跳脫”[2] 功能。 

如選擇“ETR 警告 1-4”功能，則當計算出馬達過載時，顯

示屏幕將顯示警告。 

如選擇“ETR 跳脫 1-4”功能，則當計算出馬達過載時，變

頻器將跳脫。 

還可對變頻器參數規劃，使其透過其中一個數位輸出端發送

警告信號。在此情況下會同時發出“警告”和“跳脫”信號

（熱警告）。 

 
 

118 馬達功率因素 Cos ø（MOTOR PWR FACT） 

取值： 

0.50 ~ 0.99 ★ 0.75

 

功能： 

在不同的馬達公率因素（Cos ø）下，此參數的設定可校正

及優化 AEO 自動能量優化功能。 

選擇說明： 

馬達的極數大於四極時，會有較低之功率因素，將會影響限

制 AEO 自動能量優化運轉節約能源的功能，此參數將可讓

使用者設定功因來校正 AEO 功能，以至於 AEO 功能即可像

2/4 極馬達一樣優越。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

119 低速區負載補償（LOAD COMP LO SPD） 

取值： 

0 ~ 300% ★ 100%

 

功能： 

馬達低速轉動時，此參數可使負載進行相對應之電壓補償。

 

選擇說明： 

低速運轉時的負載補償有效頻率範圍取決於馬達的容量大

小。致動此功能的有效範圍為： 

 

馬達容量  A 點 

0.5 kW - 7.5 kW  < 10 Hz 

11 kW - 45 kW  < 5 Hz 

55 kW - 355 kW  < 3 - 4 Hz 

 

A
 

 

120 高速區負載補償（LOAD COMP HI SPD） 

取值： 

0 ~ 300% ★ 100%

 

功能： 

馬達高速轉動時，此參數可使負載進行相對應之電壓補償。

 

選擇說明： 

高速轉動時負載補償，從低速時負載補償停止後開始補償至

最大頻率。致動此功能的有效範圍為： 

 

馬達容量  A 點 

0.5 kW - 7.5 kW  > 10 Hz 

11 kW - 45 kW  > 5 Hz 

55 kW - 355 kW  > 3 - 4 Hz 

 

121 轉差補償（SLIP COMPENSAT.） 

取值： 

- 500 ~ 500% ★ 100%

 

功能： 

轉差補償依據額定轉速 nM,N自動計算而得。 

在此參數中，可對轉差補償進行精確的調整，從而補償 nM,N

值中的容量誤差。 

若於參數 101 中選擇“變轉矩”，此功能則不起作用。 

 

選擇說明： 

輸入一個馬達額定頻率（參數 104）的百分比值。 

 

 

122 轉差補償時間常數（SLIP TIME CONST.） 

取值： 

0.05 ~ 5.00 sec. ★ 0.50 sec.

 

功能： 

設定轉差補償的反應速度。 

 

選擇說明： 

選擇較高的值速度響應將減慢。相反，選擇較低的值速度響

應將加快。如果遇到低頻共振問題，則須設定較長的時間。

 

 

123 定子電阻值 Rs（STATOR RESIST） 

取值： 

★ 取決於選擇的馬達 

 

功能： 

在參數 102-106 中設定馬達數據後，包括定子電阻 Rs 在內

的不同的參數會自動調整，人工輸入值 Rs 必需對應於冷馬

達。對 Rs 和 Xs 進行微調可以提高轉軸性能，見以下說明。

 

選擇說明： 

Rs 設定方法有四： 

1. 採取馬達自動調諧功能（AMA）。所有的補償均復歸為

100%。 

2. 按馬達供應廠商提供的數值。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

3. 由人工測量獲取數值：Rs 由測量兩相的電阻值（Rp）

後計算得出。如果 Rp 小於 1 - 2Ω（通常馬達大於 4 - 5.5 

kW，400 V），則須使用特殊的歐姆錶（湯姆森電橋或類

似的錶）。 Rs ＝ 0.5×Rp 

4. 基於馬達銘牌數據，變頻器按出廠 Rs 設定值。 

 

 

124 定子電抗值 Xs（STATOR REACT.） 

取值： 

★ 取決於選擇的馬達 

 

功能： 

在參數 102-106 中設定馬達數據後，包括定子電抗 Xs 在內

的不同的參數會自動調整。對 Rs 和 Xs 進行微調可以提高轉

軸性能，見以下說明。 

 

選擇說明： 

Xs 設定方法有四： 

1. 採取馬達自動調諧功能（AMA）。所有的補償均復歸為

100%。 

2. 按馬達供應廠商提供的數值。 

3. 由人工測量獲取數值：將馬達接通主電源並測量相電壓

值 UL和空載電流 lΦ之後可計算出 Xs。 

亦可在馬達額定頻率 fM,N空轉狀態下，設定轉差補償（參

數 115）＝0%，負載補償（參數 114）＝100%，記錄

UL和 lΦ數值。 

Φ×
=

l3
U

x L
s

 

4. 基於馬達銘牌數據，由變頻器按的出廠 Xs 設定值。 

 
 

■ 設定值與限幅值 201-231 

本參數組用來建立 VLT 變

頻器的頻率和設定值範圍。 

這參數組還包括 

 加／減速時間設定 

 4 個預置設定值 

 可規劃 4 個回避頻率 

 馬達最大電流設定 

 電流、頻率、設定值和回授值的警告上限設定 

 

 

201 輸出頻率下限 fMIN（MIN.FREQUENCY） 

取值： 

0.0 ~ fMAX ★ 0.0 Hz

 

功能： 

選擇將要運行馬達的最低頻率。 

 

選擇說明： 

可設定 0.0 Hz 至輸出頻率上限（參數 202, fMAX）範圍內的

一個數值。 

 

 

202 輸出頻率上限 fMAX（MAX.FREQUENCY） 

取值： 

fMIN ~ 120 Hz ★ 50 Hz

 

功能： 

本參數選擇馬達運行的最高頻率。 

 

注意！ 

在任何情況下，變頻器的輸出頻率不得高於載波頻

率的 1/10 值（參數 407）。 

 

選擇說明： 

可選擇 fMIN（參數 201）至 120 Hz 中設定範圍內的一個數值。
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

■ 設定值處理 

設定值的處理如下方塊圖所示。 

該圖表示參數的變化如何影響產生的最終設定值。 

參數 203-205 及參數 210 規範了執行設定值處理的方式。

上述參數在開迴路或閉迴路狀態下均能有效啟動。 

外部設定定義為： 

˙ 外部設定，如來自端子 17/29 之脈衝參考信號端子 53、

54 和 60 之類比信號，以及串列通信的設定值信號。 

˙ 預置設定值。 

在參數 007-010“顯示讀取”中可選擇最終設定值，在顯

示屏幕上顯示設定值的百分比 [％] 或單位 [unit]。 

外部設定值的和可顯示為 RefMIN至 RefMAX範圍的百分數。

如要求讀取數值，則可在參數 007-010 中選擇“外部設定

值 [％]”[26]。 

可同時顯示預置和外部設定值。在參數 210“設定值功

能”中可選擇把預置設定值加到外部設定值中。 

此外，還有獨立的操作器設定值功能，在這個最終設定值

中可藉由操作器的 [+/-] 鍵設定產生，如果選擇了操作器

設定值功能，則輸出頻率的範圍就被限制在參數 201“輸

出頻率下限 fMIN”和參數 202“輸出頻率上限 fMAX”之間。 

 

注意！ 

如果選擇操作器設定，則不論在參數 100“控制方

式”中的選擇為何，VLT 變頻器都將處於“開迴路

控制”狀態。 

 

操作器設定值的單位可設定為 Hz 或輸出頻率範圍的百分

比數。單位可在參數 011“操作器設定值單位”中選擇。 

 

 

 

203 設定值控制（REFERENCE SITE） 

取值： 

★ 手動／自動控制（LINKED TO HAND/AUTO） [0]

 外部控制（REMOTE） [1]

 操作器控制（LOCAL） [2]

 

功能： 

本參數可決定哪個設定值處於致動狀態。如果選擇為“手動

／自動控制”[0]，則設定值將取決變頻器處於手動還是自動

狀態而定。 

下表說明當選擇不同控制時，哪些設定值處於致動狀態。可

透過控制鍵或參數 300-307“數位輸入”選擇手動或自動

模式。 

 

設定值處理 手動模式 自動模式 

手動／自動 [0] 操作器控制致動 外部控制致動 

外部控制 [1] 外部控制致動 外部控制致動 

操作器控制 [2] 操作器控制致動 操作器控制致動
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選擇說明： 

如選擇“手動／自動控制”[0]，則馬達速度在 

“手動”模式下將由操作器設定值決定，而在“自動”模式

下將由外部設定值和所選擇的任一設定點決定。 

如選擇“外部控制”[1]，則不論是“手動”模式還是“自

動”模式，馬達速度都將由外部設定值決定。 

如選擇“操作器控制”[2]，則不論是“手動”模式還是“自

動”模式，馬達速度僅由操作器設定值決定。 

 
 

204 最小設定值 RefMIN（MIN. REFERENCE） 

取值： 

（參數 100＝“開迴路控制”[0]） 

0.000 ~ 參數 205, RefMAX ★ 0.000 Hz

（參數 100＝“閉迴路控制”[1]） 

- 參數 413“最小回授”~ 參數 205, RefMAX ★ 0.000

 

功能： 

“最小設定值”提供所有設定值總和的最小值。 

當在參數 100 中選擇了“閉迴路控制”，則最小設定值將受

參數 413“最小回授”所限制。 

當操作器設定處於致動狀態（參數 203“設定值控制”）

時，最小設定值將被忽略。從下表可看出設定值的單位： 

  單位 

參數 100 ＝“開迴路控制” Hz 

參數 100 ＝“閉迴路控制” 由參數 415 決定 
 

選擇說明： 

不論最終設定值是否為 0，如馬達需以最低速度運行，則應

設定“最小設定值”。 

 
 

205 最大設定值 RefMAX（MAX. REFERENCE） 

取值： 

（參數 100＝“開迴路控制”[0]） 

參數 204 RefMIN ~ 1000 Hz ★ 50 Hz

（參數 100＝“閉迴路控制”[1]） 

參數 204 RefMIN ~ 參數 414 最大回授值 ★ 50 Hz

 

功能： 

“最大設定值”為所有設定值總和的最大值。如果參數 100

中選擇為“閉迴路控制”[1]，則最大設定值的設定不得高於

最大回授值（參數 414）。如果操作器控制處於致動狀態（參

數 203“設定值控制”）時，“最大設定值”將被忽略。 

從下表可看出設定值的單位。 

  單位 

參數 100 ＝“開迴路控制” Hz 

參數 100 ＝“閉迴路控制” 由參數 415 決定 
 

選擇說明： 

不論最終設定值是否大於最大設定值，如馬達轉速均不超過

此設定值，則應設定最大設定值。 

 
 

206 加速時間（RAMP UP TIME） 

取值： 

1 ~ 3600 sec ★ 取決於 VLT 型號

 

功能： 

加速時間為 0 Hz 到馬達額定頻率 fM,N（參數 104）的時間。

其先決條件為輸出電流不大於電流極限值（於參數 215 中設

定）。 

 
 

選擇說明： 

設定所需加速時間。 

 
 

207 減速時間（RAMP DOWN TIME） 

取值： 

1 ~ 3600 sec ★ 取決於 VLT 型號

 

功能： 

減速時間為馬達額定頻率 fM,N（參數 104）到 0 Hz 的時間，

其先決條件為逆變器中不得因再生現象而產生過電壓。 

 

選擇說明： 

設定所需減速時間。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

208 自動減速（AUTO RAMPING） 

取值： 

 無效（DISABLE） [0]

★ 有效（ENABLE） [1]

 

功能： 

本功能可確保即使減速時間設定過短，變頻器在減速時亦不

會跳脫。如變頻器在減速時顯示中間電路電壓持續高於最大

值（見第 94 頁），則變頻器將自動延長減速時間。 

 

注意！ 

如果此功能被選擇為“有效”[1]，則減速時間相對

於在參數 207（減速時間）中設定的時間將可能被

延長。 

 

選擇說明： 

如果 VLT 變頻器在減速時經常跳脫，則應把這個功能設定為

“有效”[1]。如果所設定的減速時間太短，有可能導致在特

殊條件下發生跳脫，則這個功能應被設定為“有效”[1]，以

避免跳脫。 

 

 

209 寸動頻率（JOG FREQUENCY） 

取值： 

參數 201 輸出頻率下限 ~ 參數 202 輸出頻率上限 

  ★ 10.0 Hz

 

功能： 

寸動頻率 fJOG 為當寸動功能被致動時，變頻器運行一個固定

輸出頻率。寸動功能可透過數位輸入啟動。 

 

選擇說明： 

設定所需頻率。 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

■ 設定值類型 

下面的實例說明如何使用預置設定值與參數 210 中的

“和”及“相對”計算後所產生的最終設定值。 

 

設定了以下參數： 

參數 204 最小設定值 = 10 Hz 

參數 205 最大設定值 = 50 Hz 

參數 211 預置設定值 = 15 % 

參數 308 端子 53 類比電壓輸入 = 設定值 [1] 

參數 309 端子 53 最小標度  = 0 V 

參數 310 端子 53 最大標度 = 10 V 

 

當參數 210 設定值功能設定為“和”[0]，則一個可調節的

預置設定值（參數 211-214）將被加至外部設定值上，且

表示成設定值範圍的百分比數。 

如類比輸入電壓端子 53 上加入 4V 電壓，則將產生如下最

終設定值： 

參數 210 設定值功能 ＝“和”[0] 

 參數 204 最小設定值 ＝ 10.0 Hz 

 4V 時的設定值 ＝ 16.0 Hz 

 參數 211 預置設定值 ＝ 6.0 Hz 

 所產生的最終設定值 ＝ 32.0 Hz 

如果參數 210 設定值功能設定為“相對”[1]，則一個可調

節的預置設定值將總和成目前外部設定值的百分比數。如

果用 4V 類比輸入電壓至端子 53 上，則將產生如下最終設

定值： 

參數 210 設定值功能 ＝“相對”[1]  

 參數 204 最小設定值 ＝ 10.0 Hz 

 4V 時的設定值 ＝ 16.0 Hz 

 參數 211 預置設定值 ＝ 2.4 Hz 

 所產生的最終設定值 ＝ 28.4 Hz 

 

下圖表示與外部設定值在 0 - 10 V 範圍內變化的關係。 

參數 210 設定值功能已經分別設定為“和”[0] 和“相

對”[1]。此外，圖中還顯示參數 211 預置設定值 1 已經設

定為 0％。 
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210 設定值功能（REF. FUNCTION） 

取值： 

★ 和（SUM） [0]

 相對（RELATIVE） [1]

 外部／預置（EXTERNAL/PRESET） [2]

 

功能： 

透過選擇“和”或“相對”功能，能夠確定如何將預置設定

值加到其它設定值中。還可透過使用“外部／預置”功能來

選擇是否需要進行外部設定值與預置設定值之間的轉換。 

 

選擇說明： 

如選擇為“和”[0]，其中一個可調的預置設定值（參數

211-214）將以設定值範圍（RefMAX-RefMIN）的百分數形式

加到其他外部設定值。 

如選擇為“相對”[1]，其中一個可調的預置設定值（參數

211-214）將以目前實際設定值的百分數形式加到外部設定

值。 

如選擇為“外部／預置”[2]，可透過端子 16、17、29、32

或 33（參數 300、301、305、306 或 307）來進行外部設

定值或預置設定值之間的轉換。預置設定值將是以設定值範

圍的百分數值表示。 

外部設定值為類比設定值、脈衝及總線設定值之總和。 

 

注意！ 

如選擇為“和”或“相對”功能，其中之一的預置

設定值將永遠保持有效。如果要預置設定值不被影

響，可透過串列通信將其設為 0%（出廠設定）。 

 

 

211 預置設定值 1（PRESET REF.1） 

212 預置設定值 2（PRESET REF.2） 

213 預置設定值 3（PRESET REF.3） 

214 預置設定值 4（PRESET REF.4） 

取值： 

設定值範圍或外部設定值的 

-100.00 ％ ~ +100.00 ％ ★ 0.00 ％

 

 

 

 

 

 

功能： 

可在參數 211-214 中設定四個不同預置設定值。 

根據在參數 210 中的選擇，預置設定值可以設定值範圍

（RefMIN - RefMAX）或其它外部設定值的百分數來表示。 

可藉由端子 16、17、29、32 或 33 選擇預置設定值。 

如下表： 

 

 端子 17/29/33 端子 16/29/32 

 預置設定值 msb 預置設定值 lsb 

 0 0 預置設定值 1

 0 1 預置設定值 2

 1 0 預置設定值 3

 1 1 預置設定值 4

 

選擇說明： 

設定所選擇的預置設定值。 

 

 

215 電流極限值 ILIM（CURRENT LIMIT） 

取值： 

0.1 ~ 1.1 x IVLT,N  [A] ★ 1.0 x IVLT,N

* lVLT,N為變頻器的額定輸出電流 

 

功能： 

在這裡可設定最大輸出電流 ILIM。出廠設定相對於額定輸出

電流。如果要作馬達保護，則必須設定馬達額定電流。如果

設定在 1.0 ~ 1.1 x lVLT,N範圍內，則變頻器只能處理間斷性

負載，即短時間內。如果負載大於 lVLT,N則必須保證負載在

短時間內須回到低於 lVLT,N。 

請注意，如果設定的電流低於 lVLT,N，則加速轉矩將相應地降

低。 

 

選擇說明： 

設定最大輸出電流 lLIM。 
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216 回避頻率，頻帶寬（FREQ BYPASS B.W.） 

取值： 

0（OFF）~ 100 Hz ★ 0

 

功能： 

某些情況下由於系統中機械共振問題而需要避開某些輸出

頻率。在參數 217-220 中，可設定這些共振頻率（回避頻

率）。本參數則可設定此回避頻率兩側的頻帶寬度。 

 

選擇說明： 

頻帶寬設定頻率，以回避頻率為基準上下對稱。 

 
 

217 回避頻率 1（BYPASS. FREQ 1） 

218 回避頻率 2（BYPASS. FREQ 2） 

219 回避頻率 3（BYPASS. FREQ 3） 

220 回避頻率 4（BYPASS. FREQ 4） 

取值： 

0 ~ 120 Hz ★ 120.0 Hz

 

功能： 

在某些情況下由於系統中機械共振問題而需要回避某些輸

出頻率。 

選擇說明： 

輸入需要回避的頻率。 

 
 

221 低電流警告 ILOW（WARN.LOW CURR） 

取值： 

0.0 ~ 參數 222 ★ 0.0 A

 

功能： 

當馬達電流低於本參數的設定，且於參數 409“無載時功

能”中選擇為“警告”[1]，則將顯示閃爍的“CURRENT 

LOW”信息。若參數 409 選擇為“跳脫”[0]，則變頻器將

跳脫。 

在啟動指令後的加速期間，停車指令後的減速期間、或在停

車時，參數 221-228 中的警告功能將不會生效。如果輸出頻

率達到所需的最終設定值，則警告功能將被致動。透過端子

42 或 45 和繼電器輸出設定可產生警告信號輸出。 

選擇說明： 

必須將信號下限 lLow設定在變頻器的正常工作範圍內。 

 

 
 

 

222 過電流警告 IHIGH（WARN. HIGH CURR.） 

取值： 

參數 221 ~ lVLT,MAX ★ IVLT,MAX 

 

功能： 

當馬達電流高於本參數設定時，將顯示閃爍“CURRENT 

HIGH”（電流過高）信息。在啟動指令後的加速期間、停

車指令後的減速期間、或在停車時，參數 221-228 中的警告

功能將不會生效。如果輸出頻率達到所需要的最終設定值，

則警告功能將被致動。 

透過端子 42 或 45 和繼電器輸出設定可產生警告信號輸出。

 

選擇說明： 

必須將馬達電流信號上限 IHIGH設定在變頻器正常工作範圍

內。詳參數 221 中的插圖。 

 

 

223 低頻率警告 fLOW（WARN.LOW FREQ.） 

取值： 

0.0 ~ 參數 224 ★ 0.0 Hz

 

功能： 

當馬達頻率低於本參數設定時，將顯示閃爍“FREQUENCY 

LOW”（頻率過低）信息。在啟動指令後的加速期間、停車

指令後的減速期間、或在停車時，參數 221-228 中的警告功

能將不會生效。如果輸出頻率達到所需要的最終設定值，則

警告功能將被致動。 

透過端子 42 或 45 和繼電器輸出設定可產生警告信號輸出。
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選擇說明： 

必須將馬達頻率信號下限 fLOW 設定在變頻器正常工作範圍

內。詳參數 221 中的插圖。 

 
 

224 高頻率警告 fHIGH  （WARN.HIGH FREQ.） 

取值： 

參數 223 ~ 120 Hz ★ 120.0 Hz

 

功能： 

當馬達頻率高於本參數設定時，將顯示閃爍“FREQUENCY 

HIGH”（頻率過高）信息。在啟動指令後的加速期間、停

車指令後的減速期間、或在停車時，參數 221-228 中的警告

功能將不會生效。如果輸出頻率達到所需要的最終設定值，

則警告功能將被致動。透過端子 42 或 45 和繼電器輸出設定

可產生警告信號輸出。 

選擇說明： 

必須將馬達頻率信號上限 fHIGH 設定在變頻器正常工作範圍

內。詳參數 221 中的插圖。 
 

225 低設定值警告 REFLOW （WARN.LOW REF） 

取值： 

-999,999.999 ~ REFHIGH（參數 226） ★ -999,999.999

 

功能： 

當外部設定值低於本參數設定時，將顯示閃爍

“REFERENCE LOW”信息。在啟動指令後的加速期間、停

車指令後的減速期間、或在停車時，參數 221-228 中的警告

功能將不會生效。如果輸出頻率達到所需要的最終設定值，

則警告功能將被致動。 

透過端子 42 或 45 和繼電器輸出設定可產生警告信號輸出。

只有在選擇了外部設定之後，參數 226 RefHIGH和參數 225 

RefLOW才會致動。 

在開迴路模式中，設定值的單位是 Hz。而在閉迴路模式中，

單位則由參數 415“製程單位”中選擇而決定。 

選擇說明： 

當參數 100 已經設定為“開迴路控制”[0]，必須將信號下限

RefLOW設定在變頻器的正常工作範圍內。若參數 100 設定為

“閉迴路控制”[1]，RefLOW必須設定在參數 204 和 205 的

設定值範圍內。 

 
 

226 高設定值警告 REFHIGH（WARN.HIGH REF.） 

取值： 

REFLOW（參數 225）~ -999,999.999 ★ 999,999.999

 

功能： 

當最終設定值高於本參數設定，將顯示閃爍的

“REFERENCE HIGH”信息。在啟動指令後的加速期間、

停車指令後的減速期間、或在停車時，參數 221-228 中的警

告功能將不會生效。如果輸出頻率達到所需要的最終設定

值，則警告功能將被致動。 

透過端子 42 或 45 和繼電器輸出設定可產生警告信號輸出。

只有在選擇了外部設定之後，參數 226 RefHIGH和參數 225 

RefLOW才會致動。 

在開迴路模式中，設定值的單位是 Hz。而是閉迴路模式中，

單位則由參數 415“製程單位”中選擇而決定。 

 

選擇說明： 

當參數 100 已經設定為“開迴路控制”[0]，必須將信號上限

RefHIGH設定在變頻器的正常工作範圍內。若參數 100 設定

為“閉迴路控制”[1]，RefHIGH必須設定在參數 204 和 205

的設定值範圍內。 

 

 

227 回授值過低警告 FBLOW（WARN LOW FDBK） 

取值： 

-999,999.999 ~ FBHIGH（參數 228） ★ -999,999.999

 

功能： 

當回授信號值低於本參數設定時，將顯示閃爍“FEEDBACK 

LOW”信息。在啟動指令後的加速期間、停車指令後的減速

期間、或在停車時，參數 221-228 中的警告功能將不會生

效。如果輸出頻率達到所需要的最終設定值，則警告功能將

被致動。 

透過端子 42 或 45 和繼電器輸出設定可產生警告信號輸出。

在“閉迴路模式”下，回授單位由參數 415 中選擇所決定。

 

選擇說明： 

將需求的數值設定在回授值範圍內（參數 413 FBMIN最小回

授值和參數 414 FBMAX最大回授值）。 
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228 回授值過高警告 FBHIGH（WARN HIGH FDBK） 

取值： 

FBLOW（參數 227）~ 999,999.999 ★ 999,999.999

 

功能： 

當回授信號值高於本參數設定時，將顯示閃爍“FEEDBACK 

HIGH”信息。在啟動指令後的加速期間、停車指令後的減

速期間、或在停車時，參數 221-228 中的警告功能將不會生

效。如果輸出頻率達到所需要的最終設定值，則警告功能將

被致動。 

透過端子 42 或 45 和繼電器輸出設定可產生警告信號輸出。

在“閉迴路模式”下，回授單位由參數 415 中選擇所決定。

 

選擇說明： 

將需求的數值設定在回授值範圍內（參數 413 FBMIN最小回

授值和參數 414 FBMAX 最大回授值）。 

 
 

229 預加速時間（INITIAL RAMP） 

取值： 

OFF/000.1 ~ 360.0 s ★ OFF

 

功能： 

此參數可設定從 0 Hz 加速到最低轉速（最低運行頻率）的

加速時間。它可與參數 206 中設定的正常運行狀態使用的加

速時間不同。 

 

 
 

選擇說明： 

通常，離心泵浦或者其他類似設備皆不允許運行在某一最低

轉速（頻率）下。如果在該轉速下運行時問太長，可能會導

致設備磨損加劇，甚至損壞。預加速時間功能正是為了盡快

使該類設備從 0 Hz 加速至正常運行的最低轉速（最低頻率

fMIN）點。即參數 206 開始投入運行的頻率點。 

預加速時間的設定範圍從 0.001 秒到 360 秒。該參數如果設

置為 0.000 則顯示器將顯示該參數已關閉。即預加速時間被

關閉。此時，參數 206 給定的正常加速時間將被使用。 

 
 

 

■ 預填充運行模式（Fill Mode） 

預填充運行模式用於消除管道系統因快速排氣時產生的水

錘現象（例如灌溉系統）。 

預填充運行方式的運行條件如下： 

  VLT 8000 AQUA 設定為閉迴路運行（參數 100） 

  參數 230 設定不為 0 

  參數 430 設定為“正常” 

 

完成上述設定並給出啟動命令後，當變頻器運行至正常運

行要求的最低頻率（參數 201）時，預填充模式即啟動。

當 VLT 運行到最低頻率時，將按參數 230 中設定的填充速

率對管道進行預填充，直至達到參數 231 中設定的預定的

填充設定點。 

填充速率（參數 230）的度量為受控單位／每秒。受控單

位由參數 415 給定。 

當系統壓力達到填充壓力時，系統控制程序將轉向正常運

行設定點（設定點 1 - 參數 418 或設定點 2 - 參數 419）,

此時系統進入閉迴路運行的正常過程。 

 

 

 

參數 231 的填充設定點的數值可以由下列步驟決定： 

1. 在 LCP 顯示器上使用 [DISPLAY MODE] 鍵選擇顯示

回授 1。注意！在執行該步驟之前，必須先在參數 415

中設定所需單位。 

2. 在手動（HAND）操作模式下，啟動 VLT 8000 AQUA

並慢慢增加輸出頻率以對管道進行填充。緩慢地增加

輸出頻率以使不會產生水錘現象。 

3. 在管道的盡頭應該裝有顯示管道狀況的裝置以顯示何

時管道被充滿。 

4. 在管道充滿的瞬間，停止馬達的運行，此時可以在 LCP

上看到回授信號的壓力數值。此數值為參數 231 中所

需的填充設定點。 
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參數 230（填充速率）的設定可以由系統工程師對系統進

行評估後提供相應的數據，或根據經驗進行設定。還可以

採取多次填充運行試驗對參數 230進行加減設定以獲得最

快的填充速率，該速率不得對管道產生水錘。 

填充模式還可以有效預防在馬達停車過程中由於管道壓力

的巨變而產生的水錘現象。 

 
 

230 填充速率（FILL RATE） 

取值： 

OFF/000000.001 ~ 999999.999 (units/s) ★ OFF

 

功能： 

設定管道的填充速率。 

 

選擇說明： 

該參數的度量為受控單位／每秒。使用單位在參數 415 中的

設定。例如，可以使用 Bar, MPa, 或 PSI 等單位。如參數

415 中選擇了 Bar 為單位，則參數 230 的度量單位就為 Bar/

每秒。本參數的設置步長為 0.001 個使用單位。 

 

 

231 填充設定點（FILLED SETPOINT） 

取值： 

參數 413 ~ 參數 205 ★參數 413

 

功能： 

該參數的參數值對應於管道被填充滿了之後的壓力值。 

 

選擇說明： 

該參數的使用單位是由參數 415 中設定。參數最小值為最小

回授值 FBmin（參數 413），而最大值為最大給定值 REFmax

（參數 205）。本參數的設定步長為 0.01 個使用單位。 
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■ 輸入與輸出 300-365 

在這參數組中可定義 VLT 變頻器輸入

和輸出端子的相關功能。數位輸入（端

子 16、17、18、19、27、32 和 33）

可在參數 300-307 中設定。下表提供

輸入設定的各種選擇。 

 

 

數位輸入信號為直流 0 或 24V。低於直流 5V 的信號為邏

輯“0”，高於直流 10 V 的信號為邏輯“1”。 

數位輸入端子可連接內部或外部直流 24 V 電源。 

左圖顯示採用內部直流 24 V 電源和採用外部直流 24 V 電

源的設定方法。 

 
位於控制卡上的選擇開關 4 用來將內部直

流 24 V 電源與外部直流 24 V 電源隔開。 

 

請注意，如果開關 4 處於 OFF 位置，則外部直流 24 V 電

源與變頻器就是相互隔離的。 

 

 數位輸入功能                     端子編號 16 17 18 19 27 29 32 33 

                         參數 300 301 302 303 304 305 306 307 

取值： 

無作用 （NO OPERATION） [0] [0] [0] [0]  [0] ★[0] ★[0] 

復歸 （RESET） ★[1] [1]    [1] [1] [1] 

自由旋轉停機（反邏輯） （COAST INVERSE）     ★[0]    

復歸並自由旋轉停機（反邏輯） （RESET & COAST INVERSE）     [1]     

啟動 （START）   ★[1]      

反轉 （REVERSE）    ★[1]     

啟動反轉 （START REVERSE）    [2]     

直流煞車（反邏輯） （DC BRAKE INVERSE）    [3] [2]    

安全互鎖 （SAFETY INTERLOCK）     [3]    

凍結設定值 （FREEZE REFERENCE） [2] ★[2]    [2] [2] [2] 

凍結輸出 （FREEZE OUTPUT） [3] [3]    [3] [3] [3] 

設定表單選擇 lsb （SETUP SELECT LSB） [4]     [4] [4]  

設定表單選擇 msb （SETUP SELECT MSB）  [4]    [5]  [4] 

預置設定值 （PRESET REF. ON） [5] [5]    [6] [5] [5] 

預置設定值 lsb （PRESET REF. LSB） [6]     [7] [6]  

預置設定值 msb （PRESET REF. MSB）  [6]    [8]  [6] 

減速 （SPEED DOWN）  [7]    [9]  [7] 

加速 （SPEED UP） [7]     [10] [7]  

允許運轉 （RUN PERMISSIVE） [8] [8]    [11] [8] [8] 

寸動 （JOG） [9] [9]    ★[12] [9] [9] 

參數鎖定 （PROGRAMMING LOCK） [10] [10]    [13] [10] [10] 

脈衝設定值 （PULSE REFERENCE）  [11]    [14]   

脈衝回授 （PULSE FEEDBACK）        [11] 

手動啟動 （HAND START） [11] [12]    [15] [11] [12] 

自動啟動 （AUTO START） [12] [13]    [16] [12] [13] 

脈衝啟動 （LATCHED START）   [2] 

停機 （OFF STOP）      [17] [13] [14] 

停機（反邏輯） （STOP INVERSE）      [19] [14] [15] 
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功能： 

本參數 300-307 中可選擇與數位輸入（端子 16 - 33）相關

的各種不同的功能。詳見上表所示。 

 

選擇說明： 

無功能： 變頻器不需對傳輸到此端子的信號做出反應時，

選擇此功能。 

 

復歸： 用於警報後使變頻器回復正常可控制狀態；但復歸

鎖定（Trip Lock）警報則不能復歸。 

 

自由旋轉停機： 用於使變頻器釋放馬達控制，使馬達自由

旋轉停機。邏輯“0”為使停機起作用。 

 

復歸並自由旋轉停機： 用於同時取得自由旋轉停機並復

歸。邏輯“0”為使停機及復歸起作用。 

 

直流煞車（反邏輯）： 在給定時間內透過直流電壓激磁的方

式來停止馬達，見參數 114-116。 

 

注意！ 

只有在參數 114-115 設定為非 0 數值的情況下此

功能才有效。邏輯“0”激活直流煞車。 

 

安全互鎖： 慣性停車具有相同的功能，差別在於當端子 27

為邏輯“0”時，安全互鎖可在顯示屏幕上產生警報信息

“外部故障”。警報信息還可透過數位輸出 42/45 及繼電器

輸出 1/2 致動（前提是二者均設定為-安全互鎖）。可使用數

位輸入或 [OFF/STOP] 鍵使警報復歸。 

 

啟動： 在需要使用啟動／停止（操作指令第 2 組）指令的

情況下選擇此功能。邏輯“1”＝啟動，邏輯“0”＝停機。

 

反轉： 用於改變馬達轉矩旋轉的方向。邏輯“0”不會使反

轉。邏輯“1”會使反轉。反轉信號只改變旋轉的方向，而

並不激活啟動功能。 

在選擇閉迴路控制的情況下，此功能無效。 

 

啟動反轉： 用同一信號進行啟動／停機和反轉。在端子 18

上不得同時有信號。它能同時完成啟動和反轉功能，但必須

使端子 18 預設為啟動。在選擇閉迴路控制的情況下，此功

能無效。 

 

凍結設定值： 凍結當前設定值。被凍結的設定值可藉由本

參數中的“加速”和“減速”功能改變。在停車指令或發生

斷電後可儲存此凍結設定值。 

凍結輸出頻率： 凍結馬達實際頻率（Hz）。被凍結的馬達頻

率現在成為此參數中的“加速”和“減速”功能的起點。 

 

注意！ 

在凍結輸出生效的情況下，變頻器不能透過端子 18

停止，而只能透過端子 19/27 停止（設定為“直流

煞車（反邏輯）”）。 

 

設定表單選擇 lsb, msb： 用於在四個設定表單中選擇，先

決條件為在參數 002 中選擇為“多重設定表單”[5]。 

 

  設定表單選擇 msb 設定表單選擇 lsb 

設定表單 1 0 0 
設定表單 2 0 1 
設定表單 3 1 0 
設定表單 4 1 1 
 

預置設定值： 用於外部設定值與預置設定值之間的切換。

該功能需在參數 210 中選擇為“外部／預置”[2]。邏輯

“0”＝外部設定值生效；邏輯“1”＝按照下表四個預置設

定值之一生效。 

 

預置設定值 lsb, msb： 用於在四個預置設定值中做選擇。

 

  預置設定值 msb 預置設定值 lsb 

預置設定值 1 0 0 
預置設定值 2 0 1 
預置設定值 3 1 0 
預置設定值 4 1 1 
 

加速和減速： 在需要對加速／減速進行數位控制時，選擇

此功能。此功能只在選擇了“凍結設定值”或“凍結輸出”

的情況下生效。 

當端子選擇為“加速”，邏輯為“1”設定值或輸出頻率便

會增加。 

當端子選擇為“減速”，邏輯為“1”設定值或輸出頻率便

會降低。 

使用脈衝信號輸入（不少於 3 ms 的脈衝）時可產生 0.1%（設

定值）或 0.1 Hz（輸出頻率）的速度變化。 

舉例：                                               

  端子 16 端子 17 凍結設定值／凍結輸出

無速度變化 0 0 1 
減速 0 1 1 
加速 1 0 1 
減速 1 1 1 
 

即使變頻器停止後，仍可透過操作器改變凍結的速度設定

值。即使斷電，凍結的設定值仍可被儲存記憶。 
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允許運轉： 在接受啟動指令之前，如果端子設定為“允許

運轉”，那麼此端子必須有邏輯“1”信號。它與啟動（端

子 18）是邏輯“和”關係，即欲需啟動馬達，就必須同時

滿足這些條件。如果在若干端子都設定為“允許運轉”，則

其中一個端子必須為邏輯“1”，這樣此功能才會有效。見

第 36 頁的範例。 

 

寸動： 使輸出頻率直接使用參數 209（寸動）中設定的固

定頻率，並發出啟動指令。如果操作器設定值起作用，則變

頻器將永遠處於“開迴路”模式，不論在參數 100 中的選擇

為何。如果透過端子 27 接收了停車指令，則寸動將無法致

動。 

 

參數鎖定： 選擇此功能將無法籍由操作器更改數據，但仍

可透過總線進行數據的更改。 

 

脈衝設定值： 使用脈衝序列信號（頻率）當作設定值信號。

0 Hz 對應於參數 204 的 RefMIN。參數 327 中設定的頻率對

應於參數 205，RefMAX。 

 

脈衝回授： 使用脈衝序列信號（頻率）當作回授信號。參

數 328 中可設定脈衝回授的最大頻率。 

 

手動啟動： 當需要借助外部手動停止開關或 H-O-A 開關控

制變頻器時選擇此功能。邏輯“1”（手動啟動）表示變頻

器將使馬達啟動。邏輯“0”表示馬達停止。隨之變頻器將

進入 OFF/STOP（關／停止）模式，但自動啟動信號則不能

持續存在。 

 

注意！ 

透過數位輸入致能的“手動”和“自動”信號比

操作器上 [HANDSTART] [AUTOSTART] 控制鍵具

有更高的優先權。 

 

自動啟動： 當需要借助外部自動停止開關或 H-O-A 開關控

制變頻器時選擇此功能。邏輯“1”使變頻器進入自動模

式，允許在控制端子或串列通信埠送出啟動信號。若控制端

子的“自動啟動”和“手動啟動”同時致能，則“自動啟

動”的優權最高。如果“自動啟動”和“手動啟動”都沒有

致能，則連接的馬達將停止，而變頻器也將進入 OFF/STOP

（關／停止）模式。 

 

脈衝啟動： 此端子接收一脈衝信號（不少於 3 毫秒）後，

馬達便啟動。但條件是不得有任何停止指令。 

 

停機： 用於使馬達停機。此功能將根據已選擇的加減時間

（參數 206/207）。 

 

停機（反邏輯）： 此功能透過中斷端子的電壓得到激活。換

言之，如端子無電壓，馬達便不會運轉。此功能將根據已選

擇的加減時間（參數 206/207/）。 

 

上述停機指令（啟動無效）均不得作為維修時被

用作斷電開關，而應切斷電源。 

 

 
 

 
 
 
■ 類比輸入

為設定值和回授信號提供了兩個電壓信號（端子 53 和 54）

的類比輸入。此外，還有一個類比輸入電流信號（端子

60）。可在電壓輸入 53 或 54 上連接一個熱敏電阻。 

類比電壓輸入可在 0 - 10 VDC 範圍內作比例設定。電流輸

入的範圍是 0 - 20 mA。 

下表為類比輸入各項功能設定。 

參數 317 和參數 318 可致能所有類比輸入的延遲功能。如

果連接到類比輸入端子的設定值或回授信號值低於最小設

定 50％，則在參數 318 中設定的功能將被致動。 

 

 類比信號輸入功能                端子編號            53（電壓）      54（電壓）      60（電流） 

                    參數 308 311 314 

取值： 

無作用 （NO OPERATION） [0] ★[0] [0] 

設定值 （REFERENCE） ★[1] [1] ★[1] 

回授信號   （FEEDBACK） [2] [2] [2] 

熱敏電阻   （THERMISTOR） [3] [3]  
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308 端子 53 類比輸入電壓（AI [V] 53 FUNCT.） 

取值： 

見上表說明 ★ 設定值

 

功能： 

此參數用於端子 53 所需功能選擇。 

輸入信號的標度在參數 309 和 310 中設定。 

 

選擇說明： 

無作用： 使變頻器不需對傳輸到端子的信號作出反應時，

選擇此功能。 

 

設定值： 通過輸入類比信號對設定值進行改變選擇此功

能。如果變頻器同時接通了其他輸入信號，這些信號將被合

計，合計過程中會考慮到信號的正負值。 

 

回授信號： 閉迴路控制時，選擇此功能。如果連接有回授

信號，則可選擇一個電壓輸入（端子 53 或 54）或一個電流

輸入（端子 60）作為回授信號。在區域調節控制應用中，

回授信號必須是電壓輸入信號（端子 53 或 54）。 

 

熱敏電阻： 如需要讓安裝於馬達上的熱敏電阻，能夠在馬

達過熱的情況下自動停止變頻器，則選擇此功能。切換數值

為 ＞ 3 kΩ。 

如果馬達中安裝的是 KLIXON 熱敏開關，該開關亦可與此輸

入連接。在多台馬達併聯運作的情況下，熱敏電阻／開關可

採用串列形式連接（總電阻值 ＜ 3 kΩ）。 

 

參數 117 必須設定成“熱敏電阻警告”[1] 或“熱敏電阻跳

脫”[2]。 

而熱敏電阻必須插入在端子 53 或 54（類比電壓輸入）和端

子 50（+ 10 V 電源）之間。 

 

 
 

 

309 端子 53 最小標度（AI 53 SCALE LOW） 

取值： 

0.0 ~ 10.0 V ★ 0.0 V

 

功能： 

用這個參數可設定對應為參數204最小設定值RefMIN或參數

413 最小回授值 FBMIN的信號值。 

 

選擇說明： 

設定所需的電壓值。 

為提高準確度，可對較長信號線的電壓損失進行補償。如果

要使用中斷功能（參數 317 和參數 318），這個設定至少須

大於 1 V。 

 

 

310 端子 53 最大標度（AI 53 SCALE HIGH） 

取值： 

0.0 ~ 10.0 V ★ 10.0 V

 

功能： 

用這個參數可設定對應於參數 205 最大設定值 RefMAX或參

數 414 最大回授值 FBMAX的信號值。 

 

選擇說明： 

設定所需的電壓值。 

為提高準確度，可對較長信號線的電壓損失進行補償。 

 

 

311 端子 54 類比輸入電壓（AI [V] 54 FUNCT.） 

取值： 

見參數 308 中的說明 ★ 無作用

 

功能： 

此參數用於端子 54 上所需功能選擇。 

輸入信號的標度在參數 312 和 313 中設定。 

 

選擇說明： 

詳見參數 308 中的說明。 
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312 端子 54 最小標度（AI 54 SCALE LOW） 

取值： 

0.0 ~ 10.0V ★ 0.0 V

 

功能： 

用這個參數可設定對應於參數204最小設定值RefMIN或參數

413 最小回授值 FBMIN的信號值。 

 

選擇說明： 

設定所需的電壓值。 

為提高準確度，可對較長信號線的電壓損失進行補償。如果

要使用中斷功能（參數 317 和參數 318），這個設定至少須

大於 1 V。 

 

 

313 端子 54 最大標度（AI 54 SCALE HIGH ） 

取值： 

0.0 ~ 10.0V ★ 10.0 V

 

功能： 

用這個參數可設定對應於參數 205 最大設定值 RefMAX或參

數 414 最大回授值 FBMAX的信號值。 

 

選擇說明： 

設定所需的電壓值。 

為提高準確度，可對較長信號線的電壓損失進行補償。 

 

 

314 端子 60 類比輸入電流（AI [mA] 60 FUNCT.） 

取值： 

詳見參數 308 中的說明。 ★ 設定值

 

功能： 

此參數用於端子 60 所需功能選擇。輸入信號的標度在參數

315 和 316 中設定。 

 

選擇說明： 

詳參數 308（端子 53，類比輸入電壓）的說明。 

 
 

315 端子 60 最小標度（AI 60 SCALE LOW） 

取值： 

0.0 ~ 20.0 mA ★ 4.0 mA

 

功能： 

用這個參數可設定對應於參數204最小設定值RefMIN或參數

413 最小回授值 FBMIN的信號值。 

 

選擇說明： 

設定所需的電流值。 

如果要使用中斷功能（參數 317 和參數 318），這個設定至

少須大於 2 mA。 

 
 

316 端子 60 最大標度（AI 60 SCALE HIGH） 

取值： 

0.0 ~ 20.0 mA ★ 20.0 mA

 

功能： 

用這個參數可設定對應於參數 205 最大設定值 RefMAX或參

數 414 最大回授值 FBMAX的信號值。 

選擇說明： 

設定所需的電流值。 

 
 

317 類比輸入中斷時間（LIVE ZERO TIME） 

取值： 

1 ~ 99 sec ★ 10 sec

 

功能： 

當輸入端子 53，54 或 60 的設定或回授信號值低於所設定

的最小標度的 50％，而且持續時間超過本參數中設定的時

間，參數 318 選定的功能將被致動。 

只有當參數 309 或 312 中，端子 53 及 54 的最小標度設定

大於 1V 時，或當參數 315（端子 60 最小標度）的設定大於

2 mA 時，這個功能才會致動。 

 

選擇說明： 

設定所需時間。 
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318 類比輸入中斷功能（LIVE ZERO FUNCT.） 

取值： 

★ 關閉（OFF） [0]

 凍結輸出頻率（FREEZE OUTPUT FREQ.） [1]

 停機（STOP） [2]

 寸動（JOG FREQUENCY） [3]

 最高輸出頻率（MAX FREQUENCY） [4]

 停機和跳脫（STOP AND TRIP） [5]

 

功能： 

當超過參數 317 中設定的時間後，本參數中所選的功能將被

致動。 

如果中斷功能與總線中斷功能（參數 556）同時被致能時，

參數 318 的設定將被致動。 

 

選擇說明： 

變頻器的輸出頻率可以是： 

－ 凍結在當前頻率 [1] 

－ 停機 [2] 

－ 執行寸動頻率 [3] 

－ 執行最大輸出輸率 [4] 

－ 停機並繼而跳脫 [5] 

 

 
 
 
 

 

■ 類比／數位輸出 

兩個類比／數位輸出（端子 42 和 45）經過設定可顯示目

前狀態或 0 - fMAX等製程值。 

如果 VLT 變頻器使用數位輸出，則它可借助 0 或 24V DC

送出目前狀態。 

 

 

如果使用類比輸出送出製程值，則可在輸出信號：0 - 20 

mA、4 - 20 mA 或 0 - 32000 Pulse 中任選一種。 

如果用作電壓輸出（0 - 10 V），則必須在端子 39（類比

／數位輸出共用端）上連接一個 500Ω的限流電阻。如果

用作電流輸出，則連接的設備的阻抗不得超高 500Ω。 

 類比／數位輸出                                                        端子編號 42 45 

                                                                          參數 319 321 
取值：    
無作用 （NO FUNCTION） [0] [0] 
變頻器就緒 （UN.READY） [1] [1] 

待機 （STAND BY） [2] [2] 

運行 （RUNNING） [3] [3] 

按設定值運行 （RUNNING AT REFERENCE） [4] [4] 

運行－無警告 （RUNNING NO WARNING） [5] [5] 

操作器控制 （DRIVE IN LOCAL REF.） [6] [6] 

外部控制 （DRIVE IN REMOTE REF.） [7] [7] 

警報 （ALARM） [8] [8] 

警報或警告 （ALARM OR WARNING） [9] [9] 

無警報 （NO ALARM） [10] [10] 

電流極限 （CURRENT LTMIT） [11] [11] 

安全互鎖 （SAFETY INTERLOCK） [12] [12] 

啟動指令致動 （START SIGNAL APPLIED） [13] [13] 

反轉 （RUNNING IN REVERSE） [14] [14] 

過熱警告 （THERMAL WARNING） [15] [15] 

手動模式致動 （DRIVE IN HAND MODE） [16] [16] 

自動模式致動 （DRIVE IN AUTO MODE） [17] [17] 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

類比／數位輸出                                                        端子編號 42 45 

                                                                          參數 319 321 
取值：    
睡眠模式 （SLEEP MODE） [18] [18] 

輸出頻率低於參數 223fLOW （F OUT<F LOW） [19] [19] 

輸出頻率高於參數 224fHIGH （F OUT>F HIGH） [20] [20] 

超出頻率範圍 （FREQ.RANGE WARN.） [21] [21] 

輸出電流低於參數 221lLOW （I OUT<I LOW） [22] [22] 

輸出電流高於參數 222lHIGH （I OUT>I HIGH） [23] [23] 

超出電流範圍 （CURRENT RANGE WARN） [24] [24] 

超出回授範圍 （FEEDBACK RANGE WARN） [25] [25] 

超出設定範圍 （REFERENCE RANGE WARN） [26] [26] 

繼電器 123 （RELAY 123） [27] [27] 

主電源故障 （MAINS IMBALANCE） [28] [28] 

輸出頻率 0-fMAX ⇒ 0-20mA （OUT. FREQ. 0-20mA ） [29] [29] 

輸出頻率 0-fMAX ⇒ 4-20mA （OUT. FREQ. 4-20mA ） [30] ★ [30] 

輸出頻率（脈衝序列）0-fMAX ⇒ 0-32000p （OUT. FREQ. PULSE ） [31] [31] 

外部設定 RefMIN-RefMAX ⇒ 0-20mA （EXT. REF. 0-20mA ） [32] [32] 

外部設定 RefMIN-RefMAX ⇒ 4-20mA （EXTERNAL REF. 4-20mA ） [33] [33] 

外部設定（脈衝序列）RefMIN-RefMAX ⇒ 0-32000p （EXTERNAL REF. PULSE ） [34] [34] 

回授值 FBMIN-FBMAX ⇒ 0-20mA （FEEDBACK 0-20mA ） [35] [35] 

回授值 FBMIN-FBMAX ⇒ 4-20mA （FEEDBACK 4-20mA ） [36] [36] 

回授值（脈衝序列）FBMIN-FBMAX ⇒ 0-32000p （FEEDBACK PULSE ） [37] [37] 

輸出電流 0-IMAX ⇒ 0-20mA （MOTOR CUR. 0-20mA ） [38] [38] 

輸出電流 0-IMAX ⇒ 4-20mA （MOTOR CUR. 4-20mA ） ★ [39] [39] 

輸出電流（脈衝序列）0-IMAX ⇒ 0-32000p （MOTOR CUR. PULSE ） [40] [40] 

輸出功率 0-PNOM ⇒ 0-20mA （MOTOR POWER 0-20mA ） [41] [41] 

輸出功率 0-PNOM ⇒ 4-20mA （MOTOR POWER 4-20mA ） [42] [42] 

輸出功率（脈衝序列）0-PNOM ⇒ 0-32000p （MOTOR POWER PULSE ） [43] [43] 

總線控制 0.0 - 100% ⇒ 0- 20 mA （BUS CONTROL 0-20mA） [44] [44] 

總線控制 0.0 - 100% ⇒ 4- 20 mA （BUS CONTROL 4-20mA） [45] [45] 

總線控制（脈衝序列）0.0 - 100% ⇒ 0- 32000 p （BUS CONTROL PULS） [46] [46] 

馬達交替運行 （MOTOR ALTERATION） [50] [50] 
 
 

功能： 

此輸出功能既可用作數位輸出，亦可用作類比輸出。用作數

位輸出時，發送的是 24 V DC 信號；用作類比輸出時，發送

的信號為 0-20 mA 或 4-20 mA 信號或 0-32000 脈衝信號輸

出。 

 

選擇說明： 

無作用： 變頻器不對信號作出反應時選擇。 

變頻器就緒： 變頻器控制卡已接收到供電電壓，並就緒運

轉。 

待機： 變頻器就緒，但尚未接收到啟動指令，無警告。 

運行： 已接收到啟動指令。 

依設定值運行： 正按設定值運行。 

運行－無警告： 已接收到啟動指令，無警告。 

操作器控制： 以操作器選設定值信號對馬達進行控制輸出。

外部控制： 透過外部設定值控制變頻器的輸出。 

警報： 輸出警報。 

警報與警告： 輸出警報式警告信號。 

無警報： 輸出無警報信號。 

電流極限： 電流超出參數 215 中設定的電流極限值 ILIM。
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

安全互鎖： 當數位輸入設定為安全互鎖功能，且端子 27

為邏輯“1”時，此輸出將被激活。 

啟動指令致動： 當啟動指令生效或輸出頻率大於 0.1 Hz 時

致動。 

反轉： 當馬達逆時針轉動時，輸出為 24 V DC。當馬達順

時針轉動時，該值為 0 V DC。 

過熱警告： 超出馬達、變頻器或與類比輸入連接的熱敏電

阻溫度極限。 

手動模式致動： 當變頻器處於手動模式時，此輸出將被激

活。 

自動模式致動： 當變頻器處於自動模式時，此輸出將被激

活。 

睡眠模式： 當變頻器處於睡眠模式時致動。 

輸出頻率低於 fLOW： 輸出頻率低於在參數 223 fLOW中設定

的值。 

輸出頻率高於 fHIGH： 輸出頻率高於在參數 224 fHIGH中設定

的值。 

超出頻率範圍： 輸出頻率超出在參數 223 fLOW和參數 224 

fHIGH中設定的頻率範圍。 

輸出電流低於 ILOW： 輸出頻率低於在參數 221 ILOW中設定

的值。 

輸出電流高於 IHIGH： 輸出頻率高於在參數 222 IHIGH中設定

的值。 

超出電流範圍： 輸出電流超出在參數 221 ILOW和參數 222 

IHIGH中設定的範圍。 

超出回授範圍： 回授信號超出在參數 227 FBLOW和參數 228 

FBHIGH中設定的範圍。 

超出設定值範圍： 設定值超出在參數 225 RefLOW和參數

226 RefHIGH中設定範圍。 

繼電器 123： 此功能僅在使用 profibus 選項卡時有效。 

主電源故障： 如果主電源缺相或嚴重不平衡，則此輸出被

致動。檢查變頻器的電源電壓。 

0 - fMAX ⇒ 0-20mA 和 

0 - fMAX ⇒ 4-20mA 和 

0 - fMAX ⇒ 0-32000 P, 可產生與在 0 - fMAX（參數 202）範

圍內的輸出頻率成正比的輸出信號。 

RefMIN - RefMAX ⇒ 0-20mA 和 

RefMIN - RefMAX ⇒ 4-20mA 和 

RefMIN - RefMAX ⇒ 0-32000 P, 可產生與在 RefMIN - RefMAX

（參數 204/205）範圍內的設定值成正比的輸出信號。 

FBMIN - FBMAX ⇒ 0-20mA 和 

FBMIN - FBMAX ⇒ 4-20mA 和 

FBMIN - FBMAX ⇒ 0-32000p, 可產生與在 FBMIN - FBMAX（參

數 413/414）範圍內的設定值成正比例的輸出信號。 

0 - IVLT,MAX ⇒ 0-20mA 和 

0 - IVLT,MAX ⇒ 4-20mA 和 

0 - IVLT,MAX ⇒ 0-32000p, 可產生與在 0 - IVLT,MAX範圍內的輸

出電流成正比例的輸出信號。 

0 - PNOM ⇒ 0-20mA 和 

0 - PNOM ⇒ 4-20mA 和 

0 - PNOM ⇒ 0-32000p, 可產生與目前輸出功率成正比的輸

出信號。20 mA 對應在參數 102 馬達功率 PM,N中設定的值。

0 - 100% ⇒ 0-20 mA 和 

0 - 100% ⇒ 4-20 mA 和 

0 - 100% ⇒ 0-32000 p, 可產生與串列總線所接收的值

（0-100%）成正比的輸出信號。串列通信的編寫是通過參

數 364（端子 42）和參數 365（端子 45）所完成。此功能

只適用於 FC bus、Profibus、DeviceNet 和 Modbus RTU 協

議。 

馬達交替運行： 該功能允許使用 VLT 繼電器輸出或數位輸

出中作為馬達交流接觸器的切換信號。切換運行時間取決於

VLT 內部的定時器的設定。有關定時器的設定，請參見參數

433 和 434 的相關內容。 

 

319 類比輸出端子 42（AO 42 FUNCT.） 

321 類比輸出端子 45（AO 45 FUNCT.） 

取值： 

見第 70-72 頁中的說明。 

 

功能： 

此輸出既可用作數位輸出或類比輸出。用作數位輸出時（數

據值 [0] - [28]）將產生 24 V（最高 40 mA）信號；用作類

比輸出時（數據值 [29] - [43]），可選擇 0-20 mA、4-20 mA

或 0-32000 脈衝輸出。 

 

選擇說明： 

見第 70-72 頁中說明。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

320 輸出端子 42 脈衝標度（AO 42 PULS SCALE） 

取值： 

1 ~ 32000 Hz ★ 5000 Hz

 

功能： 

此參數用來設定脈衝輸出信號的標度。 

 

選擇說明： 

設定所需數值。 

 

 
 

 

322 輸出端子 45 脈衝比例率（AO 45 PULS SCALE） 

取值： 

1 ~ 32000 Hz ★ 5000 Hz

 

功能： 

此參數可對脈衝輸出信號進行設定。 

 

選擇說明： 

設定所需數值。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

■ 繼電器輸出 

繼電器輸出 1 和 2 可送出目前狀態或警告。 

 

繼電器 1 

1-3 常閉，1-2 常開 

最大 240 VAC, 2A 

此繼電器安裝在變頻器的主電源和馬達

端子附近。 

 

繼電器 2 

4-5 常開 

最大 50VAC, 1A, 60VA。 

最大 75VDC, 1A, 30W。 

此繼電器安裝在控制卡上。 

 

 

 繼電器輸出                                                        繼電器 1 2 

                                                                     參數 323 326 
取值：    
無作用 （NO FUNCTION） [0] [0] 

變頻器準備就緒 （READY） [1] [1] 

待機 （STAND BY） [2] [2] 

運行 （RUNNING） [3] ★ [3] 

按設定值運行 （RUNNING AT REFERENCE） [4] [4] 

運行 - 無警告 （RUNNING NO WARNING） [5] [5] 

操作器控制 （DRIVE IN LOCAL REF.） [6] [6] 

外部控制 （DRIVE IN REMOTE REF.） [7] [7] 

警報 （ALARM） [8] [8] 

警報或警告 （ALARM OR WARNING） [9] [9] 

無警報 （NO ALARM） ★ [10] [10] 

電流極限 （CURRENT LTMIT） [11] [11] 

安全互鎖 （SAFETY INTERLOCK） [12] [12] 

啟動指令致動 （START SIGNAL APPLIED） [13] [13] 

反轉 （RUNNING IN REVERSE） [14] [14] 

過熱警告 （THERMAL WARNING） [15] [15] 

手動模式致動 （DRIVE IN HAND MODE） [16] [16] 

自動模式致動 （DRIVE IN AUTO MODE） [17] [17] 

睡眠模式 （SLEEP MODE） [18] [18] 

輸出頻率低於參數 223fLOW （F OUT<F LOW） [19] [19] 

輸出頻率高於參數 224fHIGH （F OUT>F HIGH） [20] [20] 

超出頻率範圍 （FREQ.RANGE WARN.） [21] [21] 

輸出電流低於參數 221lLOW （I OUT<I LOW） [22] [22] 

輸出電流高於參數 222lHIGH （I OUT>I HIGH） [23] [23] 

超出電流範圍 （CURRENT RANGE WARN） [24] [24] 

超出回授範圍 （FEEDBACK RANGE WARN） [25] [25] 

超出設定範圍 （REFERENCE RANGE WARN） [26] [26] 

繼電器 123 （RELAY 123） [27] [27] 

主電源故障 （MAINS IMBALANCE） [28] [28] 

控制字組 11/12 （CONTROL WORD 11/12） [29]  [29] 

馬達交替運行 （MOTOR ALTERATION） [30]  [30] 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

323 繼電器輸出 1（RELAY 1 FUNCTION.） 

取值： 

詳見上頁說明。 

功能： 

此輸出信號可致動繼電器開關（電磁接觸器）。 

繼電器 1 可用來送出狀態和警告。當相關數據的條件得到滿

足時，繼電器即被致動。 

繼電器 1 的開與關可在參數 324/325 中作延遲。 

選擇說明： 

[0]-[28] : 詳見類比／數位輸出章節 

 

控制字組位元 11/12： 透過串列通信可致動繼電器 1 和繼

電器 2。位元 11 可致動繼電器 1，位元 12 可致動繼電器 2。

如果參數 556（總線時間截止功能）作用，則透過串列通信

致動的繼電器 1 和 2，將被切斷。 

 

馬達交替運行： 在變頻器的輸出端帶有多台馬達時，VLT

內部的一個討時器可以使 VLT 的輸出端定時輪流切換到不

同的馬達上。 
 

324 繼電器輸出 1“開”延遲（RELAY 1 ON DELAY） 

取值： 

0 ~ 600 sec ★ 0.00 sec

功能： 

此參數用來延遲繼電器 1（端子 01-02）的切入時間。 

選擇說明： 

設定所需數值。 
 

325 繼電器輸出 1“關”延遲（RELAY 1 OFF DELAY） 

取值： 

0 ~ 600 sec ★ 0.00 sec

功能： 

此參數用來延遲繼電器 1（端子 01-02）的斷開時間。 

選擇說明： 

設定所需數值。 
 

326 繼電器輸出 2（RELAY 2 FUNCTION.） 

取值： 

詳見上頁說明。 

功能： 

此輸出信號可致動繼電器開關。 

繼電器 2 可用來送出狀態和警告。當相關數據的條件得到滿

足時，繼電器即被致動。 

 

選擇說明： 

詳見參數 323 說明。 

 
 

327 脈衝設定信號的最大頻率（PULSE REF MAX） 

取值： 

端子 29：100 ~ 65000 Hz ★ 5000 Hz

端子 17：100 ~ 5000 Hz 

功能： 

本參數中設定的信號值對應於參數 205 中設定的最大設定

值。 

 

選擇說明： 

設定所需脈衝設定值信號。 

 
 

328 脈衝回授信號的最大頻率（PULSE FDBK MAX.） 

取值： 

端子 33：100 ~ 65000 Hz ★ 25000 Hz

功能： 

本參數設定對應於最大回授信號值。 

 

選擇說明： 

設定所需回授值。 

 
 
 

364 輸出端子 42 總線控制（CONTROL OUTPUT 42） 

365 輸出端子 45 總線控制（CONTROL OUTPUT 45） 

取值： 

0.0 ~ 100% ★ 0

功能： 

透過串列通訊，能將 0.1 ~ 100.0 寫入該參數。此參數為隱

藏，在操作控制器上無法讀取。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

■ 應用與功能 400-483 

在這參數組中，可設定

VLT 變頻器的應用功能，

如 PID 功能、回授範圍設

定、睡眠模式功能設定。 

此外，這參數組還包括： 

－ 復歸功能 

－ 追蹤啟動 

－ 減少干擾方法的選擇 

－ 無載時的功能設定（如 V 型皮帶斷裂） 

－ 載波頻率的設定 

－ 製程單位的選擇 
 
 

400 復歸功能（RESET FUNCTION） 

取值： 

★ 手動復歸（MANUAL RESET） [0]

 自動復歸×1（AUTOMATIC×1） [1]

 自動復歸×2（AUTOMATIC×2） [2]

 自動復歸×3（AUTOMATIC×3） [3]

 自動復歸×4（AUTOMATIC×4） [4]

 自動復歸×5（AUTOMATIC×5） [5]

 自動復歸×10（AUTOMATIC×10） [6]

 自動復歸×15（AUTOMATIC×15） [7]

 自動復歸×20（AUTOMATIC×20） [8]

 無限自動復歸（INFINITE AUTOMATIC） [9]

 

功能： 

此參數可選擇變頻器在跳脫後採取手動或自動復歸方式並

重新啟動。此外，還可選擇變頻器自動復歸的次數。在參數

401 中可設定每次重新啟動的時間間隔。 

 

選擇說明： 

如選擇“手動復歸”[0]，必須透過 [RESET] 鍵或透過數位

輸入進行復歸。 

如果在跳脫後變頻器須進行自動復歸（1 至 9 次），選擇數

據 [1] - [9]。 

 

 

馬達可能在不作預警的情況下啟動。 

 

 
 
 
 

401 自動重新啟動時間（AUTO RESTART TIME） 

取值： 

0 ~ 600 sec ★ 10 sec

 

功能： 

本參數用於設定跳脫後至自動復歸功能開始的時間間隔。此

功能需在參數 400 中已選擇為自動復歸功能。 

 

選擇說明： 

設定所需的時間。 

 

 

402 追蹤啟動（FLYING START） 

取值： 

★ 無效（DISABLE） [0]

 有效（ENABLE） [1]

 直流煞車並啟動（DC BRAKE AND START） [3]

 

功能： 

此功能可使不受變頻器控制（因斷電等原因引起）的自由旋

轉馬達停止轉動，然後快速啟動。 

只要啟動指令致能，這個功能就起作用。 

只有當馬達速度低於參數 202 輸出頻率上限 fMAX中的頻率

時，變頻器才能再度啟動並控制自由旋轉中的馬達。 

 

選擇說明： 

如不使用此個功能，可選擇“無效”[0]。 

要使變頻器控制並啟動自由旋轉中的馬達，應選擇“有效”

[1]。 

如果變頻器首先要借助直流煞車功能使馬達停止轉動，然後

再使其啟動，則應選擇“直流煞車並啟動”[3]。條件是參數

114-116（直流煞車）起作用。如果馬達自由旋轉得過快，

變頻器如果不選擇“直流煞車並啟動”就無法順利控制並

啟動旋轉中的馬達。 

 

當追蹤啟動功能起作用時，即使在無設定值

下，馬達可能向前或向後些許轉動。 

 

注意！ 

在高動力泵浦製程中建議將追縱啟動功能關閉。
 

 



VLT® 8000 AQUA 系列 
 

MG.80.A5.43  VLT 為丹佛斯公司的註冊商標 
 
 
 

76 

★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

■ 睡眠模式 

睡眠模式可使馬達在低速運轉、幾乎沒有負載的情況下自

動停止。當系統的需求再次升高時，變頻器可使馬達重新

啟動並提供所需的功率。 

 

注意！ 

此功能可大大節省能源，因為馬達只在系統有需

求時才運轉。 

 

如果選擇為“操作器控制”或“寸動”，則睡眠模式不會

啟動。 

此功能在“開迴路控制”或“閉迴路控制”模式下都能致

動。睡眠模式可在參數 403“睡眠模式計時器”中致能。 

此參數可設定一個輸出頻率低於參數 404“睡眠頻率”中

設定頻率時的延遲時間。當時間到達後，變頻器將按參數

207“減速時間”使馬達減速並停機。如果輸出頻率高於

在參數 404“睡眠頻率”中設定的頻率，則計時器將復歸。 

當變頻器使馬達於睡眠模式下停機後，可根據設定信號計

算出理論的輸出頻率。如果理論的輸出頻率高於參數 405

“喚醒頻率”中設定。則變頻器將使馬達重新啟動，而輸

出頻率也將直接攀升設定值。 

在恆壓調節系統中，變頻器讓馬達停止前對系統提供額外

的壓力是有好處的。這樣可延長馬達停機的時間，並可避

免馬達（因系統漏泄等原因）頻繁啟動和停止動作。如果

在變頻器停止馬達前要求 25％額外的壓力，則應把參數

406“提升設定點”設定為 125％。 

參數 406 只能在閉迴路控制模式下致動。 

 

 
403 睡眠模式計時器（SLEEP MODE TIMER） 

取值： 

0 ~ 300 sec（301 sec＝OFF） ★ OFF

 

功能： 

變頻器可利用這參數在馬達負載最小時使其停止。當輸出頻

率低於參數 404“睡眠頻率”中設定的頻率時，參數 403 開

始計時。當計時器設定的時間到達後，變頻器就會停止馬達。

 

當理論的輸出頻率超過參數 405“喚醒頻率”中設定的頻

率時，變頻器將重新啟動馬達。 

 

選擇說明： 

如果不需要此功能，可選擇“OFF”。 

設定輸出頻率低於參數 404“睡眠頻率”時致動睡眠模式

的時間值。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

404 睡眠頻率（SLEEP FREQUENCY） 

取值： 

0.0 ~ 參數 405 ★ 0.0 Hz

 

功能： 

當輸出頻率低於預設值時，計時器將啟動參數 403 中設定的

計時計數。在達到 fMIN之前，當前輸出頻率等於理論的輸出

頻率。 

 

選擇說明： 

設定所需的頻率。 

 
 

405 喚醒頻率（WAKEUP FREQUENCY） 

取值： 

參數 404 ~ 參數 202 fMAX ★ 50 Hz

 

功能： 

當理論的輸出頻率超過預設定值時，變頻器將重新啟動馬

達。 

 

選擇說明： 

設定所需的頻率。 

 
 

406 提升設定點（BOOST SETPOINT） 

取值： 

1 ~ 200％ ★ 設定點的 100％

 

功能： 

只有在參數 100 選擇為“閉迴路控制”後，才能使用此功

能。 

在恆壓調節系統中，變頻器讓馬達停止前對系統提供額外的

壓力是有好處的。這樣可延長馬達停機的時間，並可避免馬

達（因系統漏泄等原因）頻繁啟動或停止動作。 

 

選擇說明： 

將所需的“提升設定點”設定為正常工作條件下最終設定

值的百分數。 

 

407 載波頻率（SWITCHING FREQ.） 

取值： 

★ 取決於 VLT 型號。 

 

功能： 

當參數 408 選擇為“固定載波頻率”[1]，則此預設值決定逆

變器的載波頻率。改變載波頻率，則有助於降低馬達噪音。

 

注意！ 

VLT 變頻器的輸出頻率設定不能高於載波頻率的

1/10。 

 

選擇說明： 

馬達運轉時，可調整本參數數值，直到馬達噪音儘可能地低

為止。 

 

注意！ 

載波頻率高於 4.5 kHz時 VLT變頻器輸出額定會自動

降低。 

 

 

408 載波方式（NOISE REDUCTIN） 

取值： 

★ 載波頻率依負載變化（ASFM） [0]

 固定載波頻率（FIXED SWITCHING FREQ.） [1]

 附 LC 濾波器（LC-FILTER CONNECTED） [2]

 

功能： 

本參數可選擇不同的載波方式，用來選擇降低馬達噪音的不

同方法。 

 

選擇說明： 

“ASFM”[0] 保證在不使變頻器降低輸出額定的前提下總

是使用最大載波頻率。透過監視負載可實現這一目的。 

“固定載波頻率”[1] 可設定固定載波頻率。這樣可保證獲

得最佳的結果，因為載波頻率可設定在馬達干擾區以外或噪

音較低的頻域。在參數 407 中調節此載波頻率。 

當變頻器和馬達之間裝有 LC 濾波器，則應使用“附 LC 濾

波器”[2]，否則變頻器就無法為 LC 濾波器提供保護。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

409 無載時功能（FUNCT. LOW CURR.） 

取值： 

 跳脫（TRIP） [0]

★ 警告（WARNING） [1]

 

功能： 

這個參數可監視風機的 V 型皮帶是否斷裂。當輸出電流低於

參數 221, ILOW時，此功能就會致動。 

 

選擇說明： 

在“跳脫”[0] 的情況下，變頻器將停止馬達運轉。 

如選擇為“警告”[1]，則當輸出電流低於在參數 221 中設定

值時，變頻器就會送出警告信號。 

 

 

410 主電源故障（MAINS FAILURE） 

取值： 

★ 跳脫（TRIP） [0]

 自動降容並警告（AUTO DERATE & WARNING） [1]

 警告（WARNING） [2]

 

功能： 

當主電源相位嚴重不平衡或缺相產生情況下時，選擇所需致

動的功能。 

 

選擇說明： 

當選擇“跳脫”[0]，變頻器將在數秒內停止馬達轉動。 

當選擇“自動降容並警告”[1]，變頻器將發出警告信息並減

少輸出電流至 IVLT,N的 30％以維持運作。 

當選擇“警告”[2]，變頻器將送出一警告信號。但在較嚴重

的情況下，將產生跳脫。 

 

注意！ 

若選擇“警告”[2]，在主電源經常發生故障情況

下，可能會降低變頻器之工作壽命。 

 

注意！ 

在缺相的情況下，IP 20：VLT 8042-8062, 

200-240V; VLT 8152-8600, 380-480V / IP 54：VLT 

8006-8062, 200-240V; VLT 8016-8600, 380-480V 型號之

冷卻風扇將不工作。為防止過熱發生，應連接一外部電源。

 
 

411 溫度過高時功能（FUNCT. OVER TEMP） 

取值： 

★ 跳脫（TRIP） [0]

 自動降容並警告（AUTO DERATE & WARNING） [1]

 

功能： 

變頻器在工作環境溫度過高的情況下，選擇所需致動的功

能。 

 

選擇說明： 

當選擇“跳脫”[0]，變頻器將使馬達停車並送出警報信號。

當選擇“自動降容並警告”[1]，變頻器將先降低載波頻率以

減少內部損失。若過熱情況仍持續，則變頻器將降低輸出電

流直至散熱片溫度達到穩定。當此功能被致動時，將發出警

告信號。 

 

 

412 過電流跳脫延遲 ILIM （OVERLOAD DELAY） 

取值： 

0 ~ 60 sec（61＝OFF） ★ 61 sec

 

功能： 

如果變頻器的輸出電流於指定時間內維持在電流上限 ILIM

（參數 215）時，變頻器將自動切斷輸出並跳脫。 

 

選擇說明： 

選擇變頻器處於電流上限 ILIM 的情況下，並在切斷輸出前能

維持的時間。 

在“OFF”情況下，參數 412 無法致動，即不會執行斷開功

能。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

■ 開迴路模式下的回授信號 

一般來說，回授信號和回授參數只能用在“閉迴路”模式

下使用；但在變頻器中，回授參數在“開迴路”模式下也

有效。在“開迴路”模式下，可使用回授參數顯示製程值。

如果顯示目前溫度，則可在參數 413/414（最小／最大回

授值）中規定溫度範圍，並在參數 415 中設定所需單位（oC

或 oF）。 

 

413 最小回授值 FBMIN（MIN. FEEDBACK） 

取值： 

-999,999.999 ~ FBMAX ★ 0.000

 

功能： 

參數 413 和 414 用於顯示數值的比例設定，使它能夠將回

授信號以實際單位按比例顯示出來。 

 

選擇說明： 

在已選擇的回授輸入（參數 308/311/314）中得到最小回授

值時（參數 309/312/315），設定顯示屏幕上應顯示的數值。

 

 

414 最大回授值 FBMAX（MAX. FEEDBACK） 

取值： 

FBMIN ~ -999,999.999 ★ 100.000

 

功能： 

參數 413 和 414 用於顯示數值的比例設定，使它能夠將回

授信號以實際單位按比例顯示出來。 

 

選擇說明： 

在已選擇的回授輸入（參數 308/311/314）中得到最大回授

值時（參數 310/313/316），設定顯示屏幕上應顯示的數值。

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

415 設定值／回授信號單位（REF/FDBK. UNIT） 

取值： 

 無單位 [0] oC [21]

★ ％ [1] GPM [22]

 rpm [2] gal/s [23]

 ppm [3] gal/min [24]

 pulse/s [4] gal/h [25]

 I/S [5] lb/s [26]

 I/min [6] lb/min [27]

 I/h [7] lb/h [28]

 kg/s [8] CFM [29]

 kg/min [9] ft3/s [30]

 kg/h [10] ft3/min [31]

 m3/s [11] ft3/h [32]

 m3/min [12] ft/s [33]
 m3/h [13] in wg [34]

 m3/s [14] ft wg [35]

 mbar [15] PSI [36]

 bar [16] lb/in2 [37]

 Pa [17] HP [38]

 kPa [18] oF [39]

 mVS  [19]  

 kW [20]  

 

功能： 

選擇顯示屏幕顯示的單位。 

“閉迴路控制”中直接用作“最小／最大設定信號”、“最

小／最大回授信號”、設定點 1 和設定點 2 的單位。 

如果在參數 007-010 之一且在顯示模式下選擇了“設定值

[單位]”[2] 或“回授 [單位]”[3] 則將使用這個單位。 

 

選擇說明： 

選擇設定／回授信號所需的單位。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

■ 製程 PID 控制 

PID 控制器可保持恒定的製程條件（壓力、溫度、流量等），

並根據設定點和回授信號調節馬達轉速。 

感測器提供 PID 控制器來自製程的回授信號，並顯示其實

際狀態。回授信號隨製程負載而改變。 

設定點與實際製程狀態之間將存在偏差。PID 調節器可將

此偏差消除，其原理是針對設定點與回授信號之間的偏差

相應地升高或降低輸出頻率。 

在 VLT 6000 變頻器內建有 PlD 調節器，並針對 HVAC 應

用進行了優化。 

以往為使 BMS（建築管理系統）能處理這功能，必須安裝

附加的 I/O 模塊，並對系統進行規劃。 

採用 VLT 6000 變頻器，則不必安裝附加的模塊。例如，

只需對一個參考 / 設定點及回授進行規劃。 

VLT 變頻器並內建有一種可在系統中連接兩個回授信號的

裝置，可實現雙區調節。 

 

對電壓輸出的感測器可修正較長的信號電纜的電壓損失。

這是在參數 300 組（最小/最大比例率）中可實現的。 

 

回授信號 

回授信號須連接到變頻器的端子上。使用下表可確定使用

哪個端子和哪些參數進行規劃。 

 

回授類型 端子 參數 

脈衝 33 307 

電壓 53, 54 308, 309, 310 或 311, 312, 313 

電流 60 314, 315, 316 

總線回授 1   68+69 535 

總線回授 2 68+69 536 

 

請注意最小和最大回授值（參數 413 和 414）應設定以製

程單位中的值，其對應連接端子的最小和最大標度。可在

參數 415 中選擇製程單位。 

 

設定值 

在參數 205“最大設定值”RefMAX中，可設定一個能對所

有設定值的總和（最終設定值）標度的最大值。參數 204

“最小設定值”中表示所產生的最終設定值可取的最小

值。 

設定值範圍不得超過回授範圍。 

如果要求“預置設定值”，則可在參數 211 至 214 中設

定。見第 58 頁（設定值類型）。 

另見第 56 頁（設定值處理）。 

 

若使用電流信號作為回授信號，則電壓可被用作類比設定

值。可用下表確定使用哪個端子和參數進行規劃。 

 

設定類型 端子 參數 

脈衝 17 或 29 301 或 305 

電壓 53 或 54 308, 309, 310或311, 312, 313 

電流 60 314, 315, 316 

預置設定值  211, 212, 213, 214 

設定點     418, 419 

總線設定值 68+69  

 

請注意，只能通過串列通信設定總線設定值。 

 

注意! 

不使用的端子建議設定為“無作用”[0]。 

 

逆向調節 

正向調節表示當設定值/設定點高於回授信號時，馬達將降

低速度。如果需要進行逆向調節，即當回授信號高於設定

值／設定點時馬達將增加速度，則在參數 420“PlD 正向/

逆向控制”中進行規劃。 

 

抗積分飽和 

製程調節器在出廠設定為有激活的抗積分飽和功能。這功

能確保當達到頻率、電流或電壓上限時，積分器將對頻率

初始化為對應當前輸出的頻率。這樣可避免當製程控制器

不能改變速度時，在設定值／設定點與該製程的實際狀態

之間的偏差上進行積分。可在參數 421 中設定此功能。 

 

啟動條件 

在某些應用中，如果對製程調節器進行最佳設定就會延長

達到要求的製程狀態的時間。在此類應用中，最好在激活

製程調節器之前先確定一個變頻器要使馬達達到的輸出頻

率。可在參數 422 中實現這一功能。 

 

微分器增益極限 

如果某個應用的設定值／設定點信號或回授信號波動過快

時，則設定值／設定點與實際製程狀態之間的偏差會快速

變化。那麼微分器就變得優勢過大。因為微分器可對設定

值／設定點與實際製程狀態之間的偏差作出反應。偏差變

化得越快，微分器所產生的頻率貢獻就越強。因此，可將

微分器對頻率的貢獻限制在對較慢的變化設定較短的微分

時間，而對較快的變化設定較長的微分時間。在參數 426

中可實現這一目的。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

低通濾波器 

如果回授信號中有脈動電流／電壓，則可利用內建的低通

濾波器使其衰減。設定一個合適的低通濾波器時間常數。

這個時間常數代表回授信號上的脈動的上限頻率。 

如果低通濾波器設定為 0.1 sec，則上限頻率為 10 

RAD/sec，對應於（10/2 x π）= 1.6 Hz。即濾波器可消除

變化速度超過 1.6 周/秒的所有電流和電壓。 

換句話說，只當頻率低於 1.6 Hz 的回授信號將會被調節。

可在參數 427 中選擇一個適當的時間常數。 

 

製程調節器的優化 

現在已經完成了基本設定；剩下的事情就是要對比例增

益、積分時間和微分時間（參數 423, 424 和 425）進行優

化。在大多數製程過程中，可按照下列方法實現這一目的。 

 

 

1. 啟動馬達。 

2. 把參數 423“PlD 比例增益”設定為 0.3 並逐漸增

加，直到製程顯示回授信號失穩為止。然後再降低

該值，直到回授信號反向穩定為止。現在將比例增

益降低 40-60%。 

3. 把參數 424“PlD 積分時間”設定為 20 sec 並逐漸

減小，直至製程顯示回授信號失穩為止。然後再延

長積分時間，直至回授信號反向穩定為止，最後將

該值增大 15-50%。 

4. 參數425“PlD微分時間”僅用在反應速度非常快的

系統中使用。一般取值為在參數 424“PlD 積分時

間”中設定的值的 1/4 倍。只有當比例增益和積分

時間完全優化後才能使用微分器。 

 

注意 ! 

必要時，可反復啟動/停機多次，以產生不穩定

回授信號。 

 

 

■ PlD 概述 

下圖表示設定值和設定點與回授信號的關係。如圖所示，外部設定值為設定點 1 或設定點 2 之和。另見第 56 頁（設定值處

理）。外部設定值為哪個設定點之和取決於在參數 417“回授功能”中作出的選擇。 

 

 
■ 回授處理

下頁圖表示回授處理。 

該圖表明哪些參數如何影響回授處理。回授信號包括：電

壓、電流、脈衝和總線回授信號。在區域調節中，必須把

回授信號選作電壓輸入（端子 53 和 54）。 

請注意，回授 1 是總線回授 1（參數 535）與端子 53 的回

授信號值之和。回授 2 是總線回授 2（參數 536）與端子

54 的回授信號值之和。 

此外，VLT 8000 變頻器還有一個能把壓力信號換算成“線

性流量”回授信號的積分計算器。這個功能可在參數 416

“回授換算”中激活。 

用於回授處理的參數可在閉迴路模式及開迴路模式下激

活。在開迴路模式下，在回授輸入上連接一個溫度感測器

就能顯示當前溫度。在閉迴路模式下，有三種使用 PlD 調

節器和進行設定點回授處理的方法： 

1. 一個設定點和一個回授 

2. 一個設定點和兩個回授 

3. 兩個設定點和兩個回授 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

一個設定點和一個回授 

如果使用一個設定點和一個回授信號，則可在外部設定值

中加入參數 418 設定點 1。外部設定值和設定點 1 的和就

是最終設定值，再把此值與回授信號進行比較。 

 

一個設定點和兩個回授 

與上述方法類似，在參數 418 中的設定點 1 上加入外部設

定值。根據在參數 417 中選擇的回授功能，先對回授信號

進行計算，再把計算結果與設定值和設定點的和進行比

較。參數 417 給出了每種回授功能的描述。 

 

兩個設定點和兩個回授 

在雙區域調節中使用，在參數 417“回授功能”中選擇的

功能可計算並加入在外部設定值上的設定點。 

 

 

 
 

416 回授轉換（FFEDBACK CONV.） 

取值： 

★ 線性（LINEAR） [0]

 平方根（SQUARE ROOT） [1]

 

功能： 

在這個參數中，可選擇將來自製程的回授信號轉換成平方根

特性的回授信號功能。 

 

 

例如，依據壓力作為回授信號（流量＝常數×√壓力）的流

量調節（體積），就可以使用這個功能。這種換算功能可將

設定值設定成與需求的流量呈線性關係。如左圖。如果在參

數 417“回授功能”中選擇了雙區控制，則不能使用本回授

轉換功能。 

 

選擇說明： 

如選擇為“線性”[0]，則回授信號與回授值成正比。 

如選擇為“平方根”[1]，則變頻器將回授信號轉換成回授值

的平方根。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

417 回授功能（2 FEEDBACK,CALC.） 

取值： 

 最小（MINIMUM） [0]

★ 最大（MAXIMUM） [1]

 和（SUM） [2]

 差（DIFFERENCE） [3]

 平均值（AVERAGE） [4]

 雙區最小（2 ZONE MIN） [5]

 雙區最大（2 ZONE MAX） [6]

 僅回授 1（FEEDBACK 1 ONLY） [7]

 僅回授 2（FEEDBACK 2 ONLY） [8]

 

功能： 

本參數可選擇在使用兩個回授信號時的不同計算方式。 

 

選擇說明： 

如選擇為“最小”[0]，則變頻器將對“回授 1”和“回授

2”進行比較，並根據較低的回授值進行調節。"回授 1”＝ 

參數 535“總線回授 1”與端子 53 的回授信號值的和。"回

授 2”＝ 參數 536“總線回授 2”與端子 54 的回授信號值

的和。 

如選擇為“最大”[1]，則 VLT 變頻器將對“回授 1”和“回

授 2”進行比較，並根據較低的回授值進行調節。 

如選擇為“和”[2]，則 VLT 變頻器將計算“回授 1”和“回

授 2”的和。請注意，外部設定值將被添加到“設定點 1”

上。 

如選擇為“差”[3]，則 VLT 變頻器將從“回授 2”中減去

“回授 1"。 

如選擇為“平均值”[4]，則 VLT 變頻器將計算“回授 1”和

“回授 2”的平均值。請注意，外部設定值將被添加到“設

定點 1”上。 

如選擇為“雙區最小”[5]，則 VLT 變頻器將分別計算“設定

點 1”與“回授 1”及“設定點 2”與“回授 2”的差異。計

算後，變頻器將使用最大差。正差（即設定點高於回授）永

遠大於負差。如果“設定點 1”與“回授 1”的差為較大

者，則參數 418“設定點 1”將被添加到外部設定值上。如

果“設定點 2”與“回授 2”的差為較大者，則參數 419“設

定點 2”將被添加到外部設定值上。 

如選擇為“雙區最大”[6]，則 VLT 變頻器將分別計算“設定

點 1”與“回授 1”及“設定點 2”與“回授 2”的差異。計

算後，變頻器將使用最大差。負差（即設定點低於回授）永

遠小於正差。如果“設定點 1”與“回授 1”的差為二者中

的較小者，則外部設定值將被添加到參數 418“設定點 1”

上。如果“設定點 2”與“回授 2”的差為二者中的較小

者，則外部設定值將被添加到參數 419“設定點 2”上。 

如選擇為“僅回授 1”[7]，輸入端子 53 將被當成回授信號

來源而忽略輸入端子 54，變頻器將會比較回授 1 與設定值 1

而驅動馬達頻率運轉。 

如選擇為“僅回授 2”[8]，輸入端子 54 將被當成回授信號

來源而忽略輸入端子 53，變頻器將會比較回授 2 與設定值 2

而驅動馬達頻率運轉。 

 
 

418 設定點 1（SETPOINT 1） 

取值： 

RefMIN ~ RefMAX ★ 0.000

 

功能： 

“設定點 1”在閉迴路控制中用以與回授值進行比較的設定

值。詳見參數 417“回授功能”。 

設定點可藉由數位、類比或總線信號設定，詳見“設定值處

理”。用於“閉迴路控制”（參數 100）。 

選擇說明： 

設定所需求的值。製程單位可在參數 415 中選擇。 

 
 

419 設定點 2（SETPOINT 2） 

取值： 

RefMIN ~ RefMAX ★ 0.000

 

功能： 

“設定點 2”在閉迴路控制中用以與回授值進行比較的設定

值。詳見參數 417“回授功能”。 

設定點可藉由數位、類比或總線信號設定，詳見“設定值處

理"。用於“閉迴路控制”模式，且在參數 417 中只能選擇

“雙區最小／最大"。 

 

選擇說明： 

設定所需求的值。製程單位可在參數 415 中選擇。 

 
 

420 PID 正常／逆向控制（PID NOR/INV.CTRL） 

取值： 

★ 正常（NORMAL） [0]

 逆向（INVERSE） [1]
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

功能： 

在設定值／設定點與實際的製程狀態存在偏差時可以選擇

增加或減少輸出頻率。 

 

選擇說明： 

如果在回授信號增大時要使變頻器減小輸出頻率，就應選擇

“正常”[0]。 

如果在回授信號增大時要使變頻器增加輸出頻率，就應選擇

“逆向”[1]。 

 
 

421 PID 積分抗飽和（PID ANTI WINDUP） 

取值： 

 無效（DISABLE） [0]

★ 有效（ENABLE） [1]

 

功能： 

本參數用來決定製程調節器是否要不斷地進行偏差的調

節；即使已不可能再增加或減小輸出頻率。 

 

選擇說明： 

出廠設定為“有效”[1]，即當電流限幅、電壓限幅、或最大

／最小頻率不管哪一項達到時，積分連節就調節至當前輸出

頻率。製程調節器將等到誤差變零或變號後才重新開始調

節。選擇“無效”[0] 就會使積分器不斷對偏差積分，即使

誤差不能消除。 

 

注意： 

若選擇為“無效”[0]，則當偏差變號時，積分器必

須先從以前誤差累積起來的準位上退下來（退出飽

和），然後才能使輸出頻率發生變化。 

 
 

422 PID 啟動頻率（PID START VALUE） 

取值： 

fMIN ~ fMAX（參數 201 和 202） ★ 0 Hz

 

功能： 

當啟動信號到來時，變頻器將先以開迴路方式動作。在達到

了設定的啟動頻率後再轉換到閉迴路運行。這樣就可以設定

一個對應於製程通常運行速度的頻率值，從而更快地達到要

求的製程狀態。 

選擇說明： 

設定所需啟動頻率。 

 

注意： 

如果變頻器在達到啟動頻率前已運行在電流限幅

狀態，製程調節器就不會起作用。為了激活調節

器，應該使啟動頻率低於要求的輸出頻率，這可以在運行中

完成。 

 
 

423 PID 比例增益（PID PROP.GAIN） 

取值： 

0.00 ~ 10.00 ★ 0.01

 

功能： 

比例增益表示誤差（回授信號與設定值之間的偏差）被放大

的倍數。 

 

選擇說明： 

高增益可獲得快速調制，但增益過高，製程會變得不穩定。

 
 

424 PID 積分時間（PID INTEGR.TIME） 

取值： 

0.01 ~ 9999.00（OFF）sec ★ OFF

 

功能： 

積分器對設定點與回授信號之間的恒定誤差值提供漸增的

增益。誤差值越大，增益增加得越快。積分時間是積分器達

到與比例增益相同的增益值所需要的時間。它與“閉迴路製

程控制”（參數 100）共同使用。 

 

選擇說明： 

較短的積分時間獲得快速調制。然而，該時間過短，將使製

程不穩定。 

若積分時間較長，由於製程調制器對於給定誤差值要用較長

時間調制，因此與所需設定點相比的偏差會更大。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值

425 PID 微分時間（PID.DIFF.TIME） 

取值： 

0.00（OFF）~ 10.00 sec ★ OFF

 

功能： 

微分器對恒定誤差值不起作用，只有當誤差值變化時它才提

供增益。差值變得越快，微分器的增益即越強。 

該增益與誤差值變化的速度成正比例。 

它與“閉迴路製程控制”（參數 100）共同使用。 

 

選擇說明： 

較長的微分時間可得到快速調制，然而，該時間過長時會使

過程不穩定。 

 

 

426 PID 微分增益極限（PID.DIFF.GAIN） 

取值： 

5.0 ~ 50.0 ★ 5.0

 

功能： 

此參數可對微分器增益設定極限。若存在快速變化，微分器

增益將增高，這就是限制該增益的優點。這種限制可在慢速

變化時得到純微分器增益而在誤差值發生快變化時有一恒

定的增益。它與“閉迴路製程控制”（參數 100）共同使用。

 

選擇說明： 

根據需要設定微分器增益的極限。 

 

 

427 PID 低通濾波器時間（PID FILTER TIME） 

取值： 

0.01 ~ 10.00 ★ 0.01

 

功能： 

低通濾波器使回授信號的振蕩衰減，以便減小它們對製程調

制的衝擊。例如，當信號中存在大量雜訊時，此功能十分有

效。它與“閉迴路製程控制”（參數 100）共同使用。 

 

 
 

選擇說明： 

選擇需要的時間常數（τ）設定為 100ms，低通濾波器的切

斷頻率將為１／0.1＝10 RAD／sec.,對應於（10/2×π）＝

1.6 Hz。這樣製程調制器僅對變化頻率低於 1.6 Hz 的回授信

號進行調制。如果回授信號頻率變化高於 1.6 Hz，製程調制

器不反應。 

 

 

433 馬達交替時間（MOTOR ALT. TIME） 

取值： 

0 (OFF) ~ 999 hrs ★ OFF

 

功能： 

該參數用於設定多台馬達運行時，每台馬達的運行時間。每

當該定時時間達到時，由參數 323 和 326 指定的繼電器將

改變輸出狀態，用於啟動外部控制裝置切斷當前工作的馬

達，而將備用馬達投入運行（外部交流接觸器）。 

每完成一次交替操作時，該定時器會自動復歸。 

在參數 434（馬達交替功能）中可以選擇被甩掉馬達的停車

方式；按預定減速時間停車或自由停車。 

 

選擇說明： 

設定馬達的交替運行時間。 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

434 馬達交替功能（MOTOR ALT. FUNCTION） 

取值： 

★ 減速停機（RAMP）  [0]

 自由旋轉停機（COAST）  [1]

 

功能： 

當參數 433 中設定的時間到時，正在運行的馬達可以有兩種

方式停止運行。按預定時間減速停車或旋轉停機。在交換運

行馬達的過程中，如果馬達是處於停止狀態，則繼電器只進

行簡單交替操作。如果馬達正在運行，變頻器會發出啟動命

令啟動下一台馬達。上述操作過程，會在變頻器的操作器上

給出相應的指示。 

如果該參數選擇了自由旋轉停機，在馬達失去動力後，大約

2 秒鐘之後輸出繼電器才會改變狀態。馬達的減速時間在參

數 207 中設定。 

 

選擇說明： 

選擇馬達的停機方式。 

 

 

483 動態直流電路補償（DC LINK COMP.） 

取值： 

 關（OFF） [0]

★ 開（ON） [1]

 

功能： 

變頻器具有一項特殊的功能，這項功能可以使變頻器的輸出

電壓不受中間直流電路電壓波動的影響，例如主電源電壓的

快速波動。因此在大多數電源條件下馬達轉軸都會保持非常

穩定的轉矩（低轉矩波動）。 

 

選擇說明： 

在有些情況下動態補償功能可能會引起中間直流電路的共

振，這時必需關閉此功能。此情況一般在當變頻器前端上安

裝有交流電抗器或被動式諧波濾波器時發生。在低短路比的

電源上也可能會發生相同的情況。 

 

注意： 

此為隱藏參數。需使用 MCT 10 軟體進行修改。 

 

 
 

■ 串列通信 500-566 

此參數群組提供 VLT 變頻器內建串列通信功能說明。三種

通信協定提供選擇：FC protocol，Metasys N2 及 Siemens 

FLN。 

本說明書不包含串列通信參數說明。詳請向 Danfoss 查詢。 
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■ 服務功能 600-631 

本參數組包括操作數據、數據記錄和故障記錄，以及 VLT

變頻器銘牌資料等功能。 

這些服務功能對 VLT 變頻器的操作和故障分析非常有用。 

 

 

參數 600-605 操作數據 

取值： 

參數號碼 參數說明 單位 刷新時間 

600 運行時數（OPERATING HOURS） 小時 0-130,000.0 

601 運轉時數（RUNNING HOURS） 小時 0-130,000.0 

602 kWh 時計（kWh COUNTER） kWh --- 

603 電源開關切入次數（POWER UP'S） 次數 0-9999 

604 溫度過高次數（OVER TEMP'S） 次數 0-9999 

605 過電壓次數（OVER VOLT'S） 次數 0-9999 

 

 
功能： 

這些參數可透過串列通信埠和 LCP 顯示屏幕讀取。 

 

選擇說明： 

參數 600 運行時數 

變頻器迄今已操作的時數，此值每小時儲存一次，且當電源

斷開時保存此值，這個值不能復歸。 

 

參數 601 運轉時數 

自參數 619“運轉時數計數器”復歸致動後馬達運行的時

數，此值每小時儲存一次，且當電源斷開時保存此值。 

 

 
參數 602 kWh 時計 

變頻器的輸出能量，以計算每小時的平均 kW 值，此值可透

過使用參數 618 使 kWhr 時計復歸重新計數。 

 

參數 603 電源開關切入次數 

變頻器實際輸入電壓的切入次數。 

 

參數 604 溫度過高次數 

記錄變頻器散熱器出現溫度過高故障的次數。 

 

參數 605 過電壓次數 

變頻器中間電路電壓發生過電壓的次數。 

 
 

參數 606-614 數據記錄 

取值： 

參數 參數說明 單位 範圍 

606 數位輸入（LOG: DIGITAL INP） 十進制 0 - 255 

607 控制字組（LOG: CONTROL WORD） 十進制 0 - 65535 

608 狀態字組（LOG: BUS STAT WD） 十進制 0 - 65535 

609 設定值（LOG: REFERENCE） % 0 - 100 

610 回授值（LOG: FEEDBACK） 參數 414 -999,999.999 - 999,999.999 

611 輸出頻率（LOG: MOTOR FREQ.） Hz 0.0 - 999.9 

612 輸出電壓（LOG: MOTOR VOLT） Volt 50 - 1000 

613 輸出電流（LOG: MOTOR CURR.） Amp 0.0 - 999.9 

614 中間電路直流電壓（LOG: DC LINK VOLT） Volt 0.0 - 999.9 
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★＝出廠設定值 (  )＝顯示文字  [  ]＝用於經串列通信埠的通信取值 

功能： 

使用本參數可查看 20 個保存數值（數據記錄）：[1] 表示最

近保存的值，[20] 表示最早保存的值。在送出啟動指令後，

每隔 160 ms 就會在數據記錄中添加一個新的記錄。如果發生

跳脫或馬達停機，則最近 20 個數據將被儲存，並可在顯示屏

幕上顯示。在設備跳脫後維修時這個功能非常有用。 

 

 

 

記錄編號顯示在括號內：按下 [CHANGE DATA] 鍵，再以 

[+/-] 鍵可改變記錄編號順序方便讀取記錄 [1] - [20]。 

也可透過串列通信埠讀取參數 606-614（數據記錄）。 

 

選擇說明： 

參數 606 數位輸入 

這裏可顯示最近的數據記錄（十進制），代表數位輸入的狀

態。如果換算成二進制，端子 16 對應最左邊的位數則十進制

為 128。端子 33 對應最右邊的位數則十進制為 1。 

利用下表可把十進制換算成二進制。例如：數位 40 對應二進

制為 00101000。與其最接近的十進制是 32，對應端子 18 的

信號。40－32＝8，對應端子 27 的信號。 

端子        16   17   18   19   27   29   32   33 

十進制     128   64   32   16    8    4    2    1 

參數 607 控制字組 

變頻器最近的控制字組記錄數據（十進制）。 

只能透過串列通信更改控制字組讀取。 

讀取的控制字組為十進制，還得換算成十六進制。 

參數 608 狀態字組 

變頻器最近的狀態字組記錄數據（十進制）。 

讀取的狀態字組為十進制，還得換算成十六進制。 

參數 609 設定值 

設定值最近的數據記錄。 

參數 610 回授值 

回授信號最近的數據記錄。 

參數 611 輸出頻率 

輸出頻率最近的數據記錄。 

參數 612 輸出電壓 

輸出電壓最近的數據記錄。 

 

參數 613 輸出電流 

輸出電流最近的數據記錄。 

參數 614 中間電路直流電壓 

中間電路直流電壓最近的數據記錄。 

 
 

615 故障記錄：故障碼（F. LOG: ERROR CODE） 

取值： 

[索引 1-10] 故障碼：0-99

 

功能： 

透過此參數可看到變頻器跳脫發生的原因。分別定義了 10 個

[1-10] 記錄值。最小的記錄值 [1] 包含了最新／最近的記錄

數據。最大的記錄值 [10] 包含了記錄的最早的數據。如果發

生了跳脫，可以瞭解其跳脫原因，時間和可能的輸出電流或

電壓值。 

 

選擇說明： 

每個數值可參照警告／警報信息表格。 

在人工初始化後故障記錄可復歸。 

 
 

616 故障記錄：時間（F. LOG: TIME） 

取值： 

[索引 1 - 10] 顯示範圍：0.0~130,000.0

 

功能： 

透過此參數可看到最後 10 個跳脫有關的運行總時數。有 10

個 [1-10] 記錄值標示出來。最小值 [1] 包含了最新／最近的

記錄數據。最大的記錄值 [10] 包含了最早記錄的數據。 

 

選擇說明： 

在人工初始化後重罝故障記錄。 

 
 

617 故障記錄：數值（F. LOG: VALUE） 

取值： 

[索引 1 - 10] 顯示範圍：0~9999

 

功能： 

透過此參數可看到發生跳脫時的電流或電壓值。 
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選擇說明： 

在人工初始化後故障記錄可復歸。 

 

 

618 kWh 計數器復歸（RESET kWh COUNT） 

取值： 

★ 不復歸（DO NOT RESET） [0]

 復歸（RESET COUNT） [1]

 

功能： 

使參數 602 kWh 計數器重罝為 0。 

 

選擇說明： 

若選擇為“復歸”[1] 並按下 [OK] 鍵，則變頻器的 kWh 計數

器復歸為 0，這個參數不能透過串列通信選擇。 

 

注意！ 

當執行 [OK] 鍵時，計數器復歸為 0。 

 

 

619 運轉時數計數器的復歸（RESET RUN. HOUR） 

取值： 

★ 不復歸（DO NOT RESET） [0]

 復歸（RESET COUNTER） [1]

 

功能： 

使參數 601 已運行時數器復歸為 0。 

 

選擇說明： 

如果選擇為“復歸”[1] 並按下 [OK] 鍵，則變頻器的參數

601 被復歸為 0，這個參數不能透過串列通信選擇。 

 

注意！ 

當執行 [OK] 鍵時，計數器復歸為 0。 

 

 

620 操作模式（OPERATING MODE） 

取值： 

★ 正常操作（NORMAL OPERATION） [0]

 不致動逆變器操作（OPER. W/INVERT.DISAB） [1]

 控制卡測試（CONTROL CARD TEST） [2]

 初始化（INITIALIZE） [3]

 

功能： 

除一般功能，這個參數還可用兩種不同的測試。除了參數 500, 

501, 603-605 和 615-617 操作數據外，其餘所有的參數都可

復歸回出廠設定值。 

 

選擇說明： 

“正常操作”[0] 用作馬達的一般操作。 

“不致動逆變器操作”[1] 即藉由干擾變頻器控制卡上的控

制信號，使變頻器具有一般操作功能，但逆變器無輸出，即

馬達轉軸不會轉動。 

如果要檢查控制卡類比／數位輸入／輸出，繼電器輸出和

+10V 電壓可選擇“控制卡測試”[2]。 

 

控制卡測試程式如下： 

1. 選擇“控制卡測試”[2]。 

2. 關閉電源電壓並等待直至顯示燈熄滅。 

3. 如下圖所示連接線。 

4. 連接電源電壓。 

5. 變頻器等待執行 [OK] 鍵。 

6. 變頻器自動執行控制卡測試。 

7. 於變頻器視窗顯示“Test Completed”，移去所有端子測

試連接線，並執行 [OK] 鍵確認。 

8. 參數 620 將自動恢復“正常操作”設定。 

 

如果變頻器顯示了“Test Failed”，表示控制卡測試失敗，更

換控制卡啟動變頻器。如果變頻器進入顯示模式，表示測試

成功，除去測試配線變頻器可隨時操作運轉。 

 

 

 

如果要使用出廠設定值則選定“初始化”[3]。 

初始化程式： 

1. 選擇“初始化”[3]。 

2. 關閉電源電壓等待直至顯示燈熄滅。 

3. 連接電源電壓。 
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621-631 銘牌 

取值： 

參數 621   變頻器型號（DRIVE TYPE） 

參數 622   電力元件（POWER SECTION） 

參數 623   變頻器訂貨號（OPERATING NO） 

參數 624   軟體版本號（SOFTWARE VERSION） 

參數 625   LCP 識別碼（LCP ID NO.） 

參數 626   資料庫識別碼（PARAM DB ID） 

參數 627   電力元件版本（POWER UNIT DB ID） 

參數 628   應用類型選項（APPLIC. OPTION） 

參數 629   應用選項訂貨號（APPLIC. ORDER NO） 

參數 630   通信類型選項（COM. OPTION） 

參數 631   通信選項訂貨號（COM. ORDER NO） 

 

功能： 

變頻器主要資料能夠使用控制器或串列通信方式自參數

621-631 中讀取。 

 

選擇說明： 

參數 621 變頻器型號： 變頻器大小容量和電源電壓。 

範例：VLT 6008 380-480V。 

參數 622 電力元件： 變頻器配備電源卡的類型。 

範例：STANDARD。 

參數 623 變頻器訂貨號： 變頻器的訂購號碼。 

範例：175Z7805 

參數 624 軟體版本號： 顯示變頻器的軟體版本編號。 

範例：V1.10。 

參數 625 LCP 識別碼： 顯示變頻器的 LCP 辨別碼。 

範例：ID 1.42 2KB。 

參數 626 資料庫識別碼： 顯示軟體資料庫識別碼。 

範例：ID 1.14。 

參數 627 電力元件版本： 顯示變頻器電源部份的識別碼。

範例：ID 1.15。 

參數 628 應用類型選項： 顯示變頻器安裝的應用選項。 

參數 629 應用選項訂貨號： 應用選項的訂購號碼。 

參數 630 通信類型選項： 顯示變頻器安裝的通信類型選項。

參數 631 通信選項訂貨號： 通信選項的訂購號碼。 
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■ 繼電器選項參數 700-711 

 

注意！ 

只有當變頻器安裝了繼電器選項卡後才能致動以

下繼電器參數 700-711。 

 

700 繼電器 6 功能（RELAY 6 FUNCTION） 

703 繼電器 7 功能（RELAY 7 FUNCTION） 

706 繼電器 8 功能（RELAY 8 FUNCTION） 

709 繼電器 9 功能（RELAY 9 FUNCTION） 

取值： 

見第 73 頁中的說明。 

 

功能： 

此輸出信號可致動繼電器開關（電磁接觸器）。 

繼電器輸出 6/7/8/9 可用來顯示狀態和警告。滿足相關數據的

條件就能致動該繼電器。 

可在參數 701/704/707/710 和參數 702/705/708/711 中設定

延遲時間。 

 

選擇說明： 

繼電器說明。請見第 70-71 頁。 

 

 

701 繼電器 6 打開延遲（RELAY 6 ON DELAY） 

704 繼電器 7 打開延遲（RELAY 7 ON DELAY） 

707 繼電器 8 打開延遲（RELAY 8 ON DELAY） 

710 繼電器 9 打開延遲（RELAY 9 ON DELAY） 

取值： 

0 ~ 600 sec ★ 0 sec

 

功能： 

此參數可延遲繼電器 6/7/8/9（端子 1-2）的切入時間。 

 

選擇說明： 

設定所需數值。 

 

 
 
 
 

702 繼電器 6 關閉延遲（RELAY 6 OFF DELAY） 

705 繼電器 7 關閉延遲（RELAY 7 OFF DELAY） 

708 繼電器 8 關閉延遲（RELAY 8 OFF DELAY） 

711 繼電器 9 關閉延遲（RELAY 9 OFF DELAY） 

取值： 

0 ~ 600 sec ★ 0 sec

 

功能： 

此參數可延遲繼電器 6/7/8/9（端子 1-2）的斷開時間。 

 

選擇說明： 

設定所需數值。 

 

 

■ 繼電器選項卡的電氣安裝 

 

繼電器的連接如下： 

繼電器 6 - 9 

A-B 常開，A-C 常閉 

最大 240VAC, 2A 

最大導線截面：1.5 mm2 

扭矩：0.22 - 0.25 Nm 

螺絲尺寸：M2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

為確保雙層絕緣，塑膠板需裝置如下。 
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■ 服務 

■ 狀態信息 

狀態信息顯示在顯示屏的第四行，見以下面圖例。狀態行

左面部分表示激活的變頻器控制模式；狀態行的中間部分

表示激活的設定值。狀態行最後的部分表示變頻器現在所

處狀態，例如“運行”、“停止”或者“待機”狀態。 

 

 

自動模式（AUTO） 

變頻器處於自動模式，變頻器的控制是通過控制端子和／

或串列通訊進行，另外請參照“自動啟動”。 

 

手動模式（HAND） 

變頻器處於手動模式，變頻器的控制是通過控制按鍵進

行。另外請參照“手動啟動”。 

 

停機（OFF） 

OFF/STOP 可以通過控制按鍵激活，也可以通過將數位輸

入端子 Hand start 和 Auto start 設定為邏輯“0”來激活。 

 

現場給定值（LOCAL） 

如果選擇了LOCAL，用戶就可以通過操作控制器上的 [+/-] 

按鍵來設定給定值。另外請參照“顯示模式”。 

 

外部給定值（REMOTE） 

如果選擇了 REMOTE，用戶就可以通過控制端子或串列通

訊來設定給定值。另外請參照“顯示模式”。 

 

運轉（RUNNING） 

這時馬達轉速對應於最終給定值。 

 

加減速運作（RAMPING） 

輸出頻率按照預先設定的加減速率變化。 

 

自動加減速（AUTO RAMP） 

參數 208“自動加減速”被激活。為了避免過電壓引起跳

脫，變頻器會提高輸出頻率。 

 

睡眠提升（SLEEP .BST） 

通過設定參數 406“提升設定點”來激活加速功能。這項

功能只可應用在閉迴路操作中。 

 

睡眠模式（SLEEP） 

通過設定參數 403“睡眠模式計時器”來選擇節能功能。

這時馬達處於停止狀態，但是它將在需要時自動啟動。 

 

啟動延遲（START DEL） 

用戶可以通過參數 111“啟動延遲”設定啟動延遲的時

間。延遲結束後變頻器的輸出頻率將升至給定值。 

 

運轉請求（RUN REQ.） 

啟動指令已發出，但只有在數位輸入端子收到一個運行允

許信號後馬達才會啟動。 

 

寸動（JOG） 

寸動狀態已被數位輸入端子或串列通訊激活。 

 

寸動請求（JOG REQ.） 

寸動指令已經發出，但只有在數位輸入端子收到一個運行

允許信號後馬達才會啟動。 

 

凍結輸出頻率（FRZ.OUT.） 

凍結輸出頻率已經被數位輸入端子激活。 

 

凍結輸出頻率請求（FRZ.REQ.） 

凍結輸出頻率指令已發出，但只有在數位輸入端子收到一

個運行允許信號後馬達才會啟動。 

 

啟動反轉（START F/R） 

端子 19（參數 303“數位輸入”）的“啟動反轉”[2]、端

子 18（參數 302“數位輸入”）的“啟動”[1] 和反轉狀

態同時被激活。只有在其中的一個信號設為邏輯‘0’後

馬達才會啟動。 

. 

馬達自動調諧運行 (AMA RUN） 

在參數 107“馬達自動調諧 AMA”中，馬達自動調諧運行

狀態已經被激活。 

 

馬達自動調諧完成 (AMA STOP） 

馬達自動調諧過程已經完成。變頻器在收到重置信號後就

可以開始運轉。請注意：當變頻器收到重置信號後馬達將

會啟動。 
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待機（STANDBY） 

變頻器可以在收到啟動指令後啟動馬達。 

 

停止（STOP） 

馬達已經停止，停止信號可以通過數位輸入端子的一個停

止信號、[OFF/STOP] 按鍵或者串列通訊端子給出。 

 

直流停止（DC STOP） 

參數 114-116 中的直流煞車已經被激活。 

 

變頻器就緒（UN. READY） 

變頻器已經可以運轉，但端子 27 為邏輯‘0’，而且／或

者串列通訊端子收到了一個自由旋轉停機指令。 

 

未準備就緒（NOT READY） 

變頻器不能運轉，原因是發生了跳脫或者 OFF1, OFF2 或

OFF3 為邏輯‘0’。 

 

啟動禁止（START IN.） 

只有當參數 599 被設定為“Profidrive”[1]，同時 OFF2 或

OFF3 為邏輯‘0’時，才會顯示這個狀態。 

. 

例外××××（EXCEPTIONS ××××） 

控制卡上的微處理器已停機並且變頻器無法工作。 

其原因可能是主電源、馬達或控制器纜上的雜訊導致控制

卡微處理器停機。 

確保這些電纜線連接的電磁相容性正確。 
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■ 警告信息（Warning） 

警告出現在第 2 行閃爍。第 1 行為警告的說明。 

 

■ 警報信息（Alarm） 

警報代號將顯示在第 2 行。第 3 行將出現說明。 

 

 

警告 1 

WARNING 1 

10V 電源過低（10 VOLT LOW） 

控制卡端子 50 的 10 V 電壓低於 10 V。最大電流 17 mA/

最小電阻值 590Ω。從端子 50 隔離一些負載，因為 10 V

電源已經過載。另可串列電阻作補償。 

 

警告／警報 2 

WARNING／ALARM 2 

信號浮零故障（LIVE ZERO ERROR） 

當變頻器檢測到端子 53, 54, 60 的浮零值低於設定值的

50%。端子 53, 54, 60 可以設定浮零值，以檢測信號系統

的正常存在。端子 53，54 的浮零數值由用戶設定，端子

60 的浮零值為 4 mA。 

 

警告／警報 4 

WARNING／ALARM 4 

電源缺相（MAINS IMBALANCE） 

電源端缺少一相或主電壓不平衡過大。檢查變頻器的電源

電壓或電流。VLT 規定的電源不平衡度為額定電壓的±2%

（IEC 標準）。過長輸入線路傳輸或交流接觸器觸點氧化不

均勻，亦將產生此故障。另外，若變頻器之整流橋出現故

障，此信息亦會出現。 

 

警告 5 

WARNING 5 

高電壓警告（DC LINK VOLTAGE HIGH） 

若中間電路直流電壓（DC）高於電壓警告值，變頻器將送

出警告信息，馬達將仍持續進行。（見下表） 

可能原因：是電網電壓過高或輸出頻率下降過快造成機械

負載向變頻器充電。 

解決辦法：檢查輸入電壓、延緩下降時間或加裝煞車功能。 

 

警告 6 

WARNING 6 

低電壓警告（DC LINK VOLTAGE LOW） 

若中間電路直流電壓（DC）低於電壓警告值，變頻器將警

告信息，馬達將持續運行。（見下表） 

可能原因：電網電壓過低、電網缺相或變頻器中間電路故

障。解決辦法：檢查電網、檢測變頻器中間電路。 

 

警告／警告 7 

WARNING／ALARM 7 

過電壓（DC LINK OVERVOLT） 

若中間電路電壓（DC）超過逆變器過電壓極限（見下表）。

此外，顯示屏幕上將給出該電壓。若持續過電壓超過一定

時間，逆變器將跳脫。此時間長短取決於變頻器容量。 

 
 
警報／警告極限： 
VLT 8000 AQUA 3 ×200-240V 3 ×380-480V 3 ×525-600V 
 [VDC] [VDC] [VDC]  

欠電壓 211 402 557 

低電壓警告 222 423 613 

高電壓警告 384 762 943 

過電壓 425 798 975 
上述電壓為 VLT 變頻器中間電路直流電壓，容許偏差為±5%。電源電壓為中間電路直流電壓除以 1.35。 
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警告／警報 8 

WARNING／ALARM 8 

欠電壓（DC LINK UNDERVOLT） 

如果中間電路電壓（DC）降到低於逆變器欠壓極限（見上

頁表），變頻器將在一段給定時間後跳脫。此外，電壓將在

顯示屏幕上給出檢查供電壓是否與變頻器相匹配。 

 

警告／警報 9 

WARNING／ALARM 9 

逆變器過載（INVERTER TIME） 

逆變器的電子熱保護顯示出變頻器由於過載即將斷開（輸

出電流過高，時間過長）。電子熱保護計量器在 98%時送

出警告信號，達到 100%時則跳脫並警報。計量器若不降

到 90%以下，變頻器是無法復歸的。故障原因可能由於機

械系統超載如幫浦和風機系統的管網破損、負載設計不合

理等造成變頻器長時間過載。 

 

警告／警報 10 

WARNING／ALARM 10 

馬達過熱（MOTOR TIME） 

電子熱動電驛（ETR）保護裝置顯示馬達過熱。用參數 117

（馬達熱保護）可選擇變頻器在馬達熱保護達到 100%時

送出警告還是送出警報。故障原因是馬達過載，電流超過

馬達預設額定電流的 100%，且持續時間過長。檢查馬達

負載及馬達參數 102-106 設定是否正確。 

  

警告／警報 11 

WARNING／ALARM 11 

馬達熱敏電阻（MOTOR THERMISTOR） 

馬達已經過熱或熱敏電阻已經斷開。參數 117（馬達熱保

護）允許選擇讓變頻器進行警告還是警報。檢查 PTC 熱敏

電阻是否已正確連接至端子 53 或 54（類比輸入）與端子

50（+10V 電源）之間。 

 

警告／警報 12 

WARNING／ALARM 12 

電流極限（CURRENT LIMIT ） 

電流高於在參數 215 電流極限 lLIM中設定的值，VLT 變頻

器經過在參數 412 過電流跳脫延遲 lLIM中設定的一段時間

後跳脫。檢查上述參數的設定值，檢查馬達與負載的匹配

情況。 

 

警告／警報 13 

WARNING／ALARM 13 

過電流（OVER CURRENT） 

電流已超過了逆變器的峰值電流極限（約為額定輸出電流

的 200%）。警告將持續大約 1~2 sec 後變頻器將跳脫並發

出警報。關掉變頻器並檢查馬達軸是否能夠轉動、馬達規

格是否與變頻器匹配、馬達電纜是否故障。 

警報 14 

ALARM 14 

接地故障（EARTH  FAULT） 

輸出部份發生對地漏電，可能是變頻器與馬達之間的電纜

絕緣老化或馬達失修。關掉變頻器並排除故障。 

 

警報 15 

ALARM 15 

開關模式故障（SWITCH MODE FAULT） 

開關電源（內部電源）出現故障。請與 Danfoss 聯繫。 

 

警報 16 

ALARM 16 

短路（CURR. SHORT CIRCUIT） 

馬達端子或馬達中出現短路。可能原因為馬達絕緣損壞。 

 

警告／警報 17 

WARNING／ALARM 17 

串列通信時間截止（STD BUS TIMEOUT） 

變頻器串列通信中止。只有當參數 556（總線開關截止功

能）沒有設定為 OFF 時，警告才會起作用。若參數 556

已設定為“停機和跳脫”[5]，則將先送出警告信號，然後

減速到跳脫同時送出警報信號。請增加參數 555 的總線時

間截止設定值。 

 

警告／警報 18 

WARNING／ALARM 18 

HPFB 總線時間截止（HPFB TIMEOUT） 

變頻器通信卡選項上沒有串列通信信號。警告起作用的前

提是參數 804（總線時間截止設定功能）沒有設定為 OFF。

若參數 804 已設定為“停機和跳脫”則將先警告，然後減

速及跳脫，同時警報。請增加參數 803 的總線時間截止設

定值。 

 

警告 19 

WARNING 19 

電力卡 EEprom 故障（EE ERROR POWER） 

電力卡 EEprom 發生故障。變頻器仍可繼續工作，但在下

次送電時可能會失靈。請與 Danfoss 聯繫。 

 

警告 20 

WARNING 20 

控制卡 EEprom 故障（EE ERROR CTRL CARD） 

控制卡 EEprom 發生故障。變頻器仍可繼續工作，但在下

次送電時可能會失靈。請與 Danfoss 聯繫。 
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警報 22 

ALARM 22 

馬達自動調諧 AMA 不正常（AMA FAULT） 

馬達自動調諧過程中發現故障。顯示屏幕示出的文字說明

－故障信息。 

 

檢查 103，105（CHECK P.103,105）   [0] 

參數 102，103 或 105 設定錯誤。改正設定後再重新開始

AMA。 

 

參數 105 功率太小（LOW P.105） [1] 

馬達容量太小，不能執行 AMA。要想執行 AMA 功能，馬

達額定電流（參數 105）必須大於變頻器額定輸出電流的

35%。 

 

阻抗不對稱（ASYMMETRICAL IMPEDANCE） [2] 

AMA 檢測出系統連接的馬達阻抗不對稱。該馬達可能已經

損壞。 

 

馬達過大（MOTOR TOO BIG） [3] 

系統連接的馬達容量過大，不能進行 AMA。參數 102 的設

定與所使用的馬達不匹配。 

 

馬達過小（MOTOR TOO SMALL） [4] 

系統連接的馬達容量過小，不能進行 AMA。參數 102 的設

定與所使用的馬達不匹配。 

 

暫停（TIME OUT） [5] 

AMA 失敗，因為量測信號含有雜訊。可嘗試多次啟動

AMA，直到能執行 AMA 為止。請注意，反覆執行 AMA 可

能導致馬達過熱，使定子電阻 Rs 增大。但大多數情況下

這並不危及人員設備損傷。 

 

使用者中斷（INTERPUPTED BY USER） [6] 

AMA 被用戶中斷。 

 

內部故障（INTERNAL FAULT） [7] 

變頻器發生內部故障。請與你的 Danfoss 供應商聯繫。 

 

限值故障（LIMIT VALUE FAULT） [8] 

馬達參數值超出變頻器正常工作所允許的範圍。 

 

馬達旋轉（MOTOR ROTATES） [9] 

馬達轉軸旋轉。應確保負載不使馬達轉軸旋轉，然後再啟

動 AMA。 

 

注意！ 

AMA 僅在測試過程中沒有警報才能完整進行。 

警報 29 

ALARM 29 

散熱器溫度過高（HEAT SINK OVER TEMP.） 

如果變頻器的型號為 IP00 或 IP20，則散熱器的斷路溫度

為 90 oC。如果使用 IP54，則斷路溫度為 80 oC，容許範

圍為 ±5 oC。溫度故障在散熱器溫度低於 60 oC 時才可復

歸。造成溫度故障的主要原因有：環境溫度過高、馬達電

纜過長、載波頻率過高、異物覆蓋變頻器。 

 

警報 30 

ALARM 30 

馬達 U 相缺相（MISSING MOT. PHASE U） 

變頻器與馬達之間的 U 相缺相。關閉變頻器，檢查馬達 U

相。 

 

警報 31 

ALARM 31 

馬達 V 相缺相（MISSING MOT. PHASE V） 

變頻器與馬達之間的 V 相缺相。關閉變頻器，檢查馬達 V

相。 

 

警報 32 

ALARM 32 

馬達 W 相缺相（MISSING MOT. PHASE W） 

變頻器與馬達之間的 W 相缺相。關閉變頻器，檢查馬達 W

相。 

 

警告／警報 34 

WARNING／ALARM 34 

HPFB 通信故障（HPFB COMM. FAULT） 

通信選項卡上的串列通信總線不工作。 

 

警報 37 

ALARM 37 

逆變器故障（GATE DRIVE FAULT） 

IGBT 或功率卡發生故障。請與 Danfoss 聯繫。 

 

馬達自動調諧警告 39-42 

馬達自動調諧停止。因為某些參數可能設定錯誤、所使用

的馬達容量過大或過小，無法進行 AMA。這時，必須按下

[CHANGE DATA] 鍵選擇“繼續”按 [OK] 鍵確認，或選

擇“停止”按 [OK] 鍵確認。如果需要改變參數，則應選

擇“停止”然後再啟動 AMA。 

 

警告 39 

WARNING 39 

檢查參數 104、106（CHECK P. 104, 106） 

參數 104 或 106 可能設定不正確，檢查設定後選擇“繼

續”或按“停止”鍵停止工作。 
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警告 40 

WARNING 40 

檢查參數 103、105（CHECK P. 103, 105） 

參數 103 或 105 可能設定不正確，改正設定後再重新啟動

AMA。 

 

警告 41 

WARNING 41 

馬達過大（MOTOR TOO BIG） 

所使用的馬達可能過大，所以無法執行 AMA。 

參數 102 馬達功率 PM,N可能與所使用的馬達不匹配。檢查

馬達，然後選擇“繼續”或按“停止”鍵停止工作。 

 

警告 42 

WARNING 42 

馬達過小（MOTOR TOO SMALL） 

所使用的馬達可能過小，所以無法執行 AMA。 

參數 102 馬達功率 PM,N可能與所使用的馬達不匹配。檢查

馬達，然後選擇“繼續”或按“停止”鍵停止工作。 

 

警報 60 

ALARM 60 

安全停車（EXTERNAL FAULT） 

端子 27（參數 304 數位輸入）已經設定為“安全互鎖”

[3]，邏輯“0”。 

 

警告 61 

ALARM 61 

輸出頻率過低（FOUT < FLOW） 

輸出頻率低於參數 223 fLOW。 

 

警告 62 

ALARM 62 

輸出頻率過高（FOUT > FHIGH） 

輸出頻率高於參數 224 fHIGH。 

 

警告／警報 63 

WARNING／ALARM 63 

輸出電流過低（l MOTOR < l LOW） 

輸出電流低於參數 221 lLOW。如想沒有負載，可在參數 409

中選擇需要的功能。 

 

警告 64 

ALARM 64 

輸出電流過高（l MOTOR > l HIGH） 

輸出電流高於參數 222 lHIGH。 

 

 

 

警告 65 

ALARM 65 

反饋過低（FEEDBACK < FDB LOW） 

最終的反饋值低於參數 227 FBLOW。 

 

警告 66 

ALARM 66 

反饋過高（FEEDBACK > FDB HIGH） 

最終的反饋值高於參數 228 FBHIGH。 

 

警告 67 

ALARM 67 

外部設定值過低（REF. < REF LOW） 

外部參考低於參數 225 REFLOW。 

 

警告 68 

ALARM 68 

外部設定值過高（REF. > REF HIGH） 

外部設定高於參數 226 REFHIGH。 

 

警告 69 

ALARM 69 

溫度自動降載（TEMP. AUTO DERATE） 

散熱器溫度超出最大極限並致動自動降載功能作用。 

 

警告 99 

ALARM 99 

不明故障（UNKNOWN ALARM） 

發生了軟體無法處理的不明故障。 

 

 


